Mikroprozessorgesteuerter
I E c o Frequenzumrichter mit

IGBT-Ansteuerung

Einsteigerhandbuch
Serie F510 200V IP20 3-phasig 3,7-130 kW
(5-175 HP)
400V IP20 3-phasig 3,7-600 kW
(5—-800 HP)

400V IP55 3-phasig 3,7-75 kKW
(5-100 HP)
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Kapitel 1 Sicherheitshinweise

1.1 Vor dem Einschalten

A Warnung

» Achten Sie auf einen korrekten Anschluss des Leistungskreises. Die Klemmen R/L1,
T/L3 dienen zum Anschluss an ein einphasiges, die Klemmen R/L1, S/L2, T/L3 zum
Anschluss an ein dreiphasiges Netz. Sie dirfen nicht mit den Ausgangsklemmen
U/T1, VIT2, W/T3 verwechselt werden, da der Frequenzumrichter ansonsten zerstort
werden kann.

& Achtung

»  Die Netzspannung muss mit der Anschlussspannung des Frequenzumrichters
Ubereinstimmen (siehe Typenschild).

» Tragen Sie den Frequenzumrichter nicht an der Frontabdeckung. Die Frontabdeckung
kann sich 16sen und der Frequenzumrichter herunterfallen. Eine falsche Handhabung
beim Transport kann zu Schaden am Frequenzumrichter oder zu Personenschaden
fUhren.

»  Montieren Sie den Frequenzumrichter nur auf feuerfesten Materialien wie Metall. Bei
einer Montage auf nicht feuerfesten Materialien besteht Brandgefahr.

»  Werden in einem Schaltschrank mehrere Frequenzumrichter montiert, ergreifen Sie
MafRnahmen zur Kihlung, so dass die Temperatur kleiner als 40 °C (50 °C ohne
Staubschutzabdeckung) bleibt.

»  Schalten Sie die vor der Montage oder der Demontage der Bedieneinheit die
Netzspannung aus, um Schaden am Frequenzumrichter oder an der Bedieneinheit zu
vermeiden.

& Warnung

»  Der Frequenzumrichter erfiillt die Anforderungen der Norm EN 61800-3 fiir den
Einsatz in einer zweiten Umgebung, eingeschrankte Nutzung. Fur einen Einsatz
gemal Kategorie C3 muss durch entsprechende Messungen nachgewiesen werden,
dass das Gesamtsystem alle notwendigen EMV-Standards erfillt.

& Achtung

»  Die Installation und Handhabung des Frequenzumrichters darf nur durch qualifiziertes
Personal erfolgen.

» Die Netzversorgung muss fest mit dem Frequenzumrichter verdrahtet werden.




1.2 Verdrahtung

A Warnung

»  Schalten Sie die Netzspannung ab, bevor Sie den Frequenzumrichter verdrahten.

»  Die Verdrahtung muss durch eine anerkannt ausgebildete Elektrofachkraft erfolgen.

»  Schliel®en Sie die Erde vorschriftsmalig an die dafiir vorgesehene Erdungsklemme
an. (220-V-Typen:  Erdungswiderstand kleiner 100 Q, 460-V-Typen:
Erdungswiderstand kleiner 10 Q)

» Prifen Sie nach der Verdrahtung die Funktion von NOT-HALT-Sicherheitskreisen.
(FUr eine korrekte Funktion ist der Anlagenbetreiber verantwortlich.)

» Berlhren Sie die Ein- oder Ausgangsklemmen des Frequnzumrichters niemals mit
den Handen. Verhindern Sie, dass spannungsflinrende Leitungen Kontakt mit dem
Frequenzumrichtergehause haben.

» Fuhren Sie am Frequenzumrichter keine Isolationspriifung durch, wodurch
Halbleiterbauteile zerstort werden kénnen.

A Achtung

» Die Netzspannung muss mit der Anschlussspannung des Frequenzumrichters
Ubereinstimmen um eine Verletzungs- oder Brandgefahr zu vermeiden.

» Schliefen Sie einen Bremswiderstand oder eine Bremseinheit nur entsprechend den
zugehdrigen Anschlussplanen an.

» Ziehen Sie zur Vermeidung einer Brandgefahr alle Klemmenschrauben mit dem
vorgeschriebenen Anzugsmoment an.

» SchlieBen Sie an die Ausgangsklemmen des Frequenzumrichters keine
Netzspannung an.

» SchlieBen Sie keine Leistungsschalter oder Leistungsschutze an die
Ausgangsklemmen an.

»  Schlieen Sie keine Netzdrosseln oder LC/RC-Filter an die Ausgangsklemmen an.

» Prifen Sie, dass die Funktion von Sensoren oder Geraten im Umfeld der Anlage nicht

durch Stbérungen beeintrachtigt wird, die vom Frequenzumrichter oder Motor
ausgehen.




1.3 Vor dem Betrieb

& Warnung

» Stellen Sie sicher, dass der Typ und die Leistung des Frequenzumrichters mit der
Einstellung in Parameter 13-00 Ubereinstimmen.

» Verringern Sie die Taktfrequenz, wenn das Motorkabel langer als 25 Meter ist
und/oder installieren Sie ein Ausgangsfilter zur Reduzierung der Steilheit von
Spannungsflanken  (du/dt), welche den Motor beschadigen oder dessen
Lebenssdauer verkirzen kénnen.

1.4 Parametereinstellungen

A Achtung

»  Fuhren Sie das Auto-Tuning mit Motordrehung nur ohne mechanische Belastung aus.

» Beachten Sie, dass der Motor beim Auto-Tuning dreht und dass sich zu diesem
Zeitpunkt keine Personen und Gegenstande im Gefahrenbereich des Motors
befinden.




1.5 Wahrend des Betriebs

A Warnung

» Nehmen Sie die Frontabdeckung niemals ab, solange die Spannungsversorgung
eingeschaltet ist.

»  Der Motor darf wahrend des Betriebs weder angeschlossen werden noch darf der
Anschluss gelost werden. Dieses kann zum Ausfall oder zur Zerstérung des
Frequenzumrichters flhren.

»  Prifen Sie, ob die Maschinensicherheit gegeben ist, bevor sie den Frequenzumrichter
zurlicksetzen. Nach dem Léschen eines Fehlers kann die Machine wieder anlaufen.

» Bedienen Sie die Maschine nicht mit nassen Handen.

»  Der Frequenzumrichter hat eine integrierte Ausgangssperre und unterstitzt den
Anschluss eines unabhangigen NOT-HALT-Schalters.

Das Verhalten des Frequenzumrichters bei Aktivierung der Ausgangssperre kann mit
Parameter 08-30 eingestellt werden.

» Der Frequenzumrichter unterstitzt den Anschluss eines externen unabhangigen
NOT-HALT-Schalters, der den Frequenzumrichterausgang im Gefahrenfall
unverzuglich abgeschaltet.

» Beachten Sie, dass der Betriebsablauf nach Ricksetzen einer Warnung wieder
fortgesetzt wird.

» st der automatische Wiederanlauf nach einem kurzzeitigen Netzausfall ausgewahlt
(07-00), lauft der Frequenzumrichter an, sobald die Spannungsversorgung wieder
vorhanden ist.

» Prifen Sie vor der Ausfihrung des Auto-Tuning mit Motordrehung, dass fir die
Maschine und die Bedienperson vom anlaufenden Motor keine Gefahr ausgeht.

»  Zur Vermeidung von Gefahren berlhren Sie weder im Betrieb noch im Stopp-Status
des Frequenzumrichters irgendwelche Anschlussklemmen.

» Nach Abschalten der Spannungsversorgung kann der Ventilator noch einige Zeit
weiter laufen.

A Achtung

» Berlhren Sie keine heilen Oberflaichen wie die des Kihlkorpers, des
Bremswiderstands usw. @

» Der Frequenzumrichter ermdglicht den Motorbetrieb in  einem groRRen
Drehzahlbereich. Stellen Sie sicher, dass die zuldssige Drehzahl fir den Motor und
die Maschine nicht Uberschritten wird.

» Falls das Produkt den Anschluss einer Bremseinheit unterstutzt, achten Sie dabei auf
die entsprechenden Einstellungen fur einen ordnungsgemafen Betrieb.

» Prifen Sie im Betrieb keine Signale an Bauteilen auf der Platine des
Frequenzumrichters.

AWarnung
» Gefahr von Stromschlagen. Die Zwischenkreiskondensatoren flhren nach dem

Ausschalten fir ca. 5 weitere Minuten (15 Minuten bei Geraten ab der
Leistungsklasse 20) eine gefahrlich hohe Spannung. In dieser Zeit darf der
Frequenzumrichter nicht gedffnet werden.
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1.6 Wartung, Inspektion und Austausch

A Warnung

» Schalten Sie fur ein gefahrloses Arbeiten die Spannungsversorgung vor Beginn der
Wartung und der Inspektion allpolig aus und kontrollieren Sie, dass die
Netzspannungsanzeige  nicht mehr leuchtet. (Prifen Sie, ob die
Zwischenkreisspannung auf einen Wert unter 25 V DC abgesunken ist).

» Beruhren Sie keine Anschlussklemmen im Frequenzumrichter, da einzelne Klemmen
Hochspannung flihren.

» Prifen Sie vor der Demontage des Gerates, dass die Spannungsversorgung
vollstandig vom Frequenzumrichter abgeklemmt ist.

» Die Wartung oder der Teileaustausch darf nur durch eine anerkannt ausgebildete
Fachkraft erfolgen.

AAchtung

»  Der Frequenzumrichter darf nur bei Umgebungstemperaturen von -10 — +40 °C und
einer relativen Luftfeuchtigkeit von bis zu 95 % (keine Kondensatbildung) eingesetzt
werden.

» Die Umgebung muss frei von Spritzwasser oder Wasserdampf sein.

Entsorgung des Frequenzumrichters

A Achtung

Falls ein Frequenzumrichter entsorgt werden muss, ist die gleiche Behandlung wie bei
Industrieabfall notwendig. Beachten Sie dabei die lokalen Bestimmungen.

>

>

Die Kondensatoren des Hauptkreises und der gedruckten Platinen gelten als
Sondermdll und dirfen nicht verbrannt werden.

Das Kunststoffgehduse und andere Teile des Frequenzumrichters wie die
Frontabdeckung kénnen beim Verbrennen giftige Gase abgeben.




Kapitel 2 Geratebeschreibung
Serie F510

2.1 Typenschild

MODEL : F510-4010-H3F

MOTOR RATING : 7.5kW

INPUT  : AC 3PH 380-480V (+10%,-15%) 50/60Hz 18.2A
OUTPUT : AC 3PH 380-480V 0-400Hz 17.5A

( P/N Barcode )

( 'S/N Barcode )

IP20/NEMA1

TECO Electric & Machinery Co., Ltd.

—-s—— Umrichtermodell und Motorleistung
—-+— Eingangsdaten

—+—— Ausgangsdaten
( € —-s——— Seriennr.

16K
c@us oo | ~e——— UL- und CE-Kennzeichen

2.2 Modellbezeichnung

FS510-4010-H 3 F N4

Serie F510 <+—

Spannungs- «

versorgung:
2:220V
4:440V

Motorleistung:

005 :
008 :

]
150 :

175 :
215
]

535 :
800 :

4 kW
5,5 kW

110 kW
132 kW
160 kW

400 kW
600 kW

5 HP
8 HP

150 HP
175 HP
215 HP

535 HP
800 HP

— Schutzart:
Keine Angabe:
IP00/IP20
N4: IP55

—» Funkentstorfilter:
Keine Angabe: Kein Filter
F: Filter integriert

—— Anschluss:
3 : 3-phasig

v
Ausfiihrung:
H: Standard
(LED-Anzeige)
C: Grafisch
(LCD- Anzeige)



Modelliibersicht:

((';vcl::gte::ir Spannung Eingangs- Motorleistung Fuii:(g:tgig:glster Bedieneinheit

Standard- vach | "W T | W | mi | ohne | ted | e |

produkte)
F510-2005-H3 5 3,7 0 O
F510-2005-C3 5 3,7 0
F510-2008-H3 7,5 5,5 0 0
F510-2008-C3 7,5 5,5 0 O
F510-2010-H3 10 7,5 0 g
F510-2010-C3 10 7,5 0 0
F510-2015-H3 15 1 U 0
F510-2015-C3 15 1 0 O
F510-2020-H3 20 15 0 0
F510-2020-C3 20 15 U d
F510-2025-H3 25 18,5 0 0
F510-2025-C3 25 18,5 0 O
F510-2030-H3 30 22 0 g
F510-2030-C3 30 22 0 0
F510-2040-H3 3-phasig 40 30 0 O

200-240 V

F510-2040-C3 +10 %/-15 % 40 30 0 O
F510-2050-H3 50 37 0 O
F510-2050-C3 50/60 Hz 50 37 U d
F510-2060-H3 60 45 0 0
F510-2060-C3 60 45 0 O
F510-2075-H3 75 55 0 g
F510-2075-C3 75 55 0 0
F510-2100-H3 100 75 U 0
F510-2100-C3 100 75 0 O
F510-2125-H3 125 94 0 0
F510-2125-C3 125 94 U u
F510-2150-H3 150 112 0 0
F510-2150-C3 150 112 0 O
F510-2175-H3 175 130 0 g
F510-2175-C3 175 130 0 0
F510-4005-H3 5 3,7 U 0
F510-4005-H3F 3-phasig 5 3,7 0 g
F510-4005-C3 380-430 V 5 3,7 0 O
F510-4005-C3F +10 %/-15 % 5 3,7 O u
F510-4005-C3FN4 5 3,7 0 0 0




Modell

Eingebautes

é(t-ieriit fiir Spannung Ii::gzgﬁz' ST Funkentstorfilter e I IP55
pr?):ﬂ?(::)- I 64) (Hz) (HP) (kW) mit | ohne | LED | LCD
F510-4008-H3 7,5 5,5 0 0
F510-4008-H3F 7,5 5,5 0 0
F510-4008-C3 7,5 5,5 0 0
F510-4008-C3F 7,5 5,5
F510-4008-C3FN4 7,5 5,5 0
F510-4010-H3 10 7,5 0 0
F510-4010-H3F 10 7,5 0 0
F510-4010-C3 10 7,5 0 0
F510-4010-C3F 10 7,5 0 0
F510-4010-C3FN4 10 7,5 0 0 0
F510-4015-H3 15 11 0 0
F510-4015-H3F 15 11 0 0
F510-4015-C3 15 11 0 0
F510-4015-C3F 15 11 0 0
F510-4015-C3FN4 15 11 0 0 0
F510-4020-H3 20 15 0 0
F510-4020-H3F 3-phasig 20 15 0 0
F510-4020-C3 380-480V | 50/60Hz | 20 15 0 0
F510-4020-C3F +10 %/15 % 20 15 0 0
F510-4020-C3FN4 20 15 0 0 0
F510-4025-H3 25 18,5 0 0
F510-4025-H3F 25 18,5 0 0
F510-4025-C3 25 18,5 0 0
F510-4025-C3F 25 18,5 0 0
F510-4025-C3FN4 25 18,5 0 0 0
F510-4030-H3 30 22 0 0
F510-4030-H3F 30 22 0 0
F510-4030-C3 30 22 0
F510-4030-C3F 30 22 0
F510-4030-C3FN4 30 22 0 0 0
F510-4040-H3 40 30 0 0
F510-4040-H3F 40 30 0 0
F510-4040-C3 40 30 0 0
F510-4040-C3F 40 30 0 0
F510-4040-C3FN4 40 30 0 0 0




((gneorgtefl:jr Spannung Eingangs- Motorleistung FuEnil?g:tZetlg:gﬁer Bedieneinheit
Standard- (VAC) fre(?—luz(;nz (HP) | (kW) | mit | ohne | LED | LCD e
produkte
F510-4050-H3 50 37 0 0
F510-4050-H3F 50 37 0 0
F510-4050-C3 50 37 0 0
F510-4050-C3F 50 37
F510-4050-C3FN4 50 37 0
F510-4060-H3 60 45 0 0
F510-4060-H3F 60 45 0 0
F510-4060-C3 60 45 0 0
F510-4060-C3F 60 45 0 N
F510-4060-C3FN4 60 45 0 0 O
F510-4075-H3 75 55 0 0
F510-4075-H3F 75 55 0 0
F510-4075-C3 3-phasig 75 55 0 O
380-480 V 50/60 Hz
F510-4075-C3F +10 %/-15 % 75 55 0 [
F510-4075-C3N4 75 55 0 0 0
F510-4100-H3 100 75 0 O
F510-4100-C3 100 75 0 0
F510-4100-C3N4 100 75 0 0 0
F510-4125-H3 125 94 0 0
F510-4125-C3 125 94 0 0
F510-4150-H3 150 112 0 O
F510-4150-C3 150 112 0 [
F510-4175-H3 175 130 0 0
F510-4175-C3 175 130 0 [
F510-4215-H3 215 160 0 0
F510-4215-C3 215 160 0 0




Modell

Eingebautes

(Gerit fiir Spannung Ii:,';?]z:gi' L4 10 AT Funkentstorfilter e I IP55

it;':iak'g 7 £4e) (Hz) (HP) (kW) | mit | ohne | LED | LCD
F510-4250-H3 250 185 O 0
F510-4250-C3 250 185 O O
F510-4300-H3 300 220 O 0
F510-4300-C3 300 220 O O
F510-4375-H3 375 280 O 0
F510-4375-C3 375 280 O O
F510-4425-H3 3-phasig 425 317 O 0

380-480V | 50/60 Hz

F510-4425-C3 +10 %/-15 % 425 317 O O
F510-4535-H3 535 400 O 0
F510-4535-C3 535 400 O O
F510-4670-H3 670 500 O 0
F510-4670-C3 670 500 O O
F510-4800-H3 800 600 O 0
F510-4800-C3 800 600 O O

*1.Die Kurzschlussleistung des Frequenzumrichters liegt unter 5000A/240V bei den 220-V-
Typen oder unter 5000A/480V bei den 440-V-Typen.

10




Kapitel 3 Umgebung & Montage
3.1 Umgebung

Der Aufstellort hat groRen Einfluss auf den fehlerfreien Betrieb und die Lebensdauer des
Frequenzumrichters. Installieren Sie den Frequenzumrichter daher in einer Umgebung, die
den folgenden Werten entspricht:

Schutz

IP20/ NEMA 1, 1POO
IP55/ NEMA 12

Schutzart

Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur: -10 °C — +40 °C
Ohne Abdeckung: -10 °C — +50 °C
Betriebstemperatur Sorgen Sie fiir eine ausreichende Warmeabfuhr, wenn mehrere

Frequenzumrichter in einem Schaltschrank montiert sind, so dass die
Umgebungstemperatur unter 40 °C liegt.

Lagertemperatur -20°C - +70°C
max. 95 % (keine Kondensatbildung)

Luftfeuchtigkeit Relative Luftfeuchtigkeit 5% bis 95%, keine Feuchtigkeit
Gemal Standard IEC60068-2-78

Aufstellhdhe <1000 m

Keine direkte Sonneneinstrahlung

Kein Regen oder Feuchtigkeit

Keine Olnebel und Salze

Keine aggressiven Flissigkeiten und Gase

Aufstellort Kein Staub, Stofffasern und kleine Metallspane

Keine elektromagnetischen Stérungen (L6tmaschinen, Kraftmaschinen)

Keine radioaktiven und entflammbaren Materialien in der Nahe

Keine starken Vibrationen (von Pressen, Stanzmaschinen usw.)

Verwenden Sie wenn nétig vibrationsmindernde Befestigungsoptionen.
Maximale Beschleunigung: 1,2 g (12m/s?), von 49,84 bis 150 Hz
Vibrationsfestigkeit Versatzamplitude: 0,3 mm (Maximalwert), von 10 bis 49,48 Hz

GemalR Standard IEC60068-2-78
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3.2 Montage
3.2.1 Montageabstand

Montieren Sie den Frequenzumrichter in aufrechter Position (senkrecht) und halten Sie die
aufgeflihrten Mindestabstande flr eine gute Luftzirkulation zur Kihlung entsprechend der
folgenden Abbildung 3.2.1 ein.

150mm 150mm

Umgebungs-
temperatur
-10 °C bis

+40°C

150mm 150mm Luftstrom-}

Abb. 3.2.1 Montageabstidnde F510

X =30 mm bei Frequenzumrichtern mit einer Motorleistung bis 18,5 kW

X =50 mm bei Frequenzumrichtern mit einer Motorleistung ab 22 kW

Wichtiger Hinweis: Wahrend des Betriebs kann die Kihlkérpertemperatur bis zu 90 °C
erreichen. Stellen Sie sicher, dass das verwendete Isolationsmaterial flir diese Temperatur

geeignet ist.
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3.3 Anzugsmomente fur die Klemmenschrauben

Zur Erflllung des UL-Standards dirfen zum Anschluss des Leistungskreises nur gemaf UL
zertifizierte Kupferkabel (Nenntemperatur 75 °C) und zertifizierte crimpbare ringférmige
Kabelschuhe eingesetzt werden. Wie in der nachfolgenden Tabelle dargestellt, empfiehit
Teco die crimpbaren Kabelschuhe des Herstellers NICHIFU Terminal Industry Co., Ltd mit
separaten Isolierhiilsen sowie die vom Hersteller der Kabelschuhe und der lIsolierhilsen
spezifizierten Crimp-Werkzeuge.

Kabelquer- S Crimp-
q! Klemmen- | Kabelschuh Anzugsmoment Isolierhiilse P
schnitt schraube Modelinr. kgf.cm (in.lbs) Modelinr. L
mm2 (AWG) Modellinr.
M3,5 R1.25-3.5 8,2 bis 10 (7,1 bis 8,7) TIC 1.25 NH 1
0,75 (18
(18) M4 R1.25-4 12,2 bis 14 (10,4 bis 12,1) TIC1.25 NH 1
M3,5 R1.25-3.5 8,2 bis 10 (7,1 bis 8,7) TIC 1.25 NH 1
1,25 (16)
M4 R1.25-4 12,2 bis 14 (10,4 bis 12,1) TIC 1.25 NH 1
M3,5 R2-3.5 8,2 bis 10 (7,1 bis 8,7) TIC2 NH1/9
M4 R2-4 12,2 bis 14 (10,4 bis 12,1) TIC2 NH1/9
2 (14)
M5 R2-5 22,1 bis 24 (17,7 bis 20,8) TIC2 NH1/9
M6 R2-6 25,5 bis 30,0 (22,1 bis 26,0) TIC2 NH1/9
M4 R5.5-4 12,2 bis 14 (10,4 bis 12,1) TIC 3.5/5.5 NH1/9
M5 R5.5-5 20,4 bis 24 (17,7 bis 20,8) TIC 3.5/5.5 NH1/9
3,5/5,5 (12/10)
M6 R5.5-6 25,5 bis 30,0 (22,1 bis 26,0) TIC 3.5/5.5 NH1/9
M8 R5.5-8 61,2 bis 66,0 (53,0 bis 57,2) TIC 3.5/5.5 NH1/9
M4 R8-4 12,2 bis 14 (10,4 bis 12,1) TIC8 NOP 60
M5 R8-5 20,4 bis 24 (17,7 bis 20,8) TIC8 NOP 60
8 (8)
M6 R8-6 25,5 bis 30,0 (22,1 bis 26,0) TIC8 NOP 60
VE] R8-8 61,2 bis 66,0 (53,0 bis 57,2) TIC8 NOP 60
M4 R14-4 12,2 bis 14 (10,4 bis 12,1) TIC 14 NH1/9
M5 R14-5 20,4 bis 24 (17,7 bis 20,8) TIC 14 NH1/9
14 (6)
M6 R14-6 25,5 bis 30,0 (22,1 bis 26,0) TIC 14 NH1/9
VE] R14-8 61,2 bis 66,0 (53,0 bis 57,2) TIC 14 NH1/9
M6 R22-6 25,5 bis 30,0 (22,1 bis 26,0) TIC 22 NOP 60/ 150H
22 (4)
VE] R22-8 61,2 bis 66,0 (53,0 bis 57,2) TIC 22 NOP 60/ 150H
M6 R38-6 25,5 bis 30,0 (22,1 bis 26,0) TIC 38 NOP 60/ 150H
30/38 (3/2)
VE] R38-8 61,2 bis 66,0 (53,0 bis 57,2) TIC 38 NOP 60/ 150H
VE] R60-8 61,2 bis 66,0 (53,0 bis 57,2) TIC 60 NOP 60/ 150H
50/60 (1/1/0)
M10 R60-10 102 bis 120 (88,5 bis 104) TIC 60 NOP 150H
VE] R70-8 61,2 bis 66,0 (53,0 bis 57,2) TIC 60 NOP 150H
70 (2/0)
M10 R70-10 102 bis 120 (88,5 bis 104) TIC 60 NOP 150H
M10 R80-10 102 bis 120 (88,5 bis 104) TIC 80 NOP 150H
80 (3/0)
M16 R80-16 255 bis 280 (221 bis 243) TIC 80 NOP 150H
M10 R100-10 102 bis 120 (88,5 bis 104) TIC 100 NOP 150H
100 (4/0) M12 R100-12 143 bis 157 (124 bis 136) TIC 100 NOP 150H
M16 R80-16 255 bis 280 (221 bis 243) TIC 80 NOP 150H
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3.4 Aufbau eines Antriebssystems

A Achtung

> Leuchtet nach dem Abschalten der Netzspannung die LED ,CHARGE®, ist der
Entladevorgang der internen Kondensatoren noch nicht vollstandig abgeschlossen.
Beruhren Sie in dieser Zeit keine Schaltungskomponenten und tauschen Sie keine
Teile aus.

> Verdrahten oder I6sen/verbinden Sie niemals interne Steckverbindungen des
Frequenzumrichters, solange die Spannungsversorgung anliegt.

> Schlieen Sie die Klemmen U, V und W des Frequenzumrichters keine
Netzspannung an.

> Schliel3en Sie die Erde vorschriftsmafig an die Klemme E des Frequenzumrichters
an. Beachten Sie dabei die lokalen Bestimmungen.

> Flihren Sie am Frequenzumrichter keine Prifung der Hochspannungsfestigkeit
durch, wodurch hochspannungsempfindliche Halbleiterbauteile des
Frequenzumrichters F510 zerstort werden kdnnen.

> Berthren Sie nicht die Hauptplatine des Frequenzumrichters, da die CMOS-ICs auf
der Platine durch statische Aufladungen zerstért werden kdnnen.

& Achtung

> Beachten Sie die in der vorstehenden Tabelle angegebenen Kabelquerschnitte flir
die Verdrahtung. Bei groRen Leitungslangen darf der Spannungsabfall am
Leistungsanschluss nicht mehr als 2 % Nennspannung betragen

Spannungsabfall Phase-zu-Phase (V) = ﬁ xLeitungswiderstand
(Q/km)xLeitungslange (m)xStrom (A)x107

»  Verringern Sie die Taktfrequenz bei einem langen Motorkabel entsprechend von
Hand (Parameter 11-01).

A Achtung

> Zum Schutz von angeschlossenen Baugruppen, besonders bei
Hochleistungssystemen, missen in der Netzzuleitung des Frequenzumrichters
flinke Sicherungen installiert werden. Die technischen Daten der Sicherungen
entnehmen Sie dem englischen Handbuch — Abschnitt 11.4.
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Beispiel einer Systemkonfiguration mit dem Frequenzumrichter F510:

Spannungs-
versorgung

Leistungsschalter &
Fehlerstromschutz-
schalter

Leistungsschitz

Netzdrossel

Flinke Sicherung

Funkentstorfilter

Frequenz-
umrichter

Ausgangs-
filter

Drehstrom-
Asynchron-

motor

m Leistungsschalter& Fehlerstromschutzschalter

[l  Wahlen Sie den Leistungsschalter entsprechend dem
Nennstrom aus (siehe Tabelle 3).

[0 Fdhren Sie keine Start- und Stoppvorgange Uber den
Leistungsschalter aus.

[1 Falls erforderlich, benutzen Sie einen fir die Verwendung
mit Frequenzumrichtern geeigneten Fehlerstromschutz-
schalter und beachten Sie die gultigen Richtlinien und
Standards.

m Leistungsschitz

O In der Regel wird kein Leistungsschitz bendtigt. Ein
Leistungsschitz kann zum Beispiel zur externen
Steuerung oder zum automatischen Wiederanlauf nach
einem Netzausfall eingesetzt werden. Fihren Sie keine
Start- und Stoppvorgange Uber das Leistungsschiitz aus.

m Netzdrossel

[0 Zur Stérunterdrickung oder zur Erhdhung des
Leistungsfaktors kann eine Netzdrossel angeschlossen
werden.

m Flinke Sicherung

[0 Zum Schutz von angeschlossenen Baugruppen missen
in der Netzzuleitung des Frequenzumrichters flinke
Sicherungen installiert werden. Die technischen Daten
der Sicherungen entnehmen Sie dem englischen
Handbuch — Abschnitt 11.4.

m Funkentstorfilter

[0 Fur den F510 sind spezielle TECO-Filter zur Erfullung der
EN55011 Klasse A, Kategorie C3 erhaltlich.

[0 Eine Auswahl an passenden Funkentstorfiltern
finden Sie im englischen Handbuch — Abschnitt 11.3.

m Frequenzumrichter

[ Die Eingangsklemmen R, S, T haben keine festgelegte
Phasenzuordnung, so dass die Anschlisse beliebig
vertauscht werden kénnen.

m Ausgangsfilter

[1 Durch Anschluss eines Ausgangsfilters kdnnen
Stdrausstrahlung und Motorgerausche reduziert werden.

[1 Beachten Sie das englische Handbuch — Abschnitt 11.3.

= Motor

[J Werden an einen Frequenzmrichter mehrere Motoren
angeschlossen, muss der Ausgangsstrom des
Frequenzumrichters hoher sein, als die gesamte
gleichzeitige Stromaufnahme aller Motoren.

[0 Motor und Frequenzumrichter missen vorschriftsmaiig
geerdet sein.
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3.4 Anschluss

Das folgende Diagramm zeigt den standardmafBigen Anschluss des
Frequenzumrichters F510 (© kennzeichnet die Klemmen des Leistungskreises, o die
Klemmen des Steuerkreises). Die Anordnung sowie die Bezeichnung von einzelnen
Klemmen kénnen in Abhangigkeit vom jeweiligen Frequenzumrichtermodell abweichen. Die
Beschreibung der Klemmen des Leistungs- und des Steuerkreises finden Sie in den Tabellen
3-1, 3-2 und 3-3.

Bremswiderstand
roo- =3,
Schutzschalter ' '

NFB

B1/P | B2

& | + ; Ut
o2 — g ViriP s M
g T3 — W3 &

] / T

Leistungsschiitz
Flinke Sicherung

Spannungs- —
versorgung —

Leistungskreis | — lki 4
°O L—E—J Der Erd iderstand sollt
er Erdungswiderstand sollte
~Rechtsdrehung/ o swi = kleiner als 100 Q sein.
Stopp St o por U g 1 AO1
;r;l:)s;drehung/ s s2 2 | I Analoger Signal-
i+ digi i SW6 Analogausgang 2 AO2 ausgang 1, 2
Hochlauf mit digitalem| s3 B v (0-10 V DC/4-20 mA)
o | Motorpotentiometer 5 GND
c Lo o) AO2
= | Bremsen mit digitalem s4 5 " | v j
2 | Motorpotentiometer € SW3 . .
@) € Positive Logik (PNP)
‘g | Vorgabedrehzahl 1 ¢——" S5 © . .
2 = Negative Logik (NPN),
S |Fehler zuriicksetzen S6 o Werkseinstellung oN3 Optionale Steckkarte
= (JN5-10-8DO)

24V Spannungsversorgung fur Digitaleingédnge

24VG Bezugspunkt fur Digitaleingange

Programmierbarer

\ Relaisausgang

250 V AC bis max. 1 A,
30 V DC bis max. 1 A

E Anschlussklemme fiir Abschirmung

+10v Spannungsversorgung fiir Analogeingénge,

2 +10V, 20 mA

2 0-10v 'y AI1 Programmierbarer Analog- g3

S8 eingang (0-10 V, 20 kQ) v

g P, 4-20mA/0-10V P Al2 Programmierbarer Analogein Werksei
< IP gang (0-10 V/4-20 mA, 250 ©) (U] 1 G ZIEREI-
5 ov

g ’s GND Bezugspunkt fiir Analogsignale

£

i

MT Eingang fiir PTC-Motortemperaturfihler

Impulsein- | | fi
mpulsausgang fiir
J L gang Pl Eingang fur Sollwertimpulse max. 32 kHz Energiemessgerat

{ Abgeschirmte SW5

. ! CN6

i Leitung F1 Eingang fiir Sicher- ON (RJ45) % RS485

. *4

& F2 heitsschalter 1: Daten +

i p Abgeschirmte Leitung, OFF %: Baten -

i . . : Daten +

tyy paarig verdrillt 4’ Reserviert
5: Reserviert
6: Daten -

© Klemme des Leistungskreises 57; szD

O Klemme des Steuerkreises

Anmerkungen

*1  Nur die 220-V-Gerate mit der Schutzart IP20 und einer Leistung von 5-30 HP, die 440-V-Gerate mit der Schutzart IP20 und
einer Leistung von 5-40 HP sowie die 440-V-Gerate mit der Schutzart IP55 und einer Leistung von 5-25 HP sind mit einem
eingebauten Bremstransistor ausgestattet und verfligen Uber die Klemme B2. Ein Bremswiderstand kann direkt an die
Klemmen B1 und B2 angeschlossen werden.

*2 Die programmierbaren Eingange S1-S6 kénnen mit SW3 auf positive Logik (PNP) oder negative Logik (NPN) eingestellt
werden.

*3 Der programmierbare Analogeingang 2 (Al2) kann mit SW2 zwischen der Sollwertvorgabe tber Spannung (0-10 V) oder
Uber Strom (4—20 mA) umgeschaltet werden.

*4 Wenn die integrierte Sicherheitsfunktion nicht benétigt wird, miissen die Klemmen F1 und F2 zur Aktivierung des Frequenz-
umrichterausgangs mit einer Drahtbricke kurzgeschlossen werden. Die Klemmen F1 und F2 des Frequenzumrichters
lassen sich liber externe Sicherheitskreise ansteuern.
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3.5 Technische Daten

Modellspezifische Daten

(a) 220-V-Typ

Maximale Ausgangs-
spannung (V)

Dreiphasig, 380 V—480 V

Leistungsklasse (HP) 5 | 75| 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175

Ausga?kgvsll\tilstung 55 | 8 [114 152 (213|262 | 30 | 419|525 643|762 952 | 119 | 152 | 171
> A“sgang(sg)e""smm 145 | 21 | 30 | 40 | 56 | 69 | 79 | 110 | 138 | 169 | 200 | 250 | 312 | 400 | 450
=
k7
T HP)| 5 | 75| 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175
» | Empfohlene ;
o A *
e |Motorleistung ™| .\ | 57 | 55 | 75 | 11 | 15 |185| 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 130
(o))
(%)
=] i =
g || MERAITELS CUEEETE Dreiphasig, 200 V-240 V

spannung (V)
LETITELD ( TEEETIEE: Abhangig von der Parametereinstellung 0,1-400,0 Hz®
frequenz (Hz)
m -
SO ISSEENINNGS Dreiphasig, 380 V — 480 V, 50/60 Hz
- bereich
i .
< |Zulassige Spannungs- 15 % — +10 %
= schwankung
©
(o)} 3 i b
2 Zulassige Frequenz +5 %
i schwankung
(b) 440-V-Typ

. 535]670] 800
Leistungsklasse (HP) | 5 [7.5|10| 15|20 |25 |30 | 40|50 | 60 | 75 [100|125|150(175|215|250|300|375|425|°2>|°£°| 89

Ausga?k'-ﬁ\‘;'smng 7 |8.4] 13| 18|24 |29 |34 |41 |55 |67 |78 |110[125|158|190|225|250(331|392|445|525|640| 731
> A“sgangfgf""smm 92| 11|18 |23 |31 |38 |44 |54 |72 88|103]145[165|208|250|296|328|435|515|585|690 840 | 960
E
2 (HP) | 5 |7.5[10 | 15|20 |25 |30 | 40| 50 | 60 | 75 [100|125|150|175|215|250|300|375|425|535|670| 800
w» | Empfohlene
© |Motorleistung
5 (kW) | 4 |55(7.511 |15 |19 |22 |30 |37 | 45|55 |75 |90 [110|132|160|185|220|280|315|400(500 | 600
3
=]
b=

Maximale Ausgangs-
frequenz (Hz)

Abhangig von der Parametereinstellung 0,1-400,0 Hz®

Eingangsspannungs-
bereich

Dreiphasig, 380 V — 480 V, 50/60 Hz

Zulassige Spannungs-
schwankung

-15% —-+10 %

Zulassige Frequenz-
schwankung

Eingangsleistung

5 %

*1. Der Wert basiert auf einem 4-poligen Standard-Asynchronmotor. Der ausgewahlte
Frequenzumrichter muss einen hoheren Ausgangsstrom liefern, als der Motor aufnimmt.

*2. Die Geratemodelle F510 sind fur den Einsatz unter normalen Lastbedingungen
konzipiert. Die Uberlastfahigkeit betragt 120 %/ 1 min.

*3. Die Modelle fiir 440 V mit 535 HP oder héher sind in der Entwicklung.

*4. Bei einer Einstellung der Taktfrequenz Uber der Werkseinstellung muss der Laststrom
entsprechend der Leistungskurve angepasst warden.
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Taktfrequenz

Taktfrequenz

. Taktfrequenz- . Taktfrequenz-

220-V-Typ Werksein- berec:ch 440-V-Typ Werksein- bere(?ch

stellung stellung

5-25 HP 2 kHz 2-16 kHz 5-30 HP 4 kHz 2-16 kHz

30 HP 2 kHz 2-12 kHz 40 HP 2 kHz 2-16 kHz
40-50 HP 2 kHz 2-12 kHz (*5) | 50-60 HP 4 kHz 2-12 kHz (*5)
60-125 HP 2 kHz 2-10 kHz (*5) | 75-215 HP 4 kHz 2-10 kHz (*5)

- - - 250 HP 2 kHz 2-8 kHz

e 2 kHz 2-5 kHz o 4 kHz 2-5 kHz

- - - 425 HP 2 kHz 2-5 kHz

: i i goo 4 kHz 2.5 kHz

*5. Das Steuerverfahren (00-00) ist auf 2 eingestellt (SLV) und die maximale Frequenz (01-
02) ist groRRer als 80 Hz, der Bereich der Taktfrequenz ist 2-8 kHz.

Die maximalen Frequenzen bei unterschiedlichen Steuerverfahren sind wie

folgt.
Steuerverfahren Andere Einstellungen Maximale Frequenz
u/f Unbegrenzt 400 Hz
220V 5-15 HP, 440 V 5-20 HP 150 Hz
220V 20-30 HP, 440 V 25 HP 110 Hz
440V 30-40 HP 100 Hz
SLV 2_20 V 40-125 HP, 440 V.50—215 HP, _ 100 Hz
die Taktfrequenz (11-01) ist auf max. 8 k eingestellt.
220 V 40-125 HP, 440 V.50—215 HP, . 80 Hz
die Taktfrequenz (11-01) ist auf >8 k eingestellt.
220 V 150-175 HP, 440 V 250-800 HP 100 Hz
PMSLV Unbegrenzt 400 Hz
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Aligemeine technische Daten

Einstellmoglichkeiten

Anzeige

LED-Bedieneinheit mit 5-stelliger 7-Segmentanzeige oder LCD-Bedieneinheit mit
Parameterkopierfunktion (optionale Bedieneinheit HOA-fahig mit LCD)

Steuerverfahren

U/f, SLV, PMSLV mit sinuskommutierter Pulsweitenmodulation (Raumzeiger-PWM)

Frequenzbereich

0,1 Hz-400,0 Hz

Auflésung bei der Frequenzeinstellung

Digitaleinstellung: +0,01 % (-10 — +40 °C), Analogeinstellung: +0,1 % (25 °C +10 °C)

Genauigkeit der Drehzahiregelung

10,5 % (Sensorlose Vektorregelung)

Auflosung der Ausgangsfrequenz

Digitale Vorgabe und analoge Vorgabe: 0,01 Hz, Analogeinstellung: 0,06 Hz/60 Hz

Auflésung der Ausgangsfrequenz

0,01 Hz

Uberlastfihigkeit

120 %/1 min

Frequenzsollwerte

0-+10V/-10V—-+10V oder 4 —20 mA DC

Steuerung der
Beschleunigung/Bremsung

0,0-6000,0 Sekunden (Beschleunigungs- und Bremszeit sind getrennt einstellbar)

U/f-Betrieb

Frei wahlbare U/f-Kennlinie Uber Parameter

Bremsmoment

Ungefahr 20 %

Haupt-Betriebsfunktionen

Auto-Tuning, Soft-PWM, Uberspannungsschutz, dynamische Bremsfunktion, Drehzahlerfassung,
Wiederanlauf  nach  kurzzeitigem  Netzausfall, 2  Parametersadtze fir  PID-Regelung,
Schlupfkompensation, standardméBige RS485-Kommunikation, einfache SPS-Funktionen, 2 getrennte|
Analogausgange, Sicherheitsschalter

Andere Funktionen

Aufzeichnung von Einschalt- und Betriebsdauer, Fehlerspeicher fiir 4 letzte Fehler und aktueller
Fehlerstatus, Energiesparbetrieb, Phasenfehlerschutz, Eingang zum Anschluss eines PTC-Fuhlers fir|
thermischen Uberlastschutz des Motors, Smarte Bremsfunktion, DC-Bremsung, Haltezeit, S-férmige
Beschleunigungs-/Bremskennlinie, digitales Motorpotentiometer, Modbus, BACNet MS/TP und Metasys-
N2-Kommunikationsprotokoll, Anzeige in unterschiedlichen technischen Einheiten, Umschaltung
lokal/dezentral, Auswahl negative/positive Eingangslogik, Anwenderparametereinstellungen.

Strombegrenzung

Der Schwellwert der Strombegrenzung ist einstellbar. (Bei Beschleunigung oder konstanter Drehzahl
kann die Strombegrenzung getrennt eingestellt werden. Die Bremsung kann mit oder ohne
Strombegrenzung erfolgen.)

Schutz vor Uberstrom (OC)
undAusgangskurzschluss (SC)

Der Ausgang wird abgeschaltet, wenn der Strom 160 %

Uberschreitet.

des Frequenzumrichternennstroms,

Uberlastschutz des
Frequenzumrichters (OL2)

Der Frequenzumrichter wird abgeschaltet, wenn der Ausgangsstrom langer als 1 min Uber 120 % des
Frequenzumrichternennstroms liegt, die Taktfrequenz liegt zwischen 2 und 4 kHz.

Zul. Luftfeuchtigkeit

c
2 |Uberlastschutz des Motors (OL1) Voreingestellte Elektrische Uberlastschutz-Kennlinie
o
3‘; Uberspannungsschutz (OV) Aktiviert bei einer Zwischenkreisspannung tber 410 V (220-V-Typen)/820 V (440-V-Typen)
=]
3
g Unterspannungsschutz (UV) Aktiviert bei einer Zwischenkreisspannung unter 190 V (220-V-Typen)/380 V (440-V-Typen)
& |Wiederanlauf nach kurzzeitigem Der Netzausfall ist langer als 15 ms. Die Lange des kurzzeitigen Netzausfalls bis zum Wiederanlauf]
Netzausfall kann bis 2 s eingestellt werden.
Ubertemperaturschutz (OH) Temperaturfiihler am Kihlkérper
Schutz vor Erdschluss (GF) Schutz durch Stromiberwachungsschaltung
Ladungsanzeige ,,Charge“ Die CHARGE-LED leuchtet, wenn der Zwischenkreis DC-Spannung = 50 V fiihrt.
Ausgangs-Phasenfehler (OPL) Spricht die OPL-Schutzfunktion an, stoppt der Motor automatisch
Aufstellort Nur fir Innenrdume (keine aggressiven Gase, staub- und schmutzfreie Aufstellung)
e -10 — +40 °C (IP20/NEMA1), -10 — +50 °C (IP00), bei Leistungsherabsetzung ist die maximale
a5 g|Umgebungstemperatur . N
€ ¢ Betriebstemperatur 60 °C.
2 =]
g E’ Lagertemperatur -20-+70 °C
E 3
=<1

Max. 95 % (keine Kondensatbildung)

Aufstellhohe und Vibrationsfestigkeit

Maximal 1000 m. 1,0 x g gemaf IEC 60068-2-6 (g = 9,80665 m/s?)

Kommunikationsfunktionen

StandardmaBig eingebaute RS485-Schnittstelle (Modbus-Protokoll mit RJ45/BACnet/Metasys N2)

SPS-Funktion

Integriert

Elektromagnetische Vertraglichkeit bezogen
auf Storungsempfindlichkeit (EMV)

GemalR Standard EN61800-3, Gerate IP20 400 V bis 55 kW und IP55 bis 45 kW kénnen mit ein-
/angebautemEMV-Filter geliefert werden.

Elektromagnetische Vertraglichkeit bezogen
auf Storungsaussendung (EMV)

Gemal Standard EN61800-3

Zertifizierungen

CE

GemaR EN61800-3(CE & RE) und EN61800-5-1(LVD)

UL

UL508C

Erweiterungsoptionen

Steckkarte zur Steuerung von 1 bis 8 Pumpen, HOA-fahige Bedieneinheit mit LCD-Anzeige, Profibus-
Steckkarte
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3.7 Beschreibung der Klemmen

1.

*2.

Tabelle 3-1 Klemmen des Leistungskreises beim IP00-/IP20-Modell

Klemme 220V : 5-30 HP 220V: 40-175 HP
440V : 5-40 HP 440V: 50-800 HP
R/L1
S/L2 Netzspannungsanschluss Leistungskreis
T/IL3
B1/P _ |eB1/P—©: Zwischen- )
B2 kreisspannung
S/ e B1/ P—B2: externer e [] -©: Zwischenkreis-
Bremswiderstand spannung oder
] Anschluss einer
B Bremseinheit
u/m
VIT2 Frequenzumrichterausgang
WI/T3
E

Erdungsklemme

Tabelle 3-2 Klemmen des Leistungskreises beim IP55-Modell

Klemme 440V : 5-100 HP
R/L1
S/L2 Netzspannungsanschluss Leistungskreis
T/L3
B1, B2 Externer Bremswiderstand
(11, []2 Zwischenkreisdrossel
B1,B2, © Zwischenkreisspannung ( IZ?C+,.D$- ) Anschluss einer
Bremseinheit
u/m
VIT2 Frequenzumrichterausgang
WIT3
< (PE) Erdungsklemme

Die 440-V-Typen mit 25 HP (18,5 kW) und kleiner haben einen eingebauten

Bremstransistor.

Entfernen Sie zuerst die Kurzschlussbriicke tiber den Klemmen ©1 und &2, bevor Sie

eine Zwischenkreisdrossel anschlief3en.
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Tabelle 3-3 Klemmen des Steuerkreises

Art Klemme Klemmenfunktion Signalpegel
S Rechtsdrehung/Stopp-Befehl (Werkseinstellung),
programmierbare Eingangsklemme * 1
S0 Linksdrehung/Stopp-Befehl (Werkseinstellung),
programmierbare Eingangsklemme * 1
Hochlauf digitales Motorpotentiometer :
- S3 (Werkseinstellung), programmierbare 24VDC, 8 mA, galvanische
Digital- . 4 Trennung mit Optokoppler
. Eingangsklemme * 1 .
ein- Bremsen digitales Motorpotentiometer (maximale Spannung 30 V
gdnge S4 (Werkseinsltgelllun ), pro prammlierbare DC, Eingangswiderstand
. 9*, prog des Optokopplers: 4,22 kQ)
Eingangsklemme * 1
s Vorgabedrehzahl 1, programmierbare
5 . *
Eingangsklemme * 1
Fehler riicksetzen, programmierbare
S6 . *
Eingangsklemme * 1
Spannungsversorgung fiir Digitaleingange bei
24V postiver Logik o
24-V- (Schalterstellung SW3: SOURCE ) £15 %, .
Span- Gemeinsamer Bezugspunkt fur Digitaleingange Maximaler Ausgangsstrom:
nung 24VG |bei negativer Logik 250 mA (Gesamtlast)
( Schalterstellung SW3: SINK )
+10V Spannungsversorgung fur externes Drehzahl- |+10V
Potentiometer (Maximalert Strom: 20mA)
MT PTC-Eingang zur Erfassung der IAnsprechschwelle 1330 Q,
Motortemperatur Ricksetzschwelle 550 Q
Programmierbarer Analogeingang flir Drehzahl- Von 0 bis +10 V,
Al Referenzwert (Eingangsspannung 0-10 V) (Eingangswiderstand: 20 kQ)
Analog- gangssp 9 (Aufldsung 12 Bits)
ein- Von 0 bis +10 V,
giange Programmierbarer Analogeingang *2, mit SW2 |(Eingangswiderstand: 20 kQ)
Al2 umschaltbar zwischen Strom- (4-20mA) und Von 4 bis 20 mA
Spannungseingang (0-10V) (Eingangswiderstand: 250 kQ)
(Auflésung 12 Bits )
GND |Gemeinsamer Bezugspunkt flir Analogeingange |---
E Anschlussklemme flir Abschirmung (Erde) F---
AO1 Programmierbare analoge Ausgangsklemme *3
Analog- (0-10 V)/(4_1—20 mA) Ausgangssignal __Mon 0 bis 10V,
Programmierbare analoge Ausgangsklemme *3 :
aus- AO2 . (maximaler Strom, 20 mA)
" (0—-10V)/(4—20mA) Ausgangssignal :
gange - — Von 4 bis 20 mA
Gemeinsamer Bezugspunkt fur
GND .
Analogausgange
) . 32 kHz (max.),
lrr;E:!S PO Impulsausgang, Bandbreite 32 kHz Open-Collector-Ausgang
gang GND  |Bezugspunkt fiir Impulsausgang -
L: von 0,0 bis 0,5V
. .. . , H: von 4,0 bis 13, 2V
Impuls PI Eingang fur Sollwertimpulse, Bandbreite 32 kHz 0-32 kHz (max.)
emn- Impedanz: 3,89 kQ)
gang ( p " b
GND |Bezugspunkt fur Impulseingang ---
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Art Klemme Klemmenfunktion Signalpegel
Relaiskontakt A
R1A (programmierbarer Relaisausgang) Kontaktdaten Relais:
R1B Relaiskontakt B bei 250 V AC,
(programmierbarer Relaisausgang) 10 mA-1 A
R1C Bezugskontakt Relais. bei 30 V DC,
Relais- Die Relaisfunktion zeigt die 10 mA-1 A
ausgang Bedienungsanleitung.
R2A-R2C | Gleiche Funktion wie R1A/R1B/R1C Kontaktdaten Relais:
bei 250 V AC,
10 mA-1 A
R3A-R3C | Gleiche Funktion wie R1A/R1B/R1C bei 30 V DC,
10 mA-1 A
AUS: NOT-HALT aktiviert
EIN: Normalbetrieb
Sicherheits- F1 (Die Kurzschlussbriicke muss entfernt werden, 24 V DCZ 8 mA,
! . . . Pullup-Eingang
eingang wenn ein externer Sicherheitsschalter
eingesetzt wird.)
F2 Bezugsklemme fir Sicherheitseingang 24 V Masse
RS485- S (4) Differenzein- und
Schnittstelle S () RS485/MODBUS ausgang
Erde E (G) Klemme zur Erdung L

Anschluss fir Abschirmung

*1: Die einzelnen Funktionen der programmierbaren Digitaleingdnge entnehmen Sie bitte
der Bedienungsanleitung.

*2: Die einzelnen Funktionen der programmierbaren Analogeingange entnehmen Sie bitte
der Bedienungsanleitung.

*3: Die einzelnen Funktionen der programmierbaren Analogausgange entnehmen Sie bitte
der Bedienungsanleitung.

A

Achtung

»  Der maximale Ausgangsstrom der Klemme ist 20 mA bei 10 V.

» Die programmierbaren Analogausgange AO1 und AO2 sind zum Anschluss eines

Messinstruments

konzipiert. Die Ausgangsignale durfen

nicht als analoge

Ruckflihrungswerte zur Steuerung einen Regelkreises verwendet werden.

» Die 24-V- und 12-V-Spannungen der Steuerplatine dienen nur zur internen
Versorgung. Sie durfen nicht flr externe Baugruppen verwendet werden.
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3.7 AuRere Abmessungen

3.7.1 Standardtyp (IP00/IP20)

(a) 220 V: 5-7,5 HP/440 V: 5-10 HP

H1

P e
5 ©® K ]
t
Modell Abmessung (mm)
w H D w1 H1 t d Gewicht (kg) | Bemerkungen

F510-2005-H3 | 140 | 279 | 177 | 122 | 267 7 M6 3,8
F510-2008-H3 | 140 | 279 | 177 | 122 | 267 7 M6 3,8
F510-4005-H3 | 140 | 279 | 177 | 122 | 267 7 M6 3,8
F510-4008-H3 | 140 | 279 | 177 | 122 | 267 7 M6 3,8
F510-4010-H3 | 140 | 279 | 177 | 122 | 267 7 M6 3,8

(b) 220 V: 10-30 HP/440 V: 15-40 HP

W

W

<

H1

]
&




Abmessung (mm)

. w H | D | WI | HT | t d | Gewicht (kg) | Bemerkungen
F510-2010-H3 | 210 | 300 | 215 | 192 | 286 | 1,6 | M6 6,2
F510-2015-H3 | 210 | 300 | 215 | 192 | 286 | 1,6 | M6 6,2
F510-2020-H3 | 265 | 360 | 225 | 245 | 340 | 1,6 | M8 10
F510-2025-H3 | 265 | 360 | 225 | 245 | 340 | 1,6 | M8 10
F510-2030-H3 | 265 | 360 | 225 | 245 | 340 | 1,6 | M8 10
F510-4015-H3 | 210 | 300 | 215 | 192 | 286 | 1,6 | M6 6,2
F510-4020-H3 | 210 | 300 | 215 | 192 | 286 | 1,6 | M6 6,2
F510-4025-H3 | 265 | 360 | 225 | 245 | 340 | 1,6 | M8 10
F510-4030-H3 | 265 | 360 | 225 | 245 | 340 | 1,6 | M8 10
F510-4040-H3 | 265 | 360 | 225 | 245 | 340 | 1,6 | M8 10

(c) 220 V: 40-50 HP/440 V: 50-75 HP

W d D
F - A
01 14
| I @ [
© © j
I 0¥
Modell Abmessung (mm)
w H D w1 H1 t d | Gewicht (kg) | Bemerkungen
F510-2040-H3 | 284 | 525 | 252 | 220 | 505 | 1,6 | M8 30
F510-2050-H3 | 284 | 525 | 252 | 220 | 505 | 1,6 | M8 30
F510-4050-H3 | 284 | 525 | 252 | 220 | 505 | 1,6 | M8 30
F510-4060-H3 | 284 | 525 | 252 | 220 | 505 | 1,6 | M8 30
F510-4075-H3 | 284 | 525 | 252 | 220 | 505 | 1,6 | M8 30
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(d) 220 V: 60-125 HP/440 V: 100-250 HP (IP00)

= W = D -
- Wi -
i o
|
T T
!
Abmessung (mm)
Modell
w H D w1 HA1 t d [Gewicht (kg)| Bemerkungen
F510-2060-H3 | 344 | 580 | 300 | 250 560 1,6 | M10 40,5
F510-2075-H3 | 344 | 580 | 300 | 250 560 1,6 | M10 40,5
F510-2100-H3 | 459 | 790 |324,5| 320 760 1,6 [ M10 74
F510-2125-H3 | 459 | 790 |324,5| 320 760 1,6 [ M10 74
F510-4100-H3 | 344 | 580 | 300 | 250 560 1,6 | M10 40,5
F510-4125-H3 | 344 | 580 | 300 | 250 560 1,6 | M10 40,5
F510-4150-H3 | 459 | 790 |324,5| 320 760 1,6 | M10 74
F510-4175-H3 | 459 | 790 |324,5| 320 760 1,6 | M10 74
F510-4215-H3 | 459 | 790 |324,5| 320 760 1,6 | M10 74
F510-4250-H3 | 459 | 790 |324,5| 320 760 1,6 | M10 74
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(€) 220V :60-125HP/440V :100-250HP (IP20)

o W -—
W1 _ = D =
i d
- .
i -
T I
1
!
Abmessung (mm)
Modell
w H D w1 H1 t d |Gewicht (kg)| Bemerkungen
F510-2060-H3 | 348,5| 740 | 300 250 560 | 1,6 | M10 44
F510-2075-H3 | 348,5| 740 | 300 250 560 | 1,6 [ M10 44
F510-2100-H3 | 463,5 | 1105 | 324,5| 320 760 | 1,6 [ M10 81
F510-2125-H3 | 463,5 | 1105 | 324,5| 320 760 | 1,6 [ M10 81
F510-4100-H3 | 348,5| 740 | 300 250 560 | 1,6 [ M10 44
F510-4125-H3 | 348,5| 740 | 300 250 560 | 1,6 [ M10 44
F510-4150-H3 | 463,5 | 1105 | 324,5| 320 760 | 1,6 [ M10 81
F510-4175-H3 | 463,5 | 1105 | 324,5| 320 760 | 1,6 [ M10 81
F510-4215-H3 | 463,5 | 1105 | 324,5| 320 760 | 1,6 [ M10 81
F510-4250-H3 | 463,5 | 1105 | 324,5| 320 760 | 1,6 [ M10 81
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(f) 220 V: 150-175 HP/440 V: 300-425 HP (IP00)

i HWHEMWH i I;;IZHII | ﬂﬁﬁﬁ ' ——
[l
° NUmmENm m :
o':) q}
Modell Abmessung (mm)
W H D [W1|W2]| H1 t d |Gewicht (kg)| Bemerkungen
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(g) 220 V: 150-175 HP/440 V: 300-425 HP (IP20)

H1

i
' 0
| | | E
!
Abmessung (mm)
Modell
w H D |W1|W2| H1 t d |Gewicht (kg)| Bemerkungen
F510-2150-H3 | 690 | 1313 [ 410 | 530 | 265 | 960 | 1,6 | M12 194
F510-2175-H3 | 690 | 1313 [ 410 | 530 | 265 | 960 | 1,6 | M12 194
F510-4300-H3 | 690 | 1313 [ 410 | 530 | 265 | 960 | 1,6 | M12 194
F510-4375-H3 | 690 | 1313 [ 410 | 530 | 265 | 960 | 1,6 | M12 194
F510-4425-H3 | 690 | 1313 [ 410 | 530 | 265 | 960 | 1,6 | M12 194
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(h) 440 V: 535-800 HP (IP00)

W
W1 D
C |-
i
I ; _ : M
- — == 6
= = == . I
= = = © O m
* — i e il
== = ==
— = == 1]
5 == — == &
- = = : ][]
= = = I
” == = =
o T == = =
5 &
© © ¢
8 ° |8
Abmessung (mm)
Modell
w H D (W1| H1 | H2 | t d [Gewicht (kg)| Bemerkungen
F510-4535-H3 | 960 | 1556 | 632 | 920 | 1050 (350 | 3 | M12 290
F510-4670-H3 | 960 | 1556 | 632 | 920 | 1050 (350 | 3 | M12 290
F510-4800-H3 | 960 | 1356 | 632 | 920 | 1050 (350 | 3 | M12 290
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(i) 440 V 535-800 HP (IP20)

W1

. o o
E. 0
=n == —- 3
== == == | 11}
o] == e e © ® I
~ == == ==
L = = = m
= = =
= = = 1}
1 = = = & m
= = = &
- = = =
T == = ==
- & 8
0] © ®
t o I8
Abmessung (mm)
Modell
w H D |W1| H1 | H2 | t d |Gewicht (kg)| Bemerkungen
F510-4535-H3 | 960 | 1556 | 632 | 920 | 1050 [ 350 | 3 M12 300
F510-4670-H3 | 960 | 1556 | 632 | 920 | 1050 [ 350 | 3 M12 300
F510-4800-H3 | 960 | 1556 | 632 | 920 | 1050 [ 350 | 3 M12 300
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3.7.2 Standardtyp mit eingebautem Funkentstorfilter (IP00/IP20)

(a) 440 V: 5-10 HP

Lo
I
m B0
I
Y = L
il
i m [
] O
0 @ (i —
®
Abmessung (mm)

el W | H | D |WI1] HI | H2 | t | d | Gewicht(kg) | Bemerkungen
F510-4005-H3F | 140 | 400 | 177 | 122 | 267 | 279 | 7 | M6 55
F510-4008-H3F | 140 | 400 | 177 | 122 | 267 | 279 | 7 | M6 55
F510-4010-H3F | 140 | 400 | 177 | 122 | 267 | 279 | 7 | M6 55

(b) 440 V: 15-40 HP
- i | :
l 1%
— # —
OdG8aea
INANAG ®
TATNRR
HAARAn
193 ana
W .
e - l.l“l“ HH
8 - —' —
= o) 1
Abmessung (mm)

AEEEL W | H D [W1] HI | H2 | t | d |Gewicht (kg)] Bemerkungen
F510-4015-H3F | 210 | 416,5| 215 | 192 | 286 | 300 | 1,6 | M6 8,0
F510-4020-H3F | 210 | 416,5 | 215 | 192 | 286 | 300 | 1,6 | M6 8,0
F510-4025-H3F | 265 | 500 | 225 | 245 | 340 | 360 | 1,6 | M8 12,5
F510-4030-H3F | 265 | 500 | 225 | 245 | 340 | 360 | 1,6 | M8 12,5
F510-4040-H3F | 265 | 500 | 225 | 245 | 340 | 360 | 1,6 | M8 12,5
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(c) 440 V: 50-75 HP

| T §
JO [l
¥ i) i o
Modell Abmessung (mm)
W H D W1 H1 H2 t d |Gewicht (kg)| Bemerkungen
F510-4050-H3F | 284 | 679 | 252 | 220 | 505 | 525 | 1,6 | M8 32,5
F510-4060-H3F | 284 | 679 | 252 | 220 | 505 | 525 | 1,6 | M8 32,5
F510-4075-H3F | 284 | 679 | 252 | 220 | 505 | 525 | 1,6 | M8 32,5

32




3.7.3 IP55-Geratetyp mit eingebautem Funkentstorfilter

(a) 440 V: 5-25 HP

D
t——‘-d—
LODTO000 o o
JIOAACIT
L _ © ®
Modell Abmessung (mm)
w H D w1 H1 t d Gewicht (kg) | Bemerkungen
F510-4005-C3FN4 | 189 | 284 | 186 171 266 1,2 M5 7
F510-4008-C3FN4 | 189 | 284 | 186 171 266 1,2 M5 7
F510-4010-C3FN4 | 230 | 320 | 210 210 305 2 M5 10,5
F510-4015-C3FN4 | 230 | 320 | 210 210 305 2 M5 10,5
F510-4020-C3FN4 | 265 | 396 | 227 249 380 2 M5 17
F510-4025-C3FN4 | 265 | 396 | 227 249 380 2 M5 17
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(b) 440 V: 30-60 HP (75 - 100 HP, nur externes Funkentstorfilter)

-

]
® ®
fl @ @ A °
Modell Abmessung (mm)
W H D w1 H1 t d Gewicht (kg) | Bemerkungen
F510-4030-C3FN4 | 224 | 527 | 311 180 505 2 M10 32,5
F510-4040-C3FN4 | 224 | 527 | 311 180 505 2 M10 32,5
F510-4050-C3FN4 | 224 | 527 | 311 180 505 2 M10 32,5
F510-4060-C3FN4 | 326 | 695 | 343 | 276 671 2,3 M10 55
F510-4075-C3N4 326 | 695 | 343 | 276 671 2,3 M10 55
F510-4100-C3N4 326 | 695 | 343 | 276 671 2,3 M10 55
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Kapitel 4 Geratebeschreibung

4.1 Beschreibung der LED-Bedieneinheit
4.1.1 Funktionen

REMOTE

FAULT FWD REV BEQ REF

< | READ

RESET ENTER

wl® @

Komponente

Bezeichnung

Funktion

Anzeige

Digitalanzeige

Anzeige von Frequenz, Parametern, Strom,

Temperatur, Fehlermeldungen usw.

Spannung,

LED-Status

FAULT: Die LED leuchtet bei der Ausgabe einer Warnung oder
eines Fehlers.
FWD: Die LED leuchtet bei der Rechtssdrehung des
Frequenzumrichters.
(Leuchtet wahrend der Drehung, blinkt bei Stopp)
REV: Die LED leuchtet bei der Linksdrehung des
Frequenzumrichters
(Leuchtet wahrend der Drehung, blinkt bei Stopp)
SEQ: Die LED leuchtet bei externer Vorgabe des Startbefehls.
REF: Die LED leuchtet bei externer Vorgabe der Sollfrequenz.

Tasten
(8 Tasten)

RUN

RUN: Starten des Frequenzumrichterbetriebs

STOP

STOP: Stoppen des Frequenzumrichterbetriebs

Einstellung der Frequenz und des Parameters

Einstellung der Frequenz und des Parameters

LOC/REM

Vorgabe von Sollfrequenz und Startbefehl:

Dezentraler Betrieb (REMOTE): Einstellung Gber Parameter und
Steuerung Uber die Eingangsklemmen des Steuerkreises, Uber
die Kommunikationsschnittstelle usw.

Lokaler Betrieb (LOCAL): Steuerung durch die Bedienperson
Nach dem Einschalten ist der dezentrale Betrieb (REMOTE)
aktiviert. Die Bedienperson kann zwischen dezentralem und
lokalem Betrieb durch Betéatigung der Taste LOC/REM
umschalten, wenn der Umrichter stoppt. Die LOC/REM-Taste
I&sst sich mit Parameter 23-41 sperren oder freigegeben.

DSP/FUN

Taste zum Wechsel der Anzeigeinformation in der Abfolge
Frequenzanzeige - Funktionsauswahl - Parameteranzeige >
Frequenzanzeige.

</RESET

»<‘“ Linksbewegung: Zur Einstellung von Parametern oder Werten
RESET-Taste: Zuriicksetzen von Fehlern.

READ/ENTER

Lesen interner Speicherwerte von Funktionen und andern von
Parametereinstellungen mit Bestatigung zum Speichern.
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4.1.2 Beschreibung der LCD-Bedieneinheit (Option bzw.
Standard bei IP55-Geraten)

Die digitale Bedieneinheit (JN5-OP-F02) mit LCD-Anzeige ist mit einem internen
Speicher ausgeristet. Damit konnen Parameter von der Bedieneinheit in den
Frequenzumrichter oder umgekehrt Gbertragen werden. Die Funktionen und Bedienelemente
der Bedieneinheit JN5-OP-F02 sind nachfolgend dargestellt:

LED-Statusanzeigen
FAULT : Die LED leuchtet bei der Ausgabe einer
Warnung oder eines Fehlers.
FWD : Die LED leuchtet bei der Rechtsdrehung des
Frequenzumrichters.
REV : Die LED leuchtet bei der Linksdrehung des
Frequenzumrichters.
SEQ : Die LED leuchtet bei externer Vorgabe des
Startbefehls oder tiber RS485.
REF : Die LED leuchtet bei externer Vorgabe der
Sollfrequenz oder iber RS485.
LC-Anzeige
(2 Zeilen x 16 Zeichen)
Anzeige von Uberwachungsdaten, Parametern und
Einstellungen
Modusanzeige (Anzeige oben links auf LCD)
Monitor : Anzeige bei Normalbetrieb
Group : Anzeige bei Gruppeneinstellung aller
Parameter
PARA : Anzeige bei Parametereinstellung
Edit : Anzeige im Editiermodus oder bei Auto-Tuning

s REMOTE'~]

& L L] B L
FAULT FWD REV SEQ REF
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4.2 Parameterubersicht

Parametergruppe Bezeichnung
Gruppe 00 Grundparameter
Gruppe 01 U/f-Kennlinie
Gruppe 02 Motorparameter (Asynchronmotor)
Gruppe 03 Programmierbare digitale Ein-/Ausgange
Gruppe 04 Analoge Signaleingange/-ausgange
Gruppe 05 Drehzahl-Voreinstellungen
Gruppe 06 Automatikbetrieb
Gruppe 07 Start-/Stopp-Verhalten
Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz
Gruppe 09 Kommunikationseinstellungen
Gruppe 10 PID-Regler
Gruppe 11 Zusatzfunktionen
Gruppe 12 Monitor-Funktionen
Gruppe 13 Wartungsfunktionen
Gruppe 14 SPS-Betrieb*
Gruppe 15 SPS-Uberwachung*
Gruppe 16 LC-Anzeige
Gruppe 17 Selbsteinstellung der Motordaten beim Asynchronmotor (Auto-Tuning)
Gruppe 18 Schlupfkompensation
Gruppe 19 Reserviert
Gruppe 20 Drehzahlregelung
Gruppe 21 Drehmomentregelung
Gruppe 22 PM-Motorparameter
Gruppe 23 Pumpe und HLK (Heizung, Liftung, Klimatechnik)
Gruppe 24 Funktionen zur Pumpensteuerung

Hinweise zu den Parametergruppen

*1

Parameter kbnnen auch wahrend des Betriebs eingestellt werden

*2

Kann nicht im Kommunikationsmodus eingestellt werden

*3

Wird nach der Anderung durch den Anwender bei einem Reset nicht auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt

*4

Nur lesen, nicht anderbar

*5

Wird nur auf der LCD-Bedieneinheit angezeigt
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Gruppe 00 Grundparameter *

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werkseinstellung

Einheit

Steuerverfahren

U/t

SLV

PM
SLV

Hinweis|

00-00

Auswahl des
Steuerverfahrens

U

: Reserviert

: SLV

: Reserviert

: Reserviert

: PM SLV

*3

00-01

Drehrichtung des Motors

: Rechtsdrehung

: Linksdrehung

*1

00-02

Hauptvorgabe fiir
Startbefehl

: Bedienfeld

O =TO[O][R[WIN][=]O

: Externe Start-/Stopp-
steuerung

*Fulinote 1
0

: Kommunikation

: SPS

: Echtzeituhr

00-03

Alternativvorgabe fur
Startbefehl

: Bedienfeld

2 [OR[WIN

: Externe Start-/Stopp-
steuerung

: Kommunikation

: SPS

: Echtzeituhr

00-04

Auswahl der Sprache

: Englisch

S [OR[WIN

: Einfaches Chinesisch

2:Traditionelles
Chinesisch

00-05

Hauptvorgabe der
Sollfrequenzeinstellung

0: Bedienfeld

1: Externer
)Analogsignaleingang

2: Digitales
Motorpotentiometer

3: Kommunikation

*Fulnote 1
0

4: Reserviert

5:PID

6: Echtzeituhr

7: Al2 Hilfsfrequenz

00-06

Alternativvorgabe der
Sollfrequenzeinstellung

0: Bedienfeld

1: Externer
IAnalogsignaleingang

2: Digitales
Motorpotentiometer

: Kommunikation

: Reserviert

: PID

: Echtzeituhr

. Al2 Hilfsfrequenz

00-07

Art der Haupt- und
Alternativsollfrequenz

: Hauptfrequenz

=[O IN[OJO[A~]W

: Hauptfrequenz
Alternative Frequenz

00-08

Kommunikation

Frequenzeinstellung Uber

0,00—400,00

0,00

Hz

00-09

Sollfrequenzspeicherung
nach Abschalten

0: Beim Abschalten
nicht speichern

1: Beim Abschalten

speichern

00-10

00-11

Reserviert

00-12

Maximaler Frequenzwert [0,1-109,0

| 100,0

%
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Gruppe 00 Grundparameter *

Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich Werkseinstellung| Einheit uf |sLv sP|1V\I/ Hinweis|
00-13|Minimaler Frequenzwert |0,0-109,0 0,0 % 0] O 0]
00-14 |Beschleunigungszeit 1 0,1-6000,0 - S 0] O] 0 *1
00-15Bremszeit 1 0,1-6000,0 - s 0 0 0 *1
00-16|Beschleunigungszeit 2 0,1-6000,0 - S 0 ©) 0 *1
00-17 Bremszeit 2 0,1-6000,0 - s 0 0 0 *1
00-18[Tipp-Frequenz 0,00—400,00 6,00 Hz 0 0 0 *1
00-1g[Beschleunigungszeitim 5 4 4604 o ; s |o|lol| o | *
Tippbetrieb
00-20|Bremszeit im Tippbetrieb |0,1-0600,0 - S 0 ©) 0 *1
00-21|Beschleunigungszeit 3 0,1-6000,0 - S 0 ©) 0 *1
00-22 Bremszeit 3 0,1-6000,0 - s 0 0 0 *1
00-23|Beschleunigungszeit 4 0,1-6000,0 - S 0 ©) 0 *1
00-24 |Bremszeit 4 0,1-6000,0 - s 0 O 0 *1
00-25 ngCha'tfr.eq“e”Z fur 15 0-400,0 0,0 H- |o | o ]| o
eschleunigung/Bremsung
00-26 Bremszeit bei NOT-HALT [0,1-6000,0 5,0 s 0 0 0
00-27 |[Reserviert
0: Positive Charakteris-
tik (0—10 V/4-20 mA
Charakteristik der entspricht 0-100 %)
00-28[analogen Sollwertvorgabe |1: Negative 0 - 0] 0] 0]
fur Hauptfrequenz Charakteris-tik (0-10
V/4-20 mA entspricht
100-0 %)
00-29
— |Reserviert
00-31
0: Deaktiviert
1: Wasserversorgungs-
pumpe
2: Transportband
00-32|Applikationsauswahl 3: Absauggeblase 0 - (0] 0] 0]
4: HKL
5: Kompressor
6: Seilwinde
7. Kran
00-33(Geéinderte Parameter o Doakliviert 0 - lolo] o
1: Aktiviert
00-34
— |Reserviert
00-40
00-41]Anwenderparameter 0 - 0] 0] 0] *1
00-42]Anwenderparameter 1 - 0] 0 0] *1
00-43]Anwenderparameter 2 - 0] 0 0] *1
00-44|Anwenderparameter 3 - 0] 0 0] *1
00-45|Anwenderparameter 4 Zur Aktivierung der - O| O ) *1
00-46|Anwenderparameter 5 Alnwendel:rparameter - o] o o) *1
00-47|Anwenderparameter 6 [orelien Sie 13-06 =1 - O] o 0 *1
00-48]Anwenderparameter 7 i'.n' tellbereich: - 0] 0 0] *1
00-49Anwenderparameter 8 ._|1r180e _zir_%'g ' - 0|10 ®) *1
00-50|Anwenderparameter 9 (Nur mit der LCD- - O O O *1
00-51]Anwenderparameter 10 |z qieneinheit - 6] 0 6] *1
00-52)Anwenderparameter 11 \erfiigbar) - 0| O ®) *1
00-53]Anwenderparameter 12 - 6] 0 6] *1
00-54|Anwenderparameter 13 - 6] 0 6] *1
00-55|Anwenderparameter 14 - O] O] O] *1
00-56 |Anwenderparameter 15 - O] O] O] *1
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Steuerung).

Bei der Software-Version V1.2 und spéater ist der Werkseinstellwert

,0“ (Bedieneinheit).

FuBnote 1: Bei der Software-Version V1.1 und friher ist der Werkseinstellwert ,1“ (externe

Gruppe 01 U/f-Kennlinie

Werks- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich einstellung Einheit uk | sLv SPI|-\<|I Hinweis
01-00JAuswahl U/f-Kennlinie 0-FF 6 - 0 X X *3
01-01|Reserviert
01-0z[V1aximale 40,0-400,0 60,0 Hz | 0| o | o
Ausgangsfrequenz
Maximale 200 V: 0,1-255,0 220,0
01-03 Ausgangsspannung 400 V: 0,2-510,0 440,0 v © X X
01-04Mittlere Ausgangs- 0,0-400,0 0,0 Hz | o | x | X
frequenz 2
Mittlere Aus- 200 V: 0,0-255,0
01-05 gangsspannnung 2 400 V: 0,0-510,0 0.0 v © X X
01-0g[Vtlere Ausgangs- 0,0-400,0 3,0 Hz | o | x | x
frequenz 1
Mittlere Aus- 200 V: 0,0-255,0 14,0
01-07 gangsspannnung 1 400 V: 0,0-510,0 28,0 v © X X
01-0g]V nimale 0,0-400,0 15 Hz | 0| o | o
Ausgangsfrequenz
Minimale 200 V: 0,0-255,0 6,6
01-09 Ausgangsspannung 400 V: 0,0-510,0 13,2 v © X X
01-1o[Yérstarkung der ~ 10,0-2,0 1,0 i o | x | x | =
Drehmomentkompensation
01-11|Reserviert
01-12|Basisfrequenz 10,0-400,0 60,0 Hz O] 0
. 200 V: 0,0-255,0 220,0
01-13|Basisausgangsspannung 400 V: 0.0.510.0 440.0 V 0] X X
. 200 V: 155,0-255,0 220,0
01-14|Eingangsspannung 400 V: 310.0-510.0 4400 \% 0] 0] 0]
01-15[-oM der Drehmoment- 5 10000 200 ms | O | X | X
ompensation
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Gruppe 02 Motorparameter (Asynchronmotor)

Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich .Werks- Einheit PM | Hinweis
einstellung U/f | SLV
SLV
02-00 |Leerlaufstrom 0,01-600,00 KVA A @] X X
U/f-Regelung: 10 %—200 % vom
Frequenzumrichter-Nennstrom
02-01 [Nennstrom SL\?—RegeIung: 25 %_200 % vom KVA A (0] (0] X
Frequenzumrichter-Nennstrom
02-02 |Reserviert
02-03 |Nenndrehzahl 0—-60000 KVA U/min| O 0] X
200 V: 50,0-240,0 220,0
02-04 [Nennspannung 400 V: 100,0-480.0 4200 \Y (@] (0] X
02-05 [Nennleistung 0,01-600,00 KVA kW @) @) X
02-06 [Nennfrequenz 10,0-400,0 60,0 Hz 0] 0] X
02-07 |Anzahl Motorpole |2, 4,6, 8 4 - 0] 0] X
02-08 |Reserviert
02-09 [Erregerstrom 10.0-100.0 KVA % X O X
Kernsattigungs-
02-10 koefﬁzienﬂ1 9 0-100 KVA % | X | o | X
Kernsattigungs-
02-11 koefﬁzienﬂ 5 9 0-100 KVA % | X | o| X
Kernsattigungs-
02-12 koefﬁzienﬂ 3 9 80-300 KVA % | x| o| X
02-13 |[Kernverlust 0,0-15,0 KVA % O X X
02-14 |Reserviert
\Widerstand
02-15 |zwischen den 0,001-60,000 KVA Q O 0] X
\Wicklungen
02-16 |Rotorwiderstand  |0,001-60,000 KVA Q X 0] X
02-17 [Streuinduktivitdt  |0,01-200,00 KVA mH X 0] X
02-18 |Gegeninduktivitdt [0,1-6553,5 KVA mH X 0] X
200 V: 50-240
02-19 [Leerlaufspannung 400 V- 100480 KVA \Y X (e X
02-20
— |Reserviert
02-32
02-33 [Streuinduktivitats- 1 4 45 KVA % | x | o] x
verhaltnis
02-34 [Schlupffrequenz  (0,10-20,00 KVA Hz X 0 X
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Gruppe 03 Programmierbare digitale Ein-/Ausgénge

Nr.

Bezeichnung

Werks-

Steuerverfahren

Ein-

Bereich ein- heit Ulf

stellung

SLV

PM
SLV

Hinweis

03-00

Programmierbare
Klemme S1

0: 2-Draht-Steuerung
(EIN : Rechtsdrehbefehl) 0 O

o)

)

03-01

Programmierbare
Klemme S2

1: 2-Drahtsteuerung
(EIN : Linksdrehbefehl) 1 0
: Vorgabedrehzahl 1

03-02

Programmierbare
Klemme S3

2

3: Vorgabedrehzahl 2
4: Vorgabedrehzahl 3 8 O
: Vorgabedrehzahl 4

o1

03-03

Programmierbare
Klemme S4

[*))

: Rechtsdrehung im
Tippbetrieb

03-04

Programmierbare
Klemme S5

: Linksdrehung im Tippbetrieb
: Hochlauf digitales 2 0
Motorpotentiometer

o0 N

03-05

Programmierbare
Klemme S6

9: Bremsen digitales
Motorpotentiometer
10: Beschleunigungs-/
Bremszeit 1
11:Beschleunigungs-/Brems-
funktion deaktivieren
12: Reserviert
13: Reserviert
14: NOT-HALT (Bremsen bis
Stillstand und Stopp)
15: Externe Ausgangsabschal-
tung (Austrudeln bis Stopp)
16: Deaktivieren der PID-
Regelung
17: Fehler ricksetzen (RESET)
18: Reserviert
19: Drehzahlerfassung 1 (ab der
maximalen Frequenz)
20: Manuelle Energiespar-
funktion
21: PID-I-Anteil zurlicksetzen
22: Reserviert
23: Reserviert
24: SPS-Eingabe 17 O
25: Externer Fehler
26: 3-Draht-Steuerung (Rechts-/
Linkksdrehbefehl)
27: Auswahl lokal/dezentral
28: Auswahl dezentraler Betrieb
29: Auswahl Tippfrequenz
30: Beschleunigungs-/
Bremszeit 2
31: Warnung
Umrichtertberhitzung
32: Reserviert
33: DC-Bremsung
34: Drehzahlerfassung 2 (ab
der Sollfrequenz)
35: Starten der Timer-Funktion
36: PID-Softstart deaktiviert
37: Reserviert
38: Reserviert
39: Reserviert
40: Reserviert
41: PID-Schlafmodus
42: Reserviert
43: Reserviert
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Gruppe 03 Programmierbare digitale Ein-/Ausgénge

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich e - oM . .
stellung| M1t | UA SLV | gy |Hinweis
44: Reserviert
45: Reserviert

46: Reserviert

47: Brand-Modus

48: KEB-Beschleunigung

49: Freigabe zum Schreiben
von Parametern

50: Wiederanlaufschutz (USP)

51: Reserviert

52: Reserviert

53: 2-Draht-Stopp (2-Draht-
Selbsthaltemodus)

54: Umschaltung PID1/PID2

55: Echtzeituhr aktivieren

56: Echtzeituhr-Offset aktivieren

57: Anwahl Festfrequenz bei
PID-Regelung

58: Ausgangssperre

03-06
Reserviert
03-07

(S1-S8) Taktzeit |0: Taktzeit 4ms

03-08 Digitaleingédnge  |1: Taktzeit 8ms

xxx0b: S1 SchlielRerkontakt
xxx1b: S1 Offnerkontakt
S1-54 xx0xb: S2 §ch|ief$erkontakt
03-09 [Eingangslogik  [2xb: S2 Offnerkontakt 0000b| - o o 0
SchlieRer/Offner xOxxb: S3 §chllefserkontakt
x1xxb: S3 Offnerkontakt
Oxxxb: S4 SchlieRerkontakt

1xxxb: S4 Offnerkontakt

xxx0b: S5 SchlielRerkontakt
xxx1b: S5 Offnerkontakt
xx0xb: S6 SchlielRerkontakt

S5-58 -
03-10 [Eingangslogik  [2xb: S6 Offnerkontakt 0000b| - 0 0 0

) . XOxxb: Reserviert
Schlieler/Offner 1xxb: Reserviert

Oxxxb: Reserviert
1xxxb: Reserviert

Relaisausgang 0: In Betrieb

03-11 1 R1A-R1C) 1 Fehler

2: Frequenzsollwert erreicht
3: Innerhalb Frequenzbereich
4: Frequenzerfassung 1

(> 03-13)
5: Frequenzerfassung 2

(< 03-13)
6: Automatischer Wiederanlauf
7: Reserviert
8: Reserviert 20 - 0] O 0]
9: Abschalten des Ausgangs
10: Reserviert
11: Reserviert
12: Drehmomenttberlast
13: Stromschwellwert

Uberschritten (> 03-15)

14: Reserviert
15: Reserviert

Relaisausgang

03-12 | RoA-R2C)
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Gruppe 03 Programmierbare digitale Ein-/Ausgénge

Werks- - Steuerverfahren
. . . in-
Nr. Bezeichnung Bereich st:fﬂ},g heit Ulf SLV sP|1v\I/ Hinweis
16: Reserviert
17: Reserviert
18: SPS-Status
19: Steuerung von SPS
20: Stillstand
21: Umrichter in Bereitschaft
22: Unterspannung erfasst
23: Ursprung des Betriebs-
modus
24: Ursprung des Frequenz-
sollwerts
25: Niedriges Drehmoment
erfasst
26: Fehlende Referenzfrequenz
27: Ausgang der Timer-Funktion
28: Reserviert
29: Reserviert
30: Reserviert
31: Reserviert
32: Setzen des Ausgangs uber
Kommunikation
33: Echtzeituhr-Timer 1
34: Echtzeituhr-Timer 2
35: Echtzeituhr-Timer 3
36: Echtzeituhr-Timer 4
37: PID-Ruckfuhrungsfehler
38: Ldsen der Bremse
03-13 | requenzschwell- g o 444 o 00 | Hz | © 0 o
werteinstellung
'Toleranzbereich fr
03-14 |Frequenzschwell- [0,1-25,5 2,0 Hz 0] 0] 0]
wert
03-15 [oromschweliwert- | 4 g4 g o1 | Al o o o
einstellung
\Verzbgerungszeit
03-16 [Stromschwellwert- |0,1-10,0 0,1 s X O X
erfassung
03-17
— |Reserviert
03-18
xxx0b: R1 A (Schlieler)
xxx1b: R1 B (Offner)
Relaisausgangs- [xxOxb: R2 A (Schlieler)
03-19 | 0gik (R1A-R3C)  kx1xb: R2 B (Offner) 0000b | - 0
xOxxb: R3 A (Schlieler)
x1xxb: R3 B (Offner)
03-20
— |Reserviert
03-26
0: Halten der eingestellten
Frequenzstatus Frequenz nach Stopp
03-27 beim digitalgn 1: Ldschen der eingestellten 0 ) o o o
Motorpotentio- Frequenz nach Stopp
meter 2: Das Motorpotentiometer
bleibt nach Stopp aktiviert
03-28
— |Reserviert
03-29
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Gruppe 03 Programmierbare digitale Ein-/Ausgénge

Werks- - Steuerverfahren
. . . in-
Nr. Bezeichnung Bereich ein- . PM - n
stellung heit u/f SLV SLV Hinweis

Signalauswahl fiir [0: Aligemeines Impulssignal

03-30 Impulseingang 1: PWM (Pulsweitenmodulation) 0 © © ©

03-31 [oKalierung des 15 454, 1000 | Hz | © 0 0 "1
Impulseingangs

03-32 |Verstarkungdes 1y, 1444 o 100 | % | O 0 0 "1
Impulseingangs

03-33 [Vorspannung des | 444 4 409 9 00 | % 0 0 o) *1
Impulseingangs

03-34 | Nerzeit des 0,00-2,00 01 | s | o 0 0 *1
Impulseingangs

03-35

— |Reserviert

03-36
Timer-Einschalt-

03-37 |verzdgerung 0,0-6000,0 0,0 s 0] 0] 0]
(DI/DO)
'Timer-Ausschalt-

03-38 |verzogerung 0,0-6000,0 0,0 s 0] 0] 0]
(DI/DO)

_aq [Relaisausgang Bereich und Einstellung )
03-39 | R3A-R3C) entsprechen 03-11, 03-12 0 o o O
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Gruppe 04 Analoge Signaleingéange/-ausgénge

. Beseich Bereich We_rks- Ein- Steuerverfahre;M » _
r. ezeichnun ereic ein- . inweis
’ stellung i ui L SLV
Signalauswahl 0: Al2: 0-10V
04-00 Eiggang Al 1: Al2: 4-20 mA 1 ] ° ° °
04-01 [Lilter-zeitkonstante 5 54 5 og 003 | s | 0| o | o
Eingang Al1
04-02 [Verstarkung Al1 0,0—-1000,0 100,0 % O @) O *1
04-03 Vorspannung Al1  |100,0-100,0 0 % O @) O *1
04-04 [Reserviert
0: Hilfsfrequenz
1: Verstarkung
Referenzfrequenz
2: Offset Referenzfrequenz
3: Offset Ausgangsspannung
4: Koeffizient der
Beschleunigungs- und
Bremsverminderung
5: Strom DC-Bremsung
6: Schwellwert der
Drehmomentiberschreitung
7: Uberstromschutz wahrend
des Betriebs
04-05 [T unktions- 8: Frequenzuntergrenze 10 - o o e}
Einstellung Al2 9: Frequenzsprung 4
10: Addition mit Al1
11: Positive Drehmomentgrenze
12: Negative Drehmoment-
grenze
13: Regenerative Drehmoment-
grenze
14: Positive/negative
Drehmomentgrenze
15: Reserviert
16: Drehmomentkompensation
17: Reserviert
04-06 | tor-2eitionstante 5 652,00 003 | s | O 0 0
ingang Al1
04-07 [y orstarkung 0,0-1000,0 1000 | % | O 0 0 *1
ingang Al2
04-08 \E/."rSpa””“r‘g -100,0-100,0 0 % 0 0 0 *1
ingang Al2
04-09
— [Reserviert
04-10
0: Ausgangsfrequenz
1: Sollfrequenz
2: Ausgangsspannung
3: Zwischenkreisspannung
4: Ausgangsstrom
. 5: Ausgangsleistung
04-11 [ unktions- 6: Motordrehzahl 0 - | o 0 0
einstellung AO1 -
7: Ausgangsleistungsfaktor
8: Al1-Eingangssignal

9: Al2- Eingangssignal

10: Solldrehmoment

11: Strom g-Achse

12: Strom d-Achse
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Gruppe 04 Analoge Signaleingéange/-ausgénge

Nr.

Bezeichnung

Bereich

13: Reserviert

14: Reserviert

15: ASR-Ausgang

16: Reserviert

17: Spannung g-Achse

18: Spannung d-Achse

19: Reserviert

20: Reserviert

21: PID-Eingabewert

22: PID-Ausgabewert

23: PID-Sollwert

24: PID-Rickfliihrungswert

25: Ausgangsfrequenz fir Soft-
Start

26: PG-Ruckfihrungswert

27: PG-Kompensationswert

28: Kommunikationsregelwert

Werks-
ein-
stellung

Ein-
heit

Steuerverfahren

PM
U/f SLV SLV

Hinweis

04-12

\Verstarkung AO1

0,0-1000,0

100,0

%

*1

04-13

\Vorspannung AO1

-100,0-100,0

%

*1

04-14

04-15

Reserviert

04-16

Funktions-
einstellung AO2

Bereich und Einstellung
entsprechen 04-11

04-17

\Verstarkung AO2

0,0-1000,0

100,0

%

*1

04-18

\Vorspannung AO2

-100,0-100,0

%

*1

04-19

Art des
IAusgangssignals
AO

0: AO1: 0-10 V AO2: 010 V

1: AO1: 0-10 V AO2: 4-20 mA

2: AO1: 4-20 mA AO2: 0-10 V

3: AO1: 4-20 mA AO2: 4-20 mA

04-20

Filter-Zeitkonstante

IAusgang AO

0,00-0,50

0,00
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Gruppe 05 Drehzahlvoreinstellungen

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit u/f SLV SLV
0: Beschleunigungs- und
Bremszeit entspricht
Beschleunigungs- den Einstellungen von
und Bremszeit bei 00-14 — 00-24
050015 rehzahl- 1: Beschleunigungs- und 0 ) 0 0 0
voreinstellung Bremszeit entspricht
den Einstellungen von
05-17 — 05-48
05-01[ requenz Drehzahl- 1, 444 o9 500 | Hz | O 0 0 *
voreinstellung 0
05-02] requenz Drehzahl- 1, o, 464 o9 500 | Hz o) o) o)
voreinstellung 1
05-0a3] requenz Drehzahl- 1, o, 444 oo 10,00 | Hz o) o) o)
voreinstellung 2
05-04| requenz Drehzahl- 1y o 464 o9 2000 | Hz | © o 0
voreinstellung 3
05-05| requenz Drehzahl- 1y o 464 o9 30,00 | Hz | © o 0
voreinstellung 4
05-06| requenz Drehzahl- 1y o 444 o9 40,00 | Hz | © 0 0
voreinstellung 5
05-07] requenz Drehzahl- 1, 444 o9 50,00 | Hz | © 0 0
voreinstellung 6
05-08] requenz Drehzahl- 1, 444 o9 50,00 | Hz | O 0 0
voreinstellung 7
05-09] requenz Drehzahl- 1, 444 o9 500 | Hz | O 0 0
voreinstellung 8
05-10] requenz Drehzahl- 1, o 464 o9 500 | Hz o) o) o)
voreinstellung 9
05-11[ requenz Drehzahl- 1y 444 o 500 | Hz o) o) o)
voreinstellung 10
05-12[ requenz Drehzahl- 1y o 444 o9 500 | Hz | O 0 0
voreinstellung 11
05-13[ requenz Drehzahl- 1y o 444 o9 500 | Hz | O 0 0
voreinstellung 12
05-14] requenz Drehzahl- 1, 444 o 500 | Hz | O o 0
voreinstellung 13
05-15] requenz Drehzahl- 1y o 444 o 500 | Hz | O o 0
voreinstellung 14
05-16] requenz Drehzahl- 1, o 464 o 500 | Hz | O 0 0
voreinstellung 15
Beschleunigungszeit
05-17|Drehzahlvorein- 0,1-6000,0 10,0 S (0] O (@]
stellung 0
05-1g[Premszeit Drehzahl-) 4 g4 100 | s o) o) o)
voreinstellung 0
Beschleunigungszeit
05-19|Drehzahlvorein- 0,1-6000,0 10,0 s (0] O (@]
stellung 1
Bremszeit Drehzahl-
05—20voreinstellung y 0,1-6000,0 10,0 s (0] 0] (0]
Beschleunigungszeit
05-21|Drehzahlvorein- 0,1-6000,0 10,0 s (0] (0] (0]
stellung 2
Bremszeit Drehzahl-
05'22voreinstel|ung 2 0,1-6000,0 10,0 s (0] O (e
Beschleunigungszeit
05-23|Drehzahlvorein- 0,1-6000,0 10,0 s (0] O (@]
stellung 3
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Gruppe 05 Drehzahlvoreinstellungen

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/f

SLV

PM
SLV

Hinweis

05-24

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 3

0,1-6000,0

10,0

0]

o)

0]

05-25

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 4

0,1-6000,0

10,0

0]

05-26

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 4

0,1-6000,0

10,0

05-27

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 5

0,1-6000,0

10,0

05-28

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 5

0,1-6000,0

10,0

05-29

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 6

0,1-6000,0

10,0

05-30

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 6

0,1-6000,0

10,0

05-31

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 7

0,1-6000,0

10,0

05-32

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 7

0,1-6000,0

10,0

05-33

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 8

0,1-6000,0

10,0

05-34

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 8

0,1-6000,0

10,0

05-35

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 9

0,1-6000,0

10,0

05-36

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 9

0,1-6000,0

10,0

05-37

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 10

0,1-6000,0

10,0

05-38

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 10

0,1-6000,0

10,0

05-39

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 11

0,1-6000,0

10,0

05-40

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 11

0,1-6000,0

10,0

05-41

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 12

0,1-6000,0

10,0

05-42

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 12

0,1-6000,0

10,0

05-43

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-
stellung 13

0,1-6000,0

10,0

05-44

Bremszeit Drehzahl-
voreinstellung 13

0,1-6000,0

10,0

05-45

Beschleunigungszeit
Drehzahlvorein-

stellung 14

0,1-6000,0

10,0
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Gruppe 05 Drehzahlvoreinstellungen

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit U/f SLV SLV
05-462remszeit Drehzahl-ly 4 ¢4, 100 | s 0 0 0
voreinstellung 14
Beschleunigungszeit
05-47\Drehzahlvorein- 0,1-6000,0 10,0 S (0] O (e
stellung 15
05-4g[>remszeit Drenzahl-y 4 q444 100 | s 0 o 0
voreinstellung 15
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Gruppe 06 Automatikbetrieb

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit U/f SLV SLV
0: Deaktiviert
1: Einzelkzyklus
Der Wiederanlauf erfolgt
mit der Drehzahl vor
dem Stopp.
2: Periodischer Zyklus
Der Wiederanlauf erfolgt
mit der Drehzahl vor
dem Stopp.
3:Nach Abschluss eines
Einzelzyklus  entspricht]
die Drehzahl fiir den
weitergehenden Betrieb
der letzten Drehzahl-
vorgabestufe. Der Wie-
c ] ; deranlauf erfolgt mit der
_nnEinstellungen flr Drehzahl vor dem Stopp. )
06 00Automatikbetrieb 4: Einzelkzyklus 0 © © X
Der Wiederanlauf erfolgt
mit der Drehzahlvorgabe
1.
5: Periodischer Zyklus
Der Wiederanlauf erfolgt
mit der Drehzahlvorgabe
1.
6: Nach Abschluss eines
Einzelzyklus entspricht
die Drehzahl fir den
weitergehenden Betrieb
der letzten Drehzahl-
vorgabestufe. Der
Wiederanlauf erfolgt mit
der Drehzahl vor dem
Stopp.
06-01[-reguenzeinstellung i 44 444 o9 500 | Hz | © 0 o 1
Drehzahlvorgabe 1
06-02{-reguenzeinstellung i 44 444 o9 1000 | Hz | ©O 0 o 1
Drehzahlvorgabe 2
06-03(-reduenzeinstellung iy 44 444 o9 20,00 | Hz | © 0 o 1
Drehzahlvorgabe 3
06-04 requenzeinstellung g 4 444 o9 30,00 | Hz | © 0 o 1
Drehzahlvorgabe 4
06-05|_reauenzeinstellung g 4 444 g9 40,00 | Hz | © o o 1
Drehzahlvorgabe 5
06-06| reauenzeinstellung g 4 444 g9 50,00 | Hz | © o o 1
Drehzahlvorgabe 6
06-07| requenzeinstellung |y 4 444 g9 50,00 | Hz | © 0 o 1
Drehzahlvorgabe 7
06-0g[_reauenzeinstellung |y 4 444 o 500 | Hz | © o o 1
Drehzahlvorgabe 8
06-09| requenzeinstellung |y 4 444 g9 500 | Hz | © o o 1
Drehzahlvorgabe 9
06-10[requenzeinstellung g 444 og 500 | Hz | © 0 o *1
Drehzahlvorgabe 10
06-11|-requenzeinstellung g 444 og 500 | Hz | © 0 o *1
Drehzahlvorgabe 11
06-12f-requenzeinstellung g 444 og 500 | Hz | © 0 o *1
Drehzahlvorgabe 12
Frequenzeinstellung . *
06'13Drehzah|vorgabe 13 0,00-400,00 5,00 Hz 0] 0 0] 1
Frequenzeinstellung *
06'14Drehzah|vorgabe 14 0,00-400,00 5,00 Hz 0] 0] 0] 1
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Gruppe 06 Automatikbetrieb

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit U/f SLV SLV
Frequenzeinstellung *
O6'15Drehzah|vorgabe 15 0,00-400,00 5,00 Hz 0] 0] 0] 1
Betriebsdauer *
O6'16Drehzah|vorgabe 0 0,0-6000,0 0.0 s (0] 0] X 1
0p-17[petriebsdauer -y 4 6400,0 00 | s | o 0 X 1
Drehzahlvorgabe 1
Betriebsdauer *
06'18Drehzah|vorgabe ° 0,0-6000,0 0.0 s 0] 0] X 1
Betriebsdauer *
06'19Drehzah|vorgabe 3 0,0-6000,0 0.0 s 0] 0] X 1
Betriebsdauer *
06'20Drehzah|vorgabe 4 0,0-6000,0 0.0 s 0] 0] X 1
Betriebsdauer *
06-21 Drehzahlvorgabe 5 0,0-6000,0 0.0 s 0] 0] X 1
Betriebsdauer .
06'22Drehzah|vorgabe 6 0,0-6000,0 0.0 s 0] 0] X 1
Betriebsdauer *
06'23Drehzah|vorgabe 7 0,0-6000,0 0.0 s 0] 0] X 1
Betriebsdauer .
06'24Drehzah|vorgabe 8 0,0-6000,0 0.0 s 0] (@) X 1
Betriebsdauer .
06'25Drehzah|vorgabe 9 0,0-6000,0 0.0 s 0] (0] X 1
Betriebsdauer .
06'26Drehzah|vorgabe 10 0,0-6000,0 0.0 s 0] (0] X 1
Betriebsdauer .
06'27Drehzah|vorgabe 11 0,0-6000,0 0.0 s 0] (0] X 1
Betriebsdauer .
06'28Drehzah|vorgabe 12 0,0-6000,0 0.0 s 0] (0] X 1
Betriebsdauer .
06'29Drehzah|vorgabe 13 0,0-6000,0 0.0 s 0] @) X 1
Betriebsdauer .
06'30Drehzah|vorgabe 14 0,0-6000,0 0.0 s 0] 0] X 1
Betriebsdauer .
06-31 Drehzahlvorgabe 15 0,0-6000,0 0.0 s 0] @) X 1
. 0: Stopp
06-328:§22;’m\%‘§ 2bo o 1t Vorwarts 0 ; 0 0 X
9 2: Riickwarts
. 0: Stopp
06—338:222227383 2be 1 |17 Vorwarts 0 ; 0 0 X
9 2: Riickwarts
. 0: Stopp
06-348;:E2;’m\‘/’8§ abo 1 Vorwarts 0 ; 0 0 X
9 2: Riickwérts
. 0: Stopp
06-358£2E222}3§? bo 3 11 Vorwarts 0 ] o o X
9 2: Riickwérts
. 0: Stopp
06-36822222}38? bos [1: Vorwarts 0 ; 0 0 X
9 2: Riickwarts
. 0: Stopp
06-378?2@;2;‘\‘/’83 bo s [1: Vorwarts 0 ; 0 0 X
9 2: Riickwarts
. 0: Stopp
06-388;gﬁggm\‘jg§ bo g 1t Vorwarts 0 ; 0 0 X
9 2: Riickwarts
. 0: Stopp
06-39[2rehrichtung 1: Vorwdrts 0 ; 0 0 X
Drehzahlvorgabe 7 - ..
2: Rickwarts
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Gruppe 06

Automatikbetrieb

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit U/f SLV SLV
. 0: Stopp
06-40pNONUNG i Vorwrts 0 -1 o o X
9 2: Riickwirts
. 0: Stopp
06-41[Prehrichtung 1: vorwrts o | -] o 0 X
Drehzahlvorgabe 9 |,
2: Reversal
. 0: Stopp
06-42{2rehrichtung 1: vorwrts o | -] o 0 X
Drehzahlvorgabe 10 |,
2: Reversal
. 0: Stopp
06-43(2rehrichtung 1: vorwirts o | -] o 0 X
Drehzahlvorgabe 11 |,
2: Reversal
. 0: Stopp
06-44{2rehrichtung 1: vorwirts o | -] o 0 X
Drehzahlvorgabe 12 ('
2: Reversal
. 0: Stopp
06-45(2rehrichtung 1: vorwarts 0 - o 0 X
Drehzahlvorgabe 13 |,
2: Reversal
; 0: Stopp
06-46{2rehrichtung 1 vorwarts 0 -1 o o X
Drehzahlvorgabe 14 5. Raversal
: 0: Stopp
Drehrichtung "
06-47 1: vorwarts 0 - @) @) X
Drehzahlvorgabe 15 b: Reversal
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Gruppe 07 Start-/Stopp-Verhalten
Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit u/f SLV SLV
\Wiederanlauf nach |0: Deaktiviert
07-00 [kurzzeitigem A Lais 0 - O @) O
Netzausfall 1: Aktiviert
Wartezeit
07-01 fautomatischer 0—-7200 0 S 0] (0] 0]
\Wiederanlauf
07-02 Anzahl der Wieder- 0-10 0 ) o o o
anlaufversuche
07-03 |Reserviert
0: Automatischer Anlauf
nach Einschalten bei
Automatischer aktiviertem Startsignal
07-04 |Anlauf nach 1: Kein automatischer 1 - (0] O 0]
Einschalten Anlauf nach
Einschalten bei
aktiviertem Startsignal
Automatische
07-05[Startverzégerung  |1,0-300,0 1,5 S (0] O (0]
nach Einschalten
07-06 Einsetzfrequenz der 0.0-10,0 05 Hyz o o X
DC-Bremsung
o7-07 [Starke derDC-—jg_449 50 | % 0 0 X
Bremsung
07-08[BremszeitderDC- g 54 44 g9 050 | s 0o 0 X
Bremsung bei Stopp
0: Abbremsung bis zum
Stillstand
1: Austrudeln bis zum
Stillstand
07-09 Bremsmethode 5 DC-Bremsung bis 0 - O @) O
Stillstand
3: Austrudeln bis zum
Stillstand mit Timer
07-10
— [Reserviert
07-12
Ansprechschwelle 200 V: 150-210 190
07-13 Unterspannung 400 V: 300-420 380 v © © ©
07-142Ndauer der 0,00-10,00 200 | s X o X
orerregeung
07-15[>tarke der 100-200 100 | % X 0 X
\Vorerregung
07-16[oremszeitderDC- g 54 14 09 0,00 | s o o X
Bremsung bei Start
07-17 |Reserviert
Minimalzeit der
07-18Ausgangsab- 0,1-5,0 - S (0] O O
schaltung
Betriebsstrom bei
07-19|Drehrichtungs- 0-100 50 % O o] O
erfassung
Betriebsstrom bei o
07-20 Drehzahlerfassung 0-100 20 % o o o
07-21(Cesamizeitiir o 4 464 20 | s 0 0 0
Drehzahlerfassung
\Verzogerungszeit
07-22|der Drehzahl- 0,0-20,0 0,2 S (0] O 0]
erfassung
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Gruppe 07 Start-/Sto

pp-Verhalten

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit U/f SLV SLV
07-23[/Cit bis Span- 0,1-5,0 20 | s 0 o 0
nungswiederkehr
Bidirektionale 0: Deaktiviert
07-24 |5 rehzahlerfassung [1: Aktiviert 0 © © ©
07-25(Fulassige Unter- 4 4 g 0,00 | s 0 o 0
spannungsdauer
Auswahl 0: Deaktiviert
07-26 [mechanische e 0 - X 0] (0]
Bremsung 1: Aktiviert
0: Start mit
07-27 Stgré nach Fehler Drehzahlerfassung 0 - X o) o)
bei SLV-Regelung [ Normaler Start
Start nach externer [0: Start mit
07-28|Ausgangsabschal- Drehzahlerfassung 0 - 0 o) X
tung 1: Normaler Start
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Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz

N Beseich Bereich We.rks- Ein- Steuerverfahren " .
r. ezeichnun ereic ein- . PM inweis
’ stellung heit Uit SLV SLV
xxx0b: Schutzfunktion bei
Beschleunigung
aktiviert
xxx1b: Schutzfunktion bei
Beschleunigung
deaktiviert
xx0Oxb: Schutzfunktion bei
Bremsung aktiviert
xx1xb: Schutzfunktion bei
Bremsung
deaktiviert
X0xxb: Schutzfunktion im
08-00[Uberstromschutzfunktion Betrieb aktiviert 0000b | - (0] 0] 0]
X1xxb: Schutzfunktion im
Betrieb deaktiviert
Oxxxb: Schutzfunktion
basiert auf der
Bremszeit von
Drehzahlvor-
einstellung 1
1xxxb: Schutzfunktion
basiert auf der
Bremszeit von
Drehzahlvor-
einstellung 2
Ansprechschwelle fir
08-01|Uberstromschutz bei 30-200 120 % O 0] 0]
Beschleunigung
Ansprechschwelle fur 200 V: 330410 395
08-02|Uberstromschutz bei \% 0] 0] 0]
Bremsung 400 V: 660-820 790
08-03f\nsprechschwelle Uber- |3, 4, 120 | % | O 0 0
stromschutz im Betrieb
08-04|Reserviert
xxx0b: Motorlberlast-
schutz deaktiviert
xxx1b: Motorlberlast-
schutz aktiviert
Auswahl fiir xx0xb: Kaltstart Motor-
. Uberlastschutz
08-05 (I\/Ioolit?;uberlastschutz rox1xb: HeilBstart Motor- 0001b| - @) 0] )
Uberlastschutz
XxOxxb: Standardmotor
x1xxb: Umrichtermotor
Oxxxb: Reserviert
1xxxb: Reserviert
0: Ausgangsabschaltung
Betrieb nach Aktivierung B?)%r;lgsﬁg\élr?&ltjzngsdes
08-06|des Uberlastschutzes T-Fortsetzung des Betriebs 0 - 0] 0] 0]
(OL1) nach Aktivierung des
Uberlastschutzes
08-07|Reserviert
Automatische 0: Aktiviert
08-08 (S)A;\)\?g?ungsregelung 1- Deaktiviert 0 - @] 0] 0]
Erkennung fehlender  |0: Deaktiviert
08-09Eingangsphasen 1 Aktiviert 0 | - © © o
08-10[Erkennung fehlender 0: Deaktiviert 0 - 0 ®) ©)

56




Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit u/f SLV SLV
Ausgangsphasen 1: Aktiviert |
08-11
— [Reserviert
08-12
0: Erkennung Drehmoment-
Uberschreitung deaktiviert
_ [1: Erkennung Drehmoment-
IAuswahl Erkennung fiir Uberschreitung nach
08-13|Drehmomenttiber- Erreichen der Soll- 0 - 0] 0] O
schreitung frequenz aktiviert
2: Erkennung Drehmoment-
Uberschreitung wahrend
des Betriebs
0: Bremsung bis Stillstand
bei Drehomentiiber-
schreitung
Verhalien nach [T Anzcige ener ey
08-14 Drehr_nomentuber- schreitung und Betrieb 0 - O @) O
2: Austrudeln bis Stillstand
bei Drehomenttiber-
schreitung
08-15[>chwellwert fir Dreh- 1y 44, 150 | % | o© 0 0
momentuberschreitung
\Verzégerung nach
08-16|Erkennen der Dreh- 0,0-10,0 0,1 | Sec O O O
momentuberschreitung
0: Erkennung Drehmoment-
unterschreitung
deaktiviert
Auswahl Erkennung fir |1° Erkennﬁng_ Drehmogwent-
08-17|Drehmomentunter- lé?:g{csr?e;eétgpgor}la_c 0 - O o O
schreitung frequenz aktiviert.
2: Erkennung Drehmoment-
unterschreitung wahrend
des Betriebs
0: Bremsung bis Stillstand
bei Drehomentunter-
schreitung
Verhalien nach [T Anzeige ener Warnung
08-18 Drehmomentunter- schreitung und Betrieb 0 - O @) O
schreitung fortsetzen
2: Austrudeln bis Stillstand
bei Drehomentunter-
schreitung
08-19 Schwellwert fur Drgh- 0-300 30 o o o 0
momentunterschreitung
\Verzégerung nach
08-20(Erkennen der Dreh- 0,0-10,0 0,1 s 0] 0] @]
momentunterschreitung
Grenzwert des Uber-
08-21|stromschutzes bei 0—100 50 % (0] 0] @]
Beschleunigung
Zeitzdauer des
08-22[0berstroms zum 2100 100 |ms| ©O o o
IAnsprechen der
Schutzfunktion
IAuswahl Erdungsfehler |0: Deaktiviert
08-23/ F) 1 Aktiviert 0 | - © © ©
\Verhalten bei 0: Bremsung bis Stillstand
08-24|\ktivierung der 1. Austrudeln bis Stillstand | © | ° © © ©
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Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz

N Beseich Bereich We.rks- Ein- Steuerverfahren " .
r. ezeichnun ereic ein- . PM inweis
’ stellung e U/t SLv SLV
EElngangskIemm? 2: Betrieb fortsetzen
,LExterner Fehler
Reaktionszeitpunkt bei [0: E_Oforﬂgﬁ Reaktion nach
aktivierter Eingangs- Inschaiten
08-25 klemme ,,Exte?nerg 1: Reaktion nach Start des 0 - O O O
Feh'er“ Be’[riebS
08-26|Reserviert
08-27[Reserviert
08-28|Reserviert
08-29|Reserviert
\Verhalten bei 0: Bremsung bis Stillstand
Aktivierung der
08-30kingangsklemme 1. Austrudeln bis Stillstand | © | ~ © © ©
L,Ausgangssperre”
08-31[Reserviert
08-32|Reserviert
08-33|Reserviert
08-34[Reserviert
\Verhalten bei O: Deaktiviert - -
08-35 Motoriibertemperatur 1: Bremsung bis Stillstand 0 (0] 0] 0]
2: Austrudeln bis Stillstand
08-36 Fi_Iterzeitkonstante PTC- 0.00 — 5,00 0,20 s o o o
Eingang
0: Im RUN-Modus in
Steuerung des Be}net_) - -
08-37 Kiihlventilators 1: Sta_ndlg in Betrieb . 0 (0] 0] 0]
2: Bei hoher Temperatur in
Betrieb
\Verzdgerungszeit bis
08-38[zum Abschalten des 0—-600 60 s (0] 0] 0]
Kihlventilators
\Verzbgerungszeit des
08-39Motortibertemperatur-  |0-300 60 s (0] 0] 0]
schutzes
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Gruppe 09 Kommunikationseinstellungen

Werks- = Steuerverfahren
. . . in- . .
Nr. Bezeichnung Bereich ein- : PM Hinweis
stellung heit u/f SLV SLV
Stationsnummer flr
09-00 |Umrichterkommuni- [1-31 1 - o O O *2
kation
0: MODBUS
Auswahl 1: BACNET
09-01 [Kommunikations- > METASYS 0 (0] O O
protokoll 3: Mehrfachpumpen-
steuerung
0: 1200
1: 2400
Einstellung der 2: 4800 N
09-02 |5 aud-Rate (Bit/s)  [3: 9600 3| - © © © 2
4: 19200
5: 38400
Einstellung der 0: 1 Stopp-Bit
09-03 . 0 - (0] 0] O *2
Stopp-Bits 1: 2 Stopp-Bits
0: Keine Paritat
09-04 |Paritatseinstellung |[1: Gerade Paritat 0 - 0] 0] 0] *2
2: Ungerade Paritat
09-05 |Reserviert
09-06 |/Vartezeit bis Kom- 5 , 5 5 00 | s 0 0 0
munikationsverlust
0: Bremsung bis Stillstand
mit Bremszeit 1 bei
Auftreten eines
Kommunikationsfehlers
1: Austrudeln bis Stillstand
\erhalten bei bei Auftreten eines
09-07 [Kommunikations- Kommunikationsfehlers 3 - (@] O O
2: Bremsung bis Stillstand
fehler mit Bremszeit 2 bei
Auftreten eines
Kommunikationsfehlers
3: Betrieb bei Auftreten
eines Kommunikations-
fehlers fortsetzen
Anzahl Wiederhol-
09-08 jversuche bei allge- [1-20 1 - 0] (0] (0]
meinem Fehler
09-09 |Wartezeit 5-65 5 ms (6] O O
09-10 Gerateinstanz- 1 _254 1 o o o
nummer

59




Gruppe 10 PID-Regler

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- ) PM [Hinweis
lstellung heit| U/f SLV SLV
0: Bedienfeld
1: Analogeingang Al1
P1D- 2: Analogeingang Al2
10-00 Sollwertvorgabe  [3: Reserviert 1 i © © ©
4: Parameter 10-02
5: Echtzeituhr
bID-Riickfiih 1: Analogeingang Al1
10-01| - ~UCKURUNGS 5 Analogeingang Al2 2 | -] o 0 0
wertvorgabe -
3: Reserviert
10-02|PID-Sollwert 0,0-100,0 00 | % O] O O
xxx0b: PID-Regler deaktiviert
xxx1b: PID-Regler aktiviert
xx0xb:Positive PID-Charakteristik
xx1xb:Negative PID-Charakteristik
. _ [XOxxb:PID-Regelabweichung
10-03 gg{ggge far PID entspricht D-Regelung 0000b | - O O 0]
x1xxb:PID- Ruckfliihrungswert
entspricht D-Regelung
0xxxb:PID-Ausgabewert
1xxxb:PID-Ausgabewert +
Sollwert
10-04[RUCKIUhrUNGS- g 5440 00 10|-] 0o | o o | ™
verstarkungsfaktor
Proportionale .
10-05 Verstarkung (P) 0,00-10,00 3,00 | - O O (0] 1
10-06 [Integrierzeit (1) 0,00-100,00 0,50 | s @) 0 0] *1
10-07 [Differenzierzeit (D) 0,00-10,00 0,00 | s O O 0] *1
10-08|Reserviert
10-0g_D-Offset- 100,0-100,0 0o |%| o | o o | *
spannung
10-10|" |D-Primar- 0,00-10,00 00 |s| o | o o | ™
verzogerung
. 0: Deaktiviert
10-11[Yerhalten bei PID- - in g o | -] o 0 0
Ruckfuhrungsfehler =
2: Fehler
Ansprechschwelle
fur PID-Rick-
10-12 fiihrungsfehler- 0-100 0 %1 © © ©
erkennung
Wartezeit PID-
10-13|Ruckfiihrungsfehler-{0,0-10,0 1,0 s ) ) 0]
erkennung
10-14] D-Integrations- g 409 g 1000 % | O | O o | *
grenzwert
10-15
— [Reserviert
10-16
Frequenzschwelle
10-17fir PID-Ruhe- 0,00-180,00 30,00 | Hz ) ) 0]
zustand
10-1g|Vartezeitfur PID- o o 555 5 00|s| o | o 0
Ruhezustand
Frequenzschwelle
10-19ﬁjr PID-Aktivierung 0,00-180,00 0,00 | Hz O O (0]
10-20|/artezeit fr PID- g o 555 5 00 |s | o o o
Aktivierung
10-21
— |Reserviert
10-22
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Gruppe 10 PID-Regler

N 5 . 5 . Werks- Ein- Steuerverfahren y
r. ezeichnun ereic ein- . PM inweis
° |stellung izt U SLV SLV
10-23|PID-Begrenzung  [0,00-100,0 100,0 | % O O 0] *1
10-24] ID-AUSGaNgsver- g 4 55 g 10|-] 0] o 0o
starkung
Auswahl Polari- 0: Keine Polaritdtsumkehr mdglich
10-25}tatsumkehr fur PID- 4. oo itatsumkehr moglich 0 ) o o 0
Ausgang
Beschleunigungs-
10-26/Bremszeit PID- 0,0-25.5 0,0 S O O 0]
Sollwert
Offset PID-
10-27|Ruckfiihrungs- -99,99-99,99 0,00 | - 0] O O
wertanzeige
Verstarkung PID-
10-28 Ruckfihrungswert- |0,00-100,00 1,00 | - O O 0]
anzeige
. 0: Deaktiviert
10-29fauswan! fur PID- i viert 1 -] o o 0
Ruhezustand — -
2: Digitale Eingangsklemme
10-30jg0crdrenze PID- o o _ 100,0 1000 | % | © 0 o
ollwert
10-31|gnierarenze PID- o o _100,0 00|%| o | o 0
ollwert
0: PID1-Regelung
_ |1: PID2-Regelung
10-32 gemgs;zﬁlg’;ung PID 2: Digitale Eingangsklemme 0 o o o
3: Umschaltung auf PID2-Rege-
lung bei aktivierter Echtzeituhr
Maximaler PID-
10-33 Riickfiihrungswert 1-10000 999 - (0] (0] 0]
10-34]_\D-Dezimal- g, 1 |- o | o 0
stellenanzahl
0: %
1: FPM
2: CFM
3: PSI
4: GPH
5: GPM
6: IN
7. FT
8: /s
9: /m
10: /h
10-35[PID-Einheit 11 F o |-] ol o 0
12: inW
13: HP
14: m/s
15: MPM
16: CMM
17: W
18: KW
19:m
20: °C
21: RPM
22: Bar
23: Pa
10-36{,\De-Proportionale g 55_10,00 300 -] 0| o o |
erstarkung (P)
10-37|PID2-Integrierzeit (1)[0,0—100,0 0,50 | s O O O *1
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Gruppe 10 PID-Regler

N 5 . 5 . Werks- Ein- Steuerverfahren y
r. ezeichnung ereic ein- " PM inweis
|stellung heit| U/f SLv SLV
10-3g|" D2-Differenzier- s 5610 0 000|s| o | o o |
zeit (D)
PID-Ausgangsfre-
10-39|quenz bei Unter-  (00,00—40,00 30,00 | Hz ] ] O
brechung
Gruppe 11 Zusatzfunktionen*
. . Steuerverfahren
Nr Bezeichnung Bereich WA LLELILE L) PM |Hinweis
’ stellung |heit| U/f SLV SLV
0: Rechts- und Links-
drehung mdglich
11-00[Reversierverbot T rl?l]gg"r\’ctleqchtsdrehung 1 - O (0] O
2: NUr Linksdrehung
mdglich
O:Xariable F}egelung der| Abhangig
usgangsfrequenz von der
11-01|Taktfrequenz 1- Reserviert Leistungs-| - (@] (e X
2—-16: 2—16 kHz klasse
Auswahl Soft-PWM-  |0: Deaktiviert 1 (U/f)
1-021 ktion 1 Aktiviert 0(andere)| ~ | © o o
IAutomatische 0: Deaktiviert
11-03|Verringerung der o 0 - 0] X X
Taktfrgquengz 1: Akdiviert
S-férmige Kennlinie zu
11-04|Beginn der 0,00-2,50 0,20 s 0] (0] @)
Beschleunigung
S-formige Kennlinie
11-05zum Ende der 0,00-2,50 0,20 s O 0] O
Beschleunigung
11-06|5-ormige Kennlinie 2u'ly 5 50 020 |s| ©O o o
eginn der Bremsung
S-formige Kennlinie
11-07 zum Ende der 0,00-2,50 0,20 s O 0] O
Bremsung
11-08|Frequenzsprung 1 0,0—400,0 0,0 Hz 0] 0] 0]
11-09|Frequenzsprung 2 0,0—400,0 0,0 Hz O] 0] 0]
11-10|Frequenzsprung 3 0,0—400,0 0,0 Hz 0] 0] @)
Ubergangs-
11-11[frequenzbereich 0,0-25,5 1,0 Hz 0] (0] 0]
(x Frequenzband).
11-12 Manuelle \/_erstérkung 0-100 80 o o X X
zum Energiesparen
\Wartezeit bis zur auto-
11-13|matischen Anzeige- 0-120 60 s O O O
umschaltung
11-14
— [Reserviert
11-17
11-1g[Manuelle Frequenz 5 o, 444 09 000 |Hz| O X X
zum Energiesparen
A ] 0: Automatisc(:jhe?( Ener-
utomatische giesparen deaktiviert
11-19 Energiesparfunktion  |1: Automatisches Ener- 0 - O X X
giesparen aktiviert
Filterzeit fur auto-
11-20|matisches Energie- 0-200 140 ms (0] X X
sparen
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Gruppe 11 Zusatzfunktionen*

. . Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich vif;hi?‘m' ﬁler:t- U/f SLV PM |Hinweis
g SLV
Obere Spannungs-
11-21(grenze fur Energie- 0—100 100 % (0] X X
sparregelung
Einstellzeit fur auto-
11-22|matisches Energie- 0-5000 20 ms O X X *1
einsparen
Schwellwert fir auto-
11-23|matische Energie- 0-100 10 % O X X
einsparung
11-p4[R0Cffizient des automa-i, o, qrr 35 kva | - | © X X
tischen Energiesparens
11-25
— |Reserviert
11-28
IAutomatische Anpas- [0: Deaktiviert
11-29 iung der Leistungs- 1- Aktiviert 0 - @] X X
urve
11-30 Obergrenze flr variable b_16 KVA KHz o X X
Taktfrequenz
11-31|ontergrenze fur 216 KVA |kHz| O X X
variable Taktfrequenz
Proportionalverstarkung
11-32|der variablen Takt- 00-99 00 - 0] X X
frequenz
11-33
— |Reserviert
11-40
0: Bei fehlender
Referenzfrequenz
stoppt die Bremsung
1: Bei fehlender
11-41 Erl}ennur}g fehlende Referenzfrequenz 0 - 0] (0] 0]
eterenzirequenz basiert der Betrieb auf
dem Verhaltnis
Referenzfrequenz x
11-42
Schwellwert der
11-42[Erkennung fehlende  |0,0-100,0 80,0 % O 0] O
Referenzfrequenz
11-43[ Tequenz bei Start 5 5 454 o 00 |Hz| O 0 0
halten
11-44 Ha_ltezelt der Frequenz 0.0-10,0 0.0 s o o o
bei Start
11-45[ requenz bei Stopp 5 4 444 g 00 |Hz| O 0 0
halten
11-46 Ha_ltezelt der Frequenz 0,0-10,0 0,0 s o o o
bei Stopp
11-47 |KEB-Bremszeit 0,0-25,5 0,0 S 0] X X *1
Schwellwert der KEB- (200 V: 190-210 200
11-48 E y ennung 400 V: 380420 a0 | V| © X X
11-49
— |Reserviert
11-50
Auswahl DC-Halte- 0: Deaktiviert
11-51 remse bei Stillstand [1: Aktiviert 0 -1 © X X
11-52
— |Reserviert
11-53
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Gruppe 11 Zusatzfunktionen*

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werksein-
stellung

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/f

SLV

PM
SLV

Hinweis

11-54

Initialisierung der kWh-
Zahlerausgabe

0: kWh-Ausgabe nicht

I6schen

1: kWh-Ausgabe l6schen

0]

0]

0]

*1

11-55

Auswahl flir Taste
STOP

0: Im dezentralen Betrieb

(Remote) ist die
STOP-Taste gesperrt.

: Im dezentralen Betrieb

(Remote) ist die
STOP-Taste
bedienbar.

11-56

IAuswahl fir Tasten
UP/DOWN

: Sind die Tasten

UP/DOWN des
Bedienfelds
deaktiviert, werden sie
nach einer
Frequenzénderung
und anschlie®ender
Betatigung der Taste
ENTER aktiviert.

: Sind die Tasten

UP/DOWN des
Bedienfelds aktiviert,
bleiben sie nach einer
Frequenzanderung
weiter aktiviert.

11-57

Reserviert

11-58

Speicherung der
Referenzfrequenz

0: Deaktiviert

1:

Aktiviert

0

0]

@)

o)

*1

*KVA: Der Wert des Parameters hangt von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters ab.
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Gruppe 12 Monitor-Funktionen*

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/t

SLV

PM
SLV

Hinweis

12-00

Anzeigeauswahl
(LED)

0000077777

Die Anzeige beginnt mit

der im linksstehenden Bit
eingestellten Grofle und

wechselt durch Betati-

gung der Taste DSP.

0: Keine Anzeige

: Ausgangsstrom

: Ausgangsspannung

: Zwischenkreis-
spannung

: KGhlkoérpertemperatur

: PID-Ruckfihrungswert

: Eingangswert Al1

: Eingangswert Al2

W N =

00000

*5

12-01

IAnzeigeformat des
PID-Ruckfiih-
rungswerts (LED)

OoO/NOo O b~

: Anzeige des ganz-
zahligen Werts (xxx)

1: Anzeige mit einer
Nachkommastelle
(xx.X)

2: Anzeige mit zwei Nach-
kommastellen (x.xx)

*5

12-02

Einheitenanzeige
fur PID-Ruck-
fuhrungswert
(LED)

0:xxxxx (keine Einheit)

1:xxxPb (Druck)

2:xxxFL (Durchfluss)

*5

12-03

Benutzerdefinierte
Anzeige (Arbeits-
geschwindigkeit)

0-65535

*5

12-04

Format der
benutzerdefinier-
ten Anzeige
(Arbeitsgeschwin-
digkeit)

0: Anzeige der Ausgangs-
frequenz des Antriebs

1: Ganzzahlige Anzeige
der Arbeitsgeschwin-
digkeit (xxxxx)

2: Anzeige der Arbeitsge-
schwindigkeit mit einer
Nachkommastelle
(XxXxx.X)

3: Anzeige der Arbeitsge-
schwindigkeit mit zwei
Nachkommastellen
(XXX.XX)

4: Anzeige der Arbeitsge-
schwindigkeit mit drei
Nachkommastellen
(XX.XXX)

*5

12-05

Zustand der Ein-
und Ausgangs-
klemmen
(LED/LCD)

Die LED-Anzeige ist wie
folgt:

IAn den Ein- und Aus-
gangsklemmen

liegt kein Signal an
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Gruppe 12 Monitor-Funktionen*

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit u/f SLV SLV
Vnni
DX
A A A
R1 R2 R3
Die LCD-Anzeige ist wie
folgt:
0: AUS
1:EIN
IEingangsklemme (S6)
Eingangsklemme (S5)
Eingangsklemme (S4)
Eingangsklemme (S3)
Eingangsklemme (S2)
Eingangsklemme (S1)
Ausgangsklemme (R3)
Ausgangsklemme (R2)
Ausgangsklemme (R1)
12-06
— |Reserviert
12-10
IAusgangsstrom  |Anzeige des Ausgangs-
12-11 [beim aktuellen stroms beim aktuellen - A 0] 0] O
Fehler Fehler
IAusgangsspan-  |Anzeige der Ausgangs-
12-12 |nung beim spannung beim aktuellen - \Y 0] 0] O
aktuellen Fehler  |Fehler
IAusgangsfrequenz|Anzeige der Ausgangs-
12-13 beim aktuellen frequenz beim aktuellen - Hz 0] 0] @)
Fehler Fehler
Zwischenkreis- IAnzeige der Zwischen-
12-14|spannung beim  |kreisspannung beim - \% 0] 0] @)
aktuellen Fehler [aktuellen Fehler
Sollfrequenz beim |Anzeige der Sollfrequenz
12-151tuellen Fehler  |beim aktuellen Fehler ) Hz o o o
Bei Eingabe dieses
Parameters auf der LED-
12-16 [Sollfrequenz Bedieneinheit ist nur die - Hz 0] 0] @)
)Anzeige der Sollfrequenz
moglich.
12-17 |Ausgangsfrequenz Anzeige der aktuellen - Hz O O O
)Ausgangsfrequenz
12-18 |Ausgangsstrom ﬁnzelge des aktuellen - A 0] 0] O
usgangsstroms
12-19 Ausgangs- )Anzeige der aktuellen ) v o o o
spannung IAusgangsspannung
12-20 Zwischenkreis- An_zelge der gktuellen ) Vv o o o
spannung (Vdc)  [Zwischenkreisspannung
12-21 Ausgangsleistung |Anzeige der. aktuellen ) KW o o o
(kW) /Ausgangsleistung
IAnzeige der aktuellen
Motordrehzahl bei der U/f-
SLV-Regelung
Motordrehzahl =
12-22 (I\ﬂj(;;c](q);':)rehzahl IAusgangsleistung x - U/min 0] 0] @)
(120/(Anzahl Motorpole))
Bei der PG/SV-Regelung
1413t sich die Motor-
drehzahl Gber die
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Gruppe 12 Monitor-Funktionen*

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/t

SLV

PM

SLV

Hinweis

Istfrequenz ermitteln.
Maximalgrenze ist 65535

12-23

Ausgangsleis-
tungsfaktor (Pfo)

)Anzeige des aktuellen
)Ausgangsleistungsfaktors

12-24

Steuerverfahren

/Anzeige des Steuerver-
fahrens

0: U/f

2 : SLV

5 : PM SLV

12-25

Eingang Al1

)Anzeige des aktuellen
Eingangssignals an Al1
(0 V entspricht 0%, 10 V
entspricht 100 %)

%

12-26

Eingang Al2

IAnzeige des aktuellen
Eingangssignals an Al2
(0 V oder 4 mA entspricht
0 %, 10 V oder 20 mA
entspricht 100 %)

%

12-27

Solldrehmoment

)Anzeige des aktuellen
Solldrehmoments
(100 % entspricht dem
Motodrehmoment)

%

12-28

Strom fur Motor-
drehmoment (lq)

IAnzeige des aktuellen
Stroms der g-Achse

%

12-29

Erregerstrom flr
Motor (Id)

IAnzeige des aktuellen

Stroms der d-Achse

%

12-30

12-35

Reserviert

12-36

PID-Eingabewert

)Anzeige der PID-Regel-
abweichung (PID-Soll-
wert — PID-RUckfihrungs-
wert)

(100 % entspricht der mit
01-02 oder 01-16 einge-
stellten maximalen
Frequenz)

0,01

%

12-37

PID-Ausgabewert

)Anzeige des Ausgabe-
werts vom PID-Regler
(100 % entspricht der mit
01-02 oder 01-16 einge-
stellten maximalen
Frequenz)

%

12-38

PID-Sollwert

)Anzeige des Sollwerts
vom PID-Regler

(100 % entspricht der mit
01-02 oder 01-16 einge-
stellten maximalen
Frequenz)

%

12-39

PID-Ruckfuh-
rungswert

IAnzeige des Ruckflih-
rungswerts vom PID-
Regler

(100 % entspricht der mit
01-02 oder 01-16 einge-
stellten maximalen
Frequenz)

%

12-40

Reserviert

12-41

Kahlkérper-

temperatur

)Anzeige der Kuhlkdrper-

temperatur des IGBTs
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Gruppe 12 Monitor-Funktionen*

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit u/f SLV SLV
0000/ 0] 0 0 O
t1 CRC-Fehler
S
1 f’atwtatsfehler
12-42 |RS485-Fehlercode x::"el::e - - 0] 0] O
1: Rahmenfehler
Reserviert
0[ 0 0[ 0/ 0] 0| 0] 0
E11 }Jmmgzmzrb betriebsbereit
1: Im Stillstand
12-43 |Umrichterstatus Dtz dhrmammen - - @) 0 o)
1: Fehler erfasst (geringer Fehler)
1: Fehler erfasst (wichtiger Fehler)
Reserviert
12-44 [Reserviert
Letzte Anzeige der letzten
12-45 Fehlermeldung  [Fehlermeldung ) ) O O 0
\Vorletzte IAnzeige der vorletzten
12-46 Fehlermeldung  [Fehlermeldung ) ) O O 0
Zweitletzte IAnzeige der zweitletzten
12-47 Fehlermeldung  [Fehlermeldung ) ) o o o
Drittletzte )Anzeige der drittletzten
12-48 Fehlermeldung  [Fehlermeldung ) ) o o o
Viertletzte IAnzeige der viertletzten
12-49 Fehlermeldung  [Fehlermeldung ) ) o o o
/Anzeige des digitalen
Digitaler E/A- E/A-Status beim aktuellen
12-50 |Status beim Fehler - - 0] 0] O
aktuellen Fehler [Die Anzeige entspricht der
Beschreibung von 12-05.
)Anzeige des Umrichter-
Umrichterstatus  |status beim aktuellen
12-51 [beim aktuellen Fehler - - 0] 0] O
Fehler Die Anzeige entspricht der
Beschreibung von 12-43
Durch letzten :
Al D
12-52|Fehler bedingte [, n2519€ der Dauer des ; h 0 0 0
. letzten Fehlers
Abschallzeit 1L o3 peinhaltet die An
Durch letzten - : Ie An-
12-53 |[Fehler bedingte 3§hkder 'rl;lage uSntd 15'52 - Tag @) @) 0
IAbschaltzeit 2 Ie Anzanl der stunden.
Sollfrequenz beim |Anzeige der Sollfrequenz
12-541 rletzten Fehler |beim vorletzten Fehler ) Hz O 0 0
Istfrequenz beim |Anzeige der Istfrequenz
12-550 rietzten Fehler |beim vorletzten Fehler ) Hz O 0 0
IAusgangsstrom  |Anzeige des Ausgangs-
12-56 |beim vorletzten  [stroms beim vorletzten - A 0] 0] O
Fehler Fehler
Ausgangsspan-  |Anzeige der Ausgangs-
12-57 [nung beim vorletz- [spannung beim vorletzten - \Y, 0] 0] O
tem Fehler Fehler
Zwischenkreis- )Anzeige der Zwischen-
12-58 |spannung beim  |kreisspannung beim - V 0] 0] @)
\vorletzten Fehler |vorletzten Fehler
Digitaler E/A- IAnzeige des digitalen
12-59 [Status beim E/A-Status beim vor- - - 0] 0] O
\vorletzten Fehler |letzten Fehler
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Gruppe 12 Monitor-Funktionen*

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit U/f SLV SLV
Die Anzeige entspricht
der Beschreibung von 12-
05.
)Anzeige des Umrichter-
. status beim vorletzten
Umrichterstatus Fehler
12-60 |beim vorletzten ; . . - - 0] O @)
Fehler Die Anzelge.entsprlcht
der Beschreibung von 12-
43
Durch vorletzten |Anzeige der Dauer des
12-61 [Fehler bedingte  |vorletzten Fehlers - h O O O
Abschaltzeit 1 |12.62 beinhaltet die
Durch vorletzten  |Anzahl der Tage und 12-
12-62 [Fehler bedingte |61 die Anzahl der - | Tag O O O
Abschaltzeit 2 Stunden.
Letzte )Anzeige der letzten
12-63 Warnmeldungen |Warnmeldungen ) ) o o o
\Vorhergehende |Anzeige der vorher-
12-64 Warnmeldung gehenden Warnmeldung ) ) o o o
12-65
— [Reserviert
12-66
Gesamtenergie
12-67 (kWh) 0,0 —999,9 kWh O o O
Gesamtenergie
12-68 (MWh) 0 — 60000 MWh O O (0]
Gesamtenergie-
12-69 kosten ($) 0 — 9999 $ @) @) O
Gesamtenergie-
12-70 kosten (10000 $) 0 — 60000 $ @) @) O
12-71 |Durchflussmesser |1 — 50000 GPM O] O] O
12-72 [Echtzeituhr Datum [12.01.01 — 99.12.31 12.01.01 O O O
12-73 [Echtzeituhr Zeit  [00:00 — 23:59 00:00 0] 0] O
12.74 [potriebsdruck- 5 o4 _ o5 50 200 [PSI| O X X
einstellung
12.75 Maximaldruck- 5 o4 _ o5 59 1000 |PSI| © X X
einstellung

*

Der maximale in Parameter 12-22 einstellbare obere Grenzwert fur die Motordrehzahl

(U/min) ist 65535.
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Gruppe 13 Wartungsfunktionen

Werks- Ein Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- o PM Hinweis
stellung heit u/f SLV SLV
13-00 |Antriebsleistung -~ - - 0] O 0] *4
13-01 [Software-Version  |0.0-9.9 - - 0 0 0] *4
13-02|Reserviert
13-03 C(IBesamtbetnebs- 0-23 ) h o o o *4
auer 1
13.04 C0SAMIbElTIEbs: 1 _ 65535 - |Tag| o o o "4
auer 2
Art der Gesamt- 0: Einschaltzeit .
13-05 betriebsdauer 1: Betriebszeit 0 B 0 0 0O 1
0: Alle Parameter mit
Ausnahme von 13-06
kénnen nicht geandert
. . werden
13-06 gchrelbschutz fur o Nar Anwenderpara- 2 - O O O *1
arameter meter kdnnen gedndert
werden
2: Alle Parameter kdnnen
geandert werden
Passwort fir
13-07 15 chreibschutz 0-9999 0 ) o o o
0: Keine Initialisierung
2: 2-Draht-Initialisierung
(230/460 V)
3: 3-Draht-Initialisierung
(230/460 V)
4: 2-Draht-Initialisierung
Ricksetzen des (200/415 V)
13-08 |Antriebs auf 5: 3-Draht-Initialisierung 0 - ) 0 o)
Werkseinstellung (200/415 V)
6: 2-Draht-Initialisierung
(200/380 V)
7: 3-Draht-Initialisierung
(200/380 V)
8: SPS-Initialization™
Andere: Reserve
0: Kein Léschen der
Loschen der Fehlerliste .
13-09 Fehlerliste 1: Léschen der Fehler- 0 ) o o 0o 1
liste
13-10 |Passwortfunktion 2 |0-9999 0 6] 6] (6]
13-11/C/B CPLD Ver. 0,00-9,99 0,00 0] 0] 0]
Kennung
13-12 Optionskarte 0-255 0 0] 0] 0]
13-13 Optionskarte CPLD 5 55,99 0,00 0 0 o
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Gruppe 14 SPS-Betrieb

\ 5 . 5 . Werks- Ein- Steuerverfahren .
r. ezeichnun ereic ein- . PM inweis|
9 stellung Meit| U SLV i
14-00[T1-Einstellwert 1 |[0-9999 0 - O O O
T1-Einstellwert 2
14-01 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-02 [T2-Einstellwert 1 [0—9999 0 - O O O
T2-Einstellwert 2
14-03 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-04 [T3-Einstellwert 1 |[0-9999 0 - O O O
T3-Einstellwert 2
14-05 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-06 [T4-Einstellwert 1 |[0-9999 0 - O O O
T4-Einstellwert 2
14-07 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-08 [T5-Einstellwert 1 |[0-9999 0 - O O O
T5-Einstellwert 2
14-09 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-10[T6-Einstellwert 1 |[0-9999 0 - O O O
T6-Einstellwert 2
14-11 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-12|T7-Einstellwert 1 0—9999 0 - O O O
T7-Einstellwert 2
14-13 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-14 [T8-Einstellwert 1 [0—9999 0 - O O O
T8-Einstellwert 2
14-15 (Modus 7) 0-9999 0 - 0] (0] 0]
14-16 [C1-Einstellwert 0—65535 0 - O O O
14-17 [C2-Einstellwert 0—65535 0 - O O O
14-18|C3-Einstellwert 0—65535 0 - O O] O
14-19(C4-Einstellwert 0-65535 0 - O O] O
14-20|C5-Einstellwert 0—65535 0 - O O O
14-21 [C6-Einstellwert 0—65535 0 - O O O
14-22 [C7-Einstellwert 0—65535 0 - O 0] O
14-23 [C8-Einstellwert 0—65535 0 - O O O
14-24 |AS1-Einstellwert 1 [0—65535 0 - O (0] O
14-25|AS1-Einstellwert 2 [0—-65535 0 - O (0] O
14-26 [AS1-Einstellwert 3 [0—-65535 0 - O 0] O
14-27 [AS2-Einstellwert 1 [0—65535 0 - O (0] O
14-28 [AS2-Einstellwert 2 [0—-65535 0 - O O O
14-29 |[AS2-Einstellwert 3 [0—65535 0 - @) O O
14-30 [AS3-Einstellwert 1 [0—-65535 0 - O O 0]
14-31 |[AS3-Einstellwert 2 [0—-65535 0 - O (0] 0]
14-32 |AS3-Einstellwert 3 [0—-65535 0 - O (0] O
14-33 |AS4-Einstellwert 1 [0—-65535 0 - O (0] O
14-34 |AS4-Einstellwert 2 |0-65535 0 - O ®) O]
14-35|AS4-Einstellwert 3 |0-65535 0 - O ®) O]
14-36 [MD1-Einstellwert 1 [0—65535 1 - O O] O
14-37 (MD1-Einstellwert 2 [0—65535 1 - O O] O
14-38 IMD1-Einstellwert 3 [0-65535 1 - O O] O
14-39 [MD2-Einstellwert 1 [0—65535 1 - O O] O
14-40 (MD2-Einstellwert 2 [0—65535 1 - O O] O
14-41 (MD2-Einstellwert 3 [0—65535 1 - O 0] O
14-42 (MD3-Einstellwert 1 [0—65535 1 - O 0] O
14-43 [MD3-Einstellwert 2 [0—65535 1 - O 0] O
14-44 (MD3-Einstellwert 3 [0—65535 1 - O 0] O
14-45 [MD4-Einstellwert 1 [0—65535 1 - O 0] O
14-46 (MD4-Einstellwert 2 [0—65535 1 - O 0] O
14-47 (MD4-Einstellwert 3 [0—65535 1 - O O O
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Gruppe 15 SPS-Uberwachung

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung

Ein-
heit

Steuerverfahren

(e
=

SLV

PM
SLV

Hinweis

15-00

IAktueller T1-Wert 1

0—-9999

0

O

15-01

IAktueller T1-Wert 2
(Modus 7)

0—-9999

15-02

IAktueller T2-Wert 1

0—-9999

15-03

IAktueller T2-Wert 2
(Modus 7)

0—-9999

15-04

Aktueller T3-Wert 1

0—-9999

15-05

Aktueller T3-Wert 2
(Modus 7)

0—-9999

15-06

IAktueller T4-Wert 1

0—-9999

15-07

IAktueller T4-Wert 2
(Modus 7)

0—-9999

15-08

IAktueller T5-Wert 1

0—-9999

15-09

IAktueller T5-Wert 2
(Modus 7)

0-9999

15-10

Aktueller T6-Wert 1

0—-9999

15-11

Aktueller T6-Wert 2
(Modus 7)

0-9999

15-12

IAktueller T7-Wert 1

0—-9999

15-13

IAktueller T7-Wert 2
(Modus 7)

0-9999

15-14

Aktueller T8-Wert 1

0—-9999

15-15

Aktueller T8-Wert 2
(Modus 7)

0-9999

15-16

IAktueller C1-Wert

065535

15-17

IAktueller C2-Wert

065535

15-18

IAktueller C3-Wert

065535

15-19

IAktueller C4-Wert

065535

15-20

IAktueller C5-Wert

065535

15-21

IAktueller C6-Wert

065535

15-22

IAktueller C7-Wert

065535

15-23

IAktueller C8-Wert

065535

15-24

IAktueller AS1-Wert

0—65535

15-25

IAktueller AS2-Wert

065535

15-26

IAktueller AS3-Wert

065535

15-27

IAktueller AS4-Wert

0-65535

15-28

IAktueller MD1-Wert

0-65535

15-29

IAktueller MD2-Wert

0-65535

15-30

IAktueller MD3-Wert

0-65535

15-31

IAktueller MD4-Wert

0-65535

15-32

IAktueller TD-Wert

0-65535

O|O|O|0O|O|0O|O|0|O|0|O|o|o|o|o|o|o| © |0 O O] O |0 O [0 O |l © |[Oo] o |o|l ©

O|O|O[O|O|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0] © |0 O [0 O |0 O |O] O [0 O O] O |O] O |O

O|O|O|O|O|O|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0] © |0 O [0 O |0 O |0l O [0l O [0 O |O] O |O

O|O|O|O|O|O|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0|0] O |0 O [0 O |0 O |O] O [Of O |0 O |0O] O
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Gruppe 16 LC-Anzeige

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung|

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/f

SLV

PMSLV

Hinweis

16-00

Hauptanzeige-
bereich

5—75

Bei Einsatz der LC-Anzeige
wird die Uberwachte GroRe
in der ersten Zeile ange-
zeigt.

(In der Werkseinstellung
wird die Sollfrequenz
angezeigt.)

16

*1

16-01

Unteranzeige-
bereich 1

5—75

Bei Einsatz der LC-Anzeige
wird die Uberwachte GréRe
in der zweiten Zeile ange-
zeigt.

(In der Werkseinstellung
wird die Ausgangsfrequenz
angezeigt.)

17

*1

16-02

Unteranzeige-
bereich 2

5—75

Bei Einsatz der LC-Anzeige
wird die Uberwachte GroRe
in der dritten Zeile ange-
zeigt.

(In der Werkseinstellung
wird der Ausgangstrom
angezeigt.)

18

*1

16-03

0-39999

Festlegung von Format und
Einheit der angezeigten
Sollfrequenz

0: Einheit der Frequenz-
anzeige ist 0,01 Hz

1: Einheit der Frequenz-
anzeige ist 0,01 %

2—38: U/min, der
eingestellte Wert stellt die
IAnzahl der Motorpole dar.

Format und Einheit

40-9999:
IAnwenderformat, die
Eingabe von OXXXX
bewirkt die Anzeige von
XXXX bei 100 %.

10001-19999:
IAnwenderformat, die
Eingabe von 1XXXX
bewirkt die Anzeige von
XXX.X bei 100 %.

20001-29999:
IAnwenderformat, die
Eingabe von 2XXXX
bewirkt die Anzeige von
XX XX bei 100 %.

30001-39999:
IAnwenderformat, die
Eingabe von 3XXXX
bewirkt die Anzeige von
X XXX bei 100 %.

16-04

Technische
Einheiten

0 : Keine Verwendung von
technischen Einheiten

1:FPM

2 : CFM
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Gruppe 16 LC-Anzeige

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung

1 PSI

: GPH

: GPM

CFT

O[N]~ W

ts

9 :

/m

10 : /h

11

. °F

12 © inW

13 : HP

14 : m/s

15 : MPM

16 : CMM

17 W

18 : kW

19:m

20 : °C

21

: RPM

22 : Bar

23 : Pa

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/f

SLV

PMSLV

Hinweis

16-05

LCD-Beleuchtung

07

*1

16-06

Reserviert

16-07

0:

Keine Parameter
kopieren

1:

Parameter aus Umrichter|
lesen und in Bedien-
einheit schreiben

Auswahl der
Kopierfunktion

: Parameter aus

Bedieneinheit lesen und
in Umrichter schreiben

: Parametervergleich

zwischen Umrichter und
Bedieneinheit

16-08

Auslesesperre

: Parameter konnen nicht

aus dem Umrichter ge-
lesen und in die Bedien-
einheit geschrieben
werden

: Parameter konnen aus

dem Umrichter gelesen
und in die Bedieneinheit
geschrieben werden

16-09

\Verhalten bei
Entfernen der

: Bei Entfernen der LCD-

Bedieneinheit wird der
Betrieb fortgesetzt.

Bedieneinheit
(LCD)

: Bei Entfernen der LCD-

Bedieneinheit wird der
Betrieb gestoppt.

*1

16-10

Anzeige der

0:

Keine Anzeige

Echtzeituhr

1:

Anzeige

0

16-11

Datumeinstellung
der Echtzeituhr

12.01.01 - 99.12.31

12.01.01

16-12

Zeiteinstellung der
Echtzeituhr

00:00 — 23:59

00:00

16-13

0:

Deaktiviert

Timer-Funktion der]

1:

Aktiviert

Echtzeituhr

2:

Aktiviert Uber digitale

Eingangsklemme
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Gruppe 16 LC-Anzeige

_ . We.rks- Ein- Steuerverfahren _ _
Nr. Bezeichnung Bereich ein- | it Ulf SLV PMSLV Hinweis
stellung|
16-14 |Startzeit P1 00:00 — 23:59 08:00 0 0 O
16-15 |Stoppzeit P1 00:00 — 23:59 18:00 0 0 O
16-16 |Startdatum P1 1: Mon, 2: Die, 3: Mit, 1 O O] 6]
16-17 |Stoppdatum P1 ‘7‘; ggﬂ 5: Fre, 6: Sam, 5 o) o) 0
16-18 |Startzeit P2 00:00 — 23:59 08:00 0 6] O
16-19 |Stoppzeit P2 00:00 — 23:59 18:00 0 0 O
16-20 [Startdatum P2 1: Mon, 2: Die, 3: Mit, 1 0] 0] 0]
16-21 [Stoppdatum P2 ‘7‘; ggﬂ 5: Fre, 6: Sam, 5 0 0 0
16-22 |Startzeit P3 00:00 — 23:59 08:00 0 0 O
16-23 |Stoppzeit P3 00:00 — 23:59 18:00 0 0 O
16-24 (Startdatum P3 1: Mon, 2: Die, 3: Mit, 1 O O 6]
16-25 Stoppdatum P3  [3; gor % Fre, 0+ Sam, 5 0 o o
16-26 |Startzeit P4 00:00 — 23:59 08:00 0 0 O
16-27 |Stoppzeit P4 00:00 — 23:59 18:00 0 0 0
16-28 [Startdatum P4 1: Mon, 2: Die, 3: Mit, 1 O] O] O]
4: Don, 5: Fre, 6: Sam,
16-29 |Stoppdatum P4 7. Son 5 0] 0] 0]
0: Deaktiviert
Offset der 1: Aktiviert
16-30 | chizeituhr 2. Aktiviert tber digitale 0 © © °
Eingangsklemme
Offset-Einstellung |, . ) )
16-31 der Echtzeituhr 00:00 — 23:59 00:00 | - (0] 0] 0]
16-32 |Daten Timer 1 0:keine,1:P1, 1 O O 6]
16-33 |Daten Timer 2 2:P2,3:P1+P2 2 o) fe) o)
16-34 |Daten Timer 3 4:P3,5:P1+P3, 4 [6) ) o)
6:P2+P3,7:P1+P2+P3,
8:P4,9:P1+P4,
10:P2+P4,
11:P1+P2+P4
12:P3+P4
13:P1+P3+P4,
14:P2+P3+P4
15:P1+P2+P3+P4,
16:0ff,17:0ff+P1
18:0ff+P2,
19:0ff+P1+P2
16-35 |Daten Timer 4 20:0ff+P3, 8 0 ¢) o]
21:0ff+P1+P3
22:0ff+P2+P3
23:0ff+P1+P2+P3
24:0ff+P4
25:0ff+P1+P4
26:0ff+P2+P4
27:0ff+P1+P2+P4
28:0ff+P3+P4
29:0ff+P3+P4
30:0ff+P2+P3+P4
31:0ff+P1+P2+P3+P4
0: Deaktiviert
1: Mit Timer 1
Drehzahlauswahl [2: Mit Timer 2
16-36 hei Echtzeituhr  [3: Mit Timer 3 0 © © ©
4. Mit Timer 4
5.:Mit Timer 1+2
16-37 [Drehrichtungs- xxx0b: Run-Modus 1 mit ®) ®) O
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Gruppe 16 LC-Anzeige

Werks- Ein- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- | it Ulf SLV PMSLV Hinweis
stellung|

auswahl bei
Echtzeituhr

Echtzeituhr: Rechtsdrehung

xxx1b: Run-Modus 1 mit
Echtzeituhr: Linksdrehung

xx0xb: Run-Modus 2 mit
Echtzeituhr: Rechtsdrehung

xx1xb: Run-Modus 2 mit
Echtzeituhr: Linksdrehung

XOxxb: Run-Modus 3 mit
Echtzeituhr: Rechtsdrehung

X 1xxb: Run-Modus 3 mit
Echtzeituhr: Linksdrehung

Oxxxb: Run-Modus 4 mit
Echtzeituhr: Rechtsdrehung

1xxxb: Run-Modus 4 mit

Echtzeituhr: Linksdrehung
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Gruppe 17 Selbsteinstellung der Motordaten beim Asynchronmotor (Auto-Tuning)*

_ _ We_rks- Ein- Steuerverfahren _ _
Nr. Bezeichnung Bereich stzlllr:j-ng heit Ulf SLV PMSLV Hinweis
0: Auto-Tuning mit
Motordrehung
" Notrdening | vF:2
Art des Auto- otor 12,
17-00 Tuning 2: Messung des SLV:0 | © © X
Statorwiderstands
3: Reserviert
4: Regelkreis-Tuning
Nennausgangs-
17-01 [leistung des 0,00-600,00 - kw 0] 0] X
Motors
17-02 [Motornennstrom [0,1-999,9 - O O
Motornenn- 200 V: 0,0-255,0 220
17-03 spannung 400 V: 0,0-510,0 440 v © ©
17-04 ?"Otome””' 10,0-400,0 60,0 | Hz | O 0 X
requenz
17-05 [Motormenn- 0-24000 KVA |Umin| O o X
drehzahl
17-06 |JAnzahl Motorpole 2, 4, 6, 8 4 Pole @) ©) X
17-07 |Reserved
Motorspannung  |200 V: 50-240
17-08 | hne Last 400 V100-480 KVA 1V © © X
17-09 [Motorerregerstrom|0,01-600,00 KVA A @) ®) X
. 0: Deaktiviert
17-10 [Start Auto-Tuning 1~ Akliviert 0 - 0] 0] X
0: Kein Fehler
1: Fehler Motordaten
2: Fehler bei Messung
des Statorwiderstands
3: Tuning-Fehler bei
Induktionsverlusten
. . 4: Tuning-Fehler bei
17-11 [Fehlerliste bei Rotorwiderstand 0 ] o o X
Auto-Tuning 5: Tuning-Fehler bei
Gegeninduktivitat
6: Reserviert
7: DT-Fehler
8: Beschleunigungsfehler
des Motors
9: Warnung
17-12[Streuindukiivitats- 1o 4_5,q 34 | % | X 0 X
\verhaltnis
17-13 |Schlupffrequenz  |0,10-20,00 1,00 Hz X ®) X

*KVA: Der Wert des Parameters hangt von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters ab.
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Gruppe 18 Schlupfkompensation

Nr Bezeichnun Bereich Lol (H- Steuevenidhien Hinweis
: g stellung | heit U/f SLV PMSLV
\Verstarkung der ) *
Schlupfkompen- VF:0,00 1
sation bei niedriger
18-00 |orenzahl 0,00-2,50 | o 0 X
\Verstarkung der )
Schlupfkompen- SLV:1,0
sation bei hoher
Drehzahl
18-01 [Senlupfkompen- 14 o, 4 g9 0,0 | o 0 X *1
sationsgrenze
1g-02 [Sehlupfkompen- |, o, 2000 | % | ©O X X
sationsfilter
Schlupfkompensa-
18-03 tion im regene- 0,0-10,0 1,0 s 0] X X
rativen Betrieb
FOC- 0: Deaktiviert
18-04 \Verzogerungszeit [1: Aktiviert 0 i © X X
18-05 |FOC-Verstarkung |[1-1000 100 ms X 0 X
\Verstarkung der
18-0 [Chlupfkompen- | 44 5 g 0,1 Sl ox 0 X
sation bei niedriger
Drehzahl
Gruppe 19 Reserviert
Grupp 20 Drehzahlregelung*
Werks- Ein- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- . Hinweis
stellung heit u/f SLV PMSLV
20-00 'SR, 0.00-250.00 3,00 | - X 0 0 *1
\Verstarkung 1
SLV:
ASR- 0,500 "
20-01 e grationszeit 1 0-001—10-000 pmsLv;| S | X © © 1
0,08
20-02 3SR~ 0.00-250.00 300 | - X 0 0 *1
\Verstarkung 2
SLV:
ASR- 0,500 .
20-03 Integrationszeit 2 0.001-10.000 PMSLV: s X o 0 1
0,08
20-04 [ASR-Integrations- | 5, 200 | % | X 0 0
zeitgrenze
20-05
— |Reserviert
20-06
0: PI-Drehzahlregelung ist
nur bei kontanter Dreh-
zahl aktiviert.
Auswahl von Brermsung Sind nur mit
20-07 Beschleunigung .| P-Regelung méglich. 1 - X o) X
und Bremsung bei 756w 0h bei Beschleu-
P-/Pl-Regelung nigung als auch bei
Bremsung ist die
Drehzahlregelung
aktiviert.
20-0805%"  10,000-0,500 0004| s | X 0 X
erzogerungszeit

78




Grupp 20 Drehzahlregelung*

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung|

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/t

SLV

PMSLV

Hinweis

20-09

Proportionalver-
starkung 1 (P)
Drehzahlerfassung

0,00-2,55

0,61

X

@)

X

*1

20-10

Integrationszeit 1
(1) Drehzahler-
fassung

0,01-10,00

0,05

*1

20-11

Proportionalver-
starkung 2 (P)
Drehzahlerfassung

0,00-2,55

0,61

*1

20-12

Integrationszeit 2
(1) Drehzahler-
fassung

0,01-10,00

0,06

*1

20-13

Zeitkonstante 1
des Tiefpassfilters
fur Drehzahlriick-
fuhrungswert

1-1000

ms

20-14

Zeitkonstante 2
des Tiefpassfilters
fur Drehzahlrick-
fuhrungswert

1-1000

30

ms

20-15

Frequenz 1 der
ASR-Verstar-
kungsumschaltung

0,0-400,0

4,0

Hz

20-16

Frequenz 2 der
IASR-Verstar-
kungsumschaltung

0,0-400,0

8,0

Hz

20-17

\Verstarkung der
Drehmoment-
kompensation bei
niedriger Drehzahl

0,00-2,50

1,00

*1

20-18

\Verstarkung der
Drehmoment-
kompensation bei

-10-10

hoher Drehzahl

%

*1

20-19

20-32

Reserviert

20-33

Erfassungsschwel-
le fir konstante
Drehzahl

0,1-5,0

1,0

20-34

Minderung der
Kompensationsver
stérkung

0-25600

X

@)

X

20-35

Minderung der

0-30000

Kompensationszei]

100

ms

X

@)

X

*KVA: Der Wert des Parameters hangt von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters ab.
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Gruppe 21 Drehmomentregelung

Werks- Ein- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich stzlllr:;ng heit sk SLV PMSLV Hinweis
21-00
— |Reserviert
21-04
21-05 | ositive Drehmo- 15 ;4 160 | % | X 0
mentbegrenzung
21-06 [Negative Drehmo- i 44, 160 | % | X 0
mentgrenzung
Regenerative
21-g7 [Prehmomentbe- i 44, 160 | % | X 0
grenzung Rechts-
drehung
Regenerative
21-gg|orehmomentbe- g 44, 160 | % | X 0
grenzung Links-
drehung
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Gruppe 22 PM-Motorparameter

Werks- Ein- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- heit | U/ SLV | PMSLV Hinweis
stellung
Nennleistung des
22-00 PM-Motors 0,00-600,00 - kw X X (0]
_n4 Nennspannung des [200 V: 50,0-240,0 220,0
22-01 bM_Motors 400 V: 100,0—480,0 as00 | V| X | X ©
Nennstrom des
22-02 PM-Motors 0,1-999,9 KVA A X X (0]
Anzahl Motorpole
22-03 des PM-Motors 2—-96 6 Pole X X (o]
0—-60000
(Es muss nur einer der
2204 Drehzahl des PM- P_arameter 22-04 und 22-06 1500 |u/minl X X o
Motors eingestellt werden, der
andere wird vom Programm
berechnet.)
Maximaldrehzahl .
22-05 des PM-Motors 0—60000 1500 |U/min| X X (e
22-06 |PM-Motorfrequenz |0.0—400,0 75,0 Hz X X 6]
22-07
— [Reserviert
22-09
PM-SLV- 0—-120%
22-10 /Anlaufstrom Motornennstrom 50 % X X 0
_ [5)
22-11 |DC-Einspeisestrom 0~ 100% 40 % X X O
Motornennstrom
PM-SLV- 0 — 200% o
22-12 Magnetanlaufstrom |Motornennstrom 50 % X X 0
Verstarkung des
22-13 |Drehzahlschatz- 4-16 8 - X X O
werts
\Wiederstand des
22-14 PM-Motorankers 0,001 — 32,767 1,000 Q X X 0]
D-Achsen-Induktanz
22-15 des PM-Motorz 0,001 — 32,767 0 mH X X 0]
Q-Achsen-Induktanz
22-16 ldes PM-Motors 0,001 — 32,767 0 mH X X 0]
22-17
— |Reserviert
22-20
SLV-PM-Motor- 0: Deaktiviert
22-21 Tuning 1: Selbsteinstellung 0 ) X X ©
0: Keine Fehler
1: Stromfehler beim
Schleifen-Tuning
i i _|12—10: Reserviert
2999 Fehlerliste bei _SLV A . . 0 _ X X o *4
PM-Motor-Tuning  11: Zeitiiberschreitung bei
Messung des
Statorwiderstands
12: Reserviert
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Gruppe 23 Pumpe und HLK (Heizung, Liftung, Klimatechnik)

Werks- Ein- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- | it Ulf SLV PMSLV Hinweis
stellung|
0: Deaktiviert
23-00 |[Funktionsauswahl |1: Pumpe 0 - 0] 0] 0]
2: HLK
0: Einzelpumpe
1: Primarmotor
23-01 gl‘l[:lrj;fic;hpumpen— 2: Zusatzmotor 1 0 0] X X
9 3: Zusatzmotor 2
4: Zusatzmotor 3
23.02 [Betriebsdruck-— 15 o1 o5 59 200 |PSI| © X X
einstellung
23.03 [Maximaldruck- 15 o1 55 59 10,00 | PSI| © X X
einstellung
Urspruna der Soll- 0: Einstellung mit 23-02
23-04 | 'SPrUNg 1: Einstellung uber 200 | 0 o) X X
druckeinstellung .
Analogeingang Al
0: Anzeige von Solldruck
und Ruckfihrungsdruck
(Bei Einsatz der LED-
Bedieneinheit muss 23-
. 03 unter 9,9 PSI ein-
23-05 |Anzeigeauswahl gestellt sein.) 5,0 % O X X
1. Nur Anzeige des
Solldrucks
2. Nur Anzeige des
Rickfihrungsdrucks
Proportionalver-
23-06 starkung (P) 0,00-10,00 3,00 - 0 X X
23-07 |Integrationszeit (I) |0,0-100,0 0,5 S O X X
23-08 ([)E;f;erenz'at'°”sze't0,00—1o,oo 00| s | O X X
Zulassige
23-09 |Verminderung des 0,10 — 25,50 0,50 | PSI 0] X X
konstanten Drucks
SLEEP-Frequenz
23-10 |pei konstantem 0,00 — 180,00 0,00 | Hz 0] X X
Druck
SLEEP-
23-11|Verzoégerung bei 0,0 — 255,5 0,0 S 0] X X
konstantem Druck
Maximale
23-12 Druckgrenze 0,00 — 25,50 5,00 | PSI O X X
\Warnzeit bei
23-13 Uberdruck 0,0 — 600,0 10,0 s O X X
Stoppzeit bei
23-14 Oberdruck 0,0 - 600,0 20,0 s 0 X X
Minimale
23-15 Druckgrenze 0,00 — 25,50 0,50 | PSI 0] X X
Warnzeit bei
23-16 Unterdruck 0,0 - 600,0 10,0 s 0] X X
Stoppzeit bei
23-17 Unterdruck 0,0 - 600,0 20,0 s O X X
Erfassungszeit fur
23-18 Druckverlust 0,0 — 600,0 0,0 s o X X
Prozentualer
23-19|Grenzwert fur 0-100 0 % 0] X X
Druckverlust
0: Absolute
Prozentualer Druckwerteinstellung
23-20 Druckpegel 1: Prozentuale 0 © X X
Druckwerteinstellung

82




Gruppe 23 Pumpe und HLK (Heizung, Liiftung, Klimatechnik)

Werks- Ein- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- | it Ulf SLV PMSLV Hinweis
stellun
23-21
— [Reserviert
23-22
Richtung der 0: Ansteigende Erfassung X X
23-23 |Wasserdurchfluss- 1- Anfallende Erfassun 1 0] X X
erfassung ) 9
Druckbereich des
23-24 |Wasserdurch- 0,0 — 25,0 1,0 | PSI 0] X X
flusses
Erfassungszyklus
23-25|des Wasserdurch- 0,0 — 200,0 20,0 s O X X
flusses
Beschleunigungs-
zeit beim Erfas-
23-26 |sungszyklus des |0,1 —6000,0 KVA S 0] X X
\Wasserdurch-
flusses
Bremszeit beim
23.p7 [Frfassungszyklus iy 1 6404 o KVA | s | © X X
des Wasserdurch-
flusses
Festfrequenz bei
23-28 PID-Betrieb 0,0 — 200 0,0 Hz 0] X X
Schaltzeit des
23-29 Mehrfachpumpen- |0 — 240 3 h 0] X X
betriebs
Erfassungszeit des
23-30 |Mehrfachpumpen- 0,0 — 30,0 50 0] X X
betriebs
0: Deaktiviert
1: Druckeinstellungs- und
Auswahl der Start/Stopp-Synchro-
Synchronisation nisation
23-31 der Mehrfach- 2: Druckeinstellungs- 0 © X X
pumpensteuerung | synchronisation
3: Start/Stopp-
Synchronisation
23-32
— [Reserviert
23-36
23-37 Lockertassungs- o 5 _ 100,0 00| s | O X X
Druckschwankung
23-38 [fur Anlauf bei 0,01 — 65,00 0,1 PSI 0 X X
Leckerfassung
Drucktoleranzbe-
23-39reich flir Anlauf bei|0,01 — 65,00 0,5 | PSI O X X
Leckerfassung
23-40 |Reserviert
0: Deaktiviert
23-41|LOC/REM-Taste 1~ Aktiviert 1 o 0] O
0: Deaktivie][t (Energii wird
; weiter aufsummiert
23-g2fuisummierte iAkGviert 0 0 0 0
g (Energiesummierung
startet neu)
23.43|-1er1ekOsten Pro g 09 _ 5,000 00| $ | o 0 0
Einheitenauswahl! |0: Deaktiviert
23-44 [fur Ausgabeimpuls|1: In Einheiten von 0,1 kWh| 0 0] 0] 0]
der aufsummierten[2: In Einheiten von 1 kWh
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Gruppe 23 Pumpe und HLK (Heizung, Liftung, Klimatechnik)

Werks- Ein- Steuerverfahren
Nr. Bezeichnung Bereich ein- | it Ulf SLV PMSLV Hinweis
stellung
Energie 3: In Einheiten von 10 kWh
4: In Einheiten von 100 kWh
5: In Einheiten von 1000 kWh
Ruckfiihrungs- 0: Deaktiviert
23-45|modus flir Durch- |1: Analogeingang 1 o 0] O
flussmesser 2: Impulseingang
Maximalwert des
23-46 [Durchflussmes- |1 — 50000 10000 |GPM 0] 0] O
sers
Sollwert des
23-47 Durchflussmes- |1 — 50000 5000 |GPM 0] 0] O
sers
Maximaler
23-48 [Durchflussrick- 0,01 — 99,00 80,00 | % 0] 0] O
fUhrungswert
\Warnzeit bei
23-49 |Durchflussiiber- (0,0 — 255,0 3,0 S 0] (0] O
schreitung
Stoppzeit bei
23-50 |Durchflussiiber- (0,0 — 255,0 6,0 S 0] (0] O
schreitung
Minimaler
23-51 |Durchflussrick-  |0,01 — 99,00 10,00 | % @) 0] O
fUhrungswert
Warnzeit bei
23-52 |Durchflussunter- (0,0 — 255,0 3,0 S 0] (0] O
schreitung
Stoppzeit bei
23-53 |Durchflussunter- |0,0 — 255,0 6,0 S 0] 0] O
schreitung
Erkennung von ? llzleDalgil\f/;ert
23-54 |geringem 2: Stro_ml erenz 0 @) ) o)
Saugdruck - g
3: Strom und PID-Differenz
Erkennungszeit b
23-55|geringen Saug- |0 — 300 100 S 0] 0] O
druck
PID-Differenzpegel
23-56 [fur geringen 0 - 30 10 % 0] 0] O
Saugdruck
Strompegel fir
geringen Saug- o
23-57 druck (Motor- 0-100 10 % 0] 0] 0]
nennstrom)
Verhalten bei ?: \[,)Vzarﬁmg”
23-58 [geringem 2: Fehler 0 0] 0] O
Saugdruck 3: Fehler und Neustart
Vorgabe fiir HKL- [0: Einstellung mit 23-47
23-591p 0k 1: Einstellung mit Al 0 © © ©
23-60
— [Reserviert
23-65
23-66[5oorund 988 g0 _ 200 10 | % | o X X
trompegels
23-g7|/vartezeitbel \ 5 _ 900 00| s | O X X
Minderung
23-68 g’“”derung der i _100 90 | % | o X X
requenzver-
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Gruppe 23 Pumpe und HLK (Heizung, Liftung, Klimatechnik)

. . We.rks- Ein- Steuerverfahren _ _
Nr. Bezeichnung Bereich ein- | it Ulf SLV PMSLV Hinweis
stellung|
starkung
23-69 |0L4-Strompegel |10 — 200 120 % O X X
23-70|0L4- Wartezeit [0 — 20,0 5,0 S O X X

*Hinweis: Bei Verwendung der LED-Bedieneinheit muss die Einstellung von 23-03 im
Pumpenmodus kleiner als 9,9 PSI sein; im PID-Betrieb ist die Einstellung von 10-33
kleiner als 1000 und von 10-34=1.
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Gruppe 24 Funktionen zur Pumpensteuerung

Nr.

Bezeichnung

Bereich

Werks-
ein-
stellung

Ein-
heit

Steuerverfahren

U/f

SLV

PMSLV

Hinweis

24-00

Funktionen zur
Pumpensteuerung

0: Funktion der Options-
karte fir 1 bis 8
Pumpen ist deaktiviert

1: Fester Betrieb der
Umrichterpumpe:
Erste EIN und letzte
AUS; dann alle stoppen

2: Fester Betrieb der
Umrichterpumpe:
Nur Umrichterpumpe
stoppen

3: Fester Betrieb der
Umrichterpumpe:
Erste EIN und erste
AUS; dann alle stoppen

4: Zyklischer Betrieb der

Umrichterpumpe:
Erste EIN und erste
AUS; dann alle stoppen

5: Zyklischer Betrieb der
Umrichterpumpe:
Nur Umrichterpumpe
stoppen

6: Zyklischer Betrieb der
Umrichterpumpe mit
internen Relais 1 bis 3:
Erste EIN und erste
AUS; dann alle stoppen

24-01

Funktionen Relais
2-4

xxx0b: Reserviert

xxx1b: Reserviert

xxOxb:

Relais 2 deaktiviert

xx1xb: Relais 2 aktiviert

XOxxb:

Relais 3 deaktiviert

0000b

x1xxb: Relais 3 aktiviert

Oxxxb:

Relais 4 deaktiviert

1xxxb: Relais 4 aktiviert

24-02

Funktionen Relais
5-8

xxx0b:

Relais 5 deaktiviert

xxx1b: Relais 5 aktiviert

xxOxb:

Relais 6 deaktiviert

xx1xb: Relais 6 aktiviert

XOxxb:

Relais 7 deaktiviert

0000b

x1xxb: Relais 7 aktiviert

Oxxxb:

Relais 8 deaktiviert

1xxxb: Relais 8 aktiviert

24-03

Dauer der oberen
Grenzfrequenz

1,0 -600,0

300,0

*1

24-04

Dauer der unteren
Grenzfrequenz

1,0 -600,0

300,0

*1

24-05

Schaltzeit des
Leistungsschalters

1,0-20,0

1,00

*1

24-06

Zulassige
Differenz zur Pum-
penzuschaltung

0,0 -20,0

0,0

%

*1

24-07

\Vorgabe fir
Pumpensteuerung

0: Optionskarte fur1 bis 8
Pumpen

1: Pumpensteuerung Uber

interne Relais1 bis 3
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Kapitel 5 Fehlerdiagnose und -behebung
5.1 Allgemein

Der Frequenzumrichter verfligt Uber Funktionen zur Fehlererfassung und zur
Vorwarnung sowie zur Selbstdiagnose. Tritt ein Fehler auf, wird ein Fehlercode auf der
Bedieneinheit ausgegeben und ein Schaltkontakt schaltet den Ausgang des
Frequenzumrichters ab, so dass der Motor bis zum Stillstand austrudelt (bei manchen
Fehlern kann das Stoppverhalten des Motors auch verandert werden).

Tritt eine Warnung oder ein Problem bei der Selbstdiagnose auf, wird ein Warn-
/Selbstdiagnosecode auf der Bedieneinheit ausgegeben, aber der Ausgang des
Frequenzumrichters schaltet nicht ab. Nach Beseitigung der Warnungsursache setzt das
System den Betrieb im Originalzustand weiter fort.

5.2 Fehlererfassung

Tritt ein Fehler auf, gibt die Tabelle 5-1 Auskunft Uber mogliche Ursachen und
AbhilfemaRnahmen.

Verwenden Sie die folgenden Methoden flir einen Wiederanlauf:

1. Schalten Sie die entsprechende Eingangsklemme S1 bis S6 ein, der Sie mit einem der
Parameter 03-00 bis 03-05 die Funktion ,Fehler ricksetzen (RESET)* (Einstellwert 17)
zugewisen haben.

2. Betétigen Sie die Taste RESET auf der Bedieneinheit.

3. Schalten Sie die Spannungversorgung aus und wieder ein.

gespeichert (Parameter der Gruppe 12)

Nach Auftreten des Fehlers wird die Fehlermeldung in der Fehlerinformation

Tabelle 5-1 Fehlerinformation und Fehlerbehebung

LED-Anzeige Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
. oC Uberstrom: - Die Beschleunigungs-/Bremszeit | . Stellen Sie eine langere
Uberstrom |Der Ausgangsstrom des . 'gttZ‘.J léur_z Leist halt Beschleunigungs-
Frequenzumrichters etrieb enes Leistungsschaters /Bremszeit ein.

Ubersteigt den zulassigen OC-

am Frequenzumrichterausgang

+ Die Leistung eines speziellen

+ Entfernen Sie den Motor

und versuchen Sie den

M  [Maximalwert (ca. 200 % des Motors oder einer einsetzbare U riohior in Betich
LI  |Nennstroms). Kapazitat Ubersteigt die Aus- ng;'wrrlr?ener In Betrieb zu
gangsleistung des Umrichters '
+ Kurzschluss oder Erdungsfehler
SC Kurzschluss: - Es ist ein Kurzschluss oder + Prifen Sie die

Kurzschluss

5C

Der Umricherausgang oder
die Last hat einen Kurz-
schluss.

Erdungsfehler aufgetreten (08-
23 =1).

+ Klemmen- oder Erdschluss-

fehler, verursacht durch einen
beschadigten Motor, einen
Isolationsfehler oder eine
fehlerhafte Verdrahtung

Verdrahtung der Last.

GF
Erdungsfehler

-
L

Erdungsfehler:

Der Strom eines Erdschlusses
am Ausgang Ubersteigt 50 %
des Umrichternennstroms und
die Erdungsfehlererkennung
ist aktiviert (08-23 = 1)

- Es ist ein Erdungsfehler

aufgetreten (08-23 = 1).

« Erdungsschluss am Motor oder

Defekt des DCCT-Stromsensors

+ Es handelt sich um einen

Gerateschutz und keinen
Personenschutz.

« Prifen Sie die

Verdrahtung des Motors
und die Impedanz der
Zuleitungen.
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LED-Anzeige

Beschreibung

Mogliche Ursachen

Behebung

) ov
Uberspannung

O

Uberspannung des
Leistungskreises:

Die Zwischenkreisspannung
Ubersteigt den Maximalwert
der OV-Erkennung —

410 V DC: 220-V-Typ

820 V DC: 440-V-Typ

(Die Eingangsspannung (01-
14) beim 440-V-Typ ist unter
400 V eingestellt. Daher ist
der OV-Maximalwert auf 730
V DC reduziert.)

Die Bremszeit ist zu kurz,
wodurch die regenerative
Energie zu hoch wird.

Die Eingangsspannung ist zu
hoch.

Es wird ein Kondensators zur
Verbesserung des Leistungs-
faktors eingesetzt.

- Stellen Sie eine langere

Bremszeit ein.

Prifen Sie den
Eingangskreis und
reduzieren Sie die
Eingangsspannung auf
den in den technischen
Daten vorgegebenen

Wert.

Entfernen Sie den
Kondensator zur
Verbesserung des
Leistungsfaktors.

Unterspannung des

Die Eingangsspannung ist zu

Prifen Sie den

uv Leistungskreises: niedrig. Eingangskreis und die
Unterspannung | pje Zwischenkreisspannung Es fehlt eine Eingangsphase. . g{)a"nnug_gsversolfgung-
unterschreitet den Minimal- Die Beschleunigungszeit ist zu Beesc?hr;eulr?i eine fangere
Kurz. gungszeit ein.
wert der UV-Erkennung oder Die Schwankung der
der Leistungsschalter fir den Eingangsspannung ist zu hoch.
Zwischenkreis ist nicht ak- Der Leistungsschalter fir den
| tiviert wahrend der Umrichter Zwischenkreis ist nicht aktiviert
Ll in Betrieb ist. %dhelgr?%?ctRuckfuhrunQSS|gnaI ist
Ca. 190V DC: 220-V-Typ; :
380 V DC: 440-V-Typ
(Der Erfassungswert kann mit
07-13 angepasst werden)
IPL Fehlen |Fehlen einer Eingangsphase: Es tritt der Fehler IPL auf. Prifen Sie die korrekte
_einer Am Eingang des Umrichters Die Schrauben der Klemmen Verdrahtung des
E'”ﬂangs‘ fehlt eine Phase oder es ist R/L1, S/L2 oder T/L3 sind lose Leistungskreises.
PNAS€ _ leine unsymmetrische hohe oder fehlen. Priifen Sie die Klemmen
Spannung vorhanden. Die Schwankung der auf lose Schrauben.
Einstollung von 08-05 = 1| - Zwichon son Phason ot ome. |+ Stellen Sie eine stabile
instellung von - = .
]| erkannt. 9 Unsymmetrie der Spannung Spannungsversorgung
o vorhanden. sicher oder deaktivieren
Der Kondensator des S|e die IPL-Funktion.
Leistungskreises innerhalb des Ersetzen Sie den
Umrichters ist zu alt. Umrichter.
OPL Fehlen |Fehlen einer Ausgangs- Das Motorkabel oder interne Priifen Sie die
einer phase: Teile des Motors sind Verdrahtung des Motors.
Ausgangs- |Am Ausgang des Umrichters beschadigt. Prifen Sie die
phase gt eine Phase. Die Schrauben der Klemmen R/ Nennleistungen von Motor
Dieser Fehler wird bei der L1, S/L2 oder T/ L3 sind lose und Umrichter.
1101 Einstellung 08-10 = 1 erkannt. oder fehlen. .
0 _ Der Motor hat eine Nennleistung,
die geringer als 10 % der
Umrichterleistung ist.
OH1 KuhlkérperlUberhitzung: Die Umgebungstemperatur ist zu Prufen Sie die
Kihlkdrper- |Die Temperatur des hoch. Umgebungstemperatur

Uberhitzung

Kuhlkdrpers ist zu hoch.
Ist dieser Fehler innerhalb von
5 Minuten drei Mal

Der Kunhllufter arbeitet nicht.
Die Taktfrequenzeinstellung ist
zu hoch.

des Umrichters.
Prifen Sie den Kuhllifter
oder den Kihlkdrper auf

" H—" : aufgetreten, muss vor dem Verschmutzung.
- Ricksetzen des Fehlers 10 Prifen Sie die Einstellung
Minuten gewartet werden. der Taktfrequenz.
OH4 Motoriiberhitzung: Die Umgebungstemperatur des Prifen Sie die
. Motor- |Das PTC-Signal (positiver Motors ist zu hoch Umgebungstemperatur
Uberhitzung des Motors.

-

1|
i

—

Temperaturkoeffizient)
Ubersteigt den Maximalwert
des Uberhitzungsschutzes.

Das PTC-Signal (positiver
Temperaturkoeffizient) Ubersteigt
den Maximalwert des
Uberhitzungsschutzes.

Prifen Sie die korrekte
Verdrahtung der
Klemmen MT und GND.
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LED-Anzeige Beschreibung Mogliche Ursachen Behebung
OL1 Motoriberlast: ] Die Spannungseinstellung Prufen Sie die U/f-
Motoriberlast |Pie Schutzfunktion fur die fur die U/f-Regelung ist zu Regelung und den
Motoruberlast ist entsprechend hoch und verursacht eine Nennstrom des Motors.
der mit Parameter 08-05 = Ubererregung. Prifen Sie die Last und
mI xxx1 eingestellten Uberlast- - Die Einstellung des die Betriebsdauer des
LI kennlinie aktiviert. Motornennstroms ist falsch Motors.
— - (02-01).
+ Die Motorlast ist zu hoch.
. OL2 Uberlast des Umrichters: + Die Spannungseinstellung Prufen Sie die U/f-
Uberlast des |Die Uberlastschutzfunktion des fur die U/f-Regelung ist zu Regelung.
Umrichters  |umrichters hangt von der hoch. . . Prufen Sie den Einsatz
internen Uberlastkennlinie des - Die Umrichterleistung ist zu eines Umrichters mit
Umrichters ab. Ist Uberlastun gering. ; hoherer Leistung.
. o g - Die Motorlast ist zu hoch. Prufen Sie die Belastung
des Umrichters beseitigt, und die Betriebsdauer des
_ _ erscheint die Uberlastwarnung Motors.
I 11 _1 |des Umrichters.
__i_ Ist diese Warnung innerhalb
von 5 Minuten vier Mal
aufgetreten, muss vor dem
Ruicksetzen des Fehlers 4
Minuten gewartet werden.
oT Drehmoment Uberschritten: - Die mechanische Prufen Sie die Applikation
Drehmoment |Das vom Umrichter i oder den Betriebsstatus.
Uberschritten |ausgegebene Drehmoment Belastung ist zu hoch. Prufen Sie die Parameter
Uberschreitet den in 08-15 08-15 und 08-16 auf
eingestellten Schwellwert fir korrekte Einstellung.
_ die Dauer der in 08-16
R eingestellten Verzogerungs-
i zeit. Danach wird der Ausgang
entsprechend der Einstellung
von 08-14 = 0 oder 2
abgeschaltet.
uT Drehmoment unterschritten. - Plétzlicher Wegfall der Prufen Sie die Applikation
Drehmoment |Das vom Umrichter Belastung (z. B. durch oder den Betriebsstatus.
unterschritten |ausgegebene Drehmoment einen gerissenen Prufen Sie die Parameter
unterschreitet den in 08-19 Antriebsriemen) 08-19 und 08-20 auf
eingestellten Schwellwert fir korrekte Einstellung.
die Dauer der in 08-20
_ eingestellten Verzégerungs-
I__ zeit. Danach wird der Ausgang
entsprechend der Einstellung
von 08-18 = 0 oder 2
abgeschaltet.
CE Modbus-Kommunikationsfehler: Unterbrechung der Prifen Sie alle
Kommunikations-|In dem mit 09-06 eingestellten Kommunikationsleitung Anschliisse und die
fehler Zeitraum wurde kein oder gestoppte Host- Software-Einstellungen
Kommunikationssignal Kommunikation. seitens des Clients
i empfangen) _ .
| Dieser Fehler wird bei der

Einstellung von 09-07= 0 bis 2
erkannt.
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LED-Anzeige

Beschreibung

Mogliche Ursachen

Behebung

FB
PID-Rick-
fuhrungsfehler

PID-Rickfuhrungsfehler:

Bei der PID-Ruckflihrungs-
fehlererkennung wurde die in
10-12 eingestellte Ansprech-
schwelle fur den in 10-13
eingestellten Zeitraum
unterschritten. Bei der

Der PID-Ruckflihrungs-
sensor arbeitet nicht richtig
oder ist nicht korrekt
installiert.

Prifen Sie die korrekte
Einstellung der PID-
Ruckfihrungsmethode.

+ Prifen Sie den korrekten
Anschluss des PID-
Ruckflhrungssignals und
dessen korrekte Funktion.

o Einstellung von 10-11 =2
trudelt der Motor bis zum
Stillstand aus.
STO Sicherheitsschalter des O Die Steuereingange F1und |® Prifen Sie, ob die Steuer-
S'ggﬁ;TtZ':s‘ Umrichters F2 sind nicht kurzge- eingange F1 und F2 kurzge-
schlossen. schlossen sind.
@ 08-30 ist auf 1 gesetzt (Aus- |®@ Prifen Sie, ob eine mit dem
‘N E trudeln) und eine mit dem Wert 58 parametrierte
1 Wert 58 parametrierte Eingangsklemme
- = Eingangsklemme ist eingeschaltet ist.
eingeschaltet.
. SS1 Sicherheitsschalter des - 08-30 ist auf O gesetzt Prifen Sie, ob eine mit
Sicherheitsschalter|Umrichters (gefiihrtes herunterfahren) dem . WertE. 58
- und eine mit dem Wert 58 parametrierte  Eingangs-
CiZ . . klemme eingeschaltet ist.
1 11 parametrierte Eingangs-
- - klemme ist eingeschaltet.
EF1 Externer Fehler Die fur den externen Fehler Prufen Sie die Ursache
Externer Fehler |(Klemme S1) programmierte Eingangs- fur den externen Fehler.
(81) klemme wurde aktiviert. - Setzen Sie den externen
,—,: | + Einer der Parameter 03-00 Fehler, dessen Signal am
1 bis 03-05 ist auf 25 einge- programmierbaren
— stellt und 08-24 (Verhalten Digitaleingang anliegt,
ExterrIIEeFrzFehler Flz(l’garl;]nrﬁy:sezhl)er beiAktivierung der zurlck.
(S2) Eingangsklemme ,Externer
'_,: = Fehler®) auf 0, 1 oder 2.
[
EF3 Externer Fehler
Externer Fehler |(Klemme S3)
(S3)
L
_rr
EF4 Externer Fehler
Externer Fehler |(Klemme S4 )
(S4)
Cy
_r
EF5 Externer Fehler
Externer Fehler |(Klemme S5)
(S5)
CCC
_r
EF6 Externer Fehler
Externer Fehler |(Klemme S6 )
(S6)
CCC
i
CFO07 Ansteuerfehler Motor « Anlauffehler im SLV-Modus Fihren Sie Auto-Tuning
Ansteuerfehler ]
Motor mit Motordrehung aus.
Ist Auto-Tuning mit
Motordrehung nicht
R maoglich wiederholen Sie

I
——
-— ey

es ohne Motordrehung
oder erhdhen Sie den
Wert von 01-08.
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LED-Anzeige

Beschreibung

Mogliche Ursachen

Behebung

FU Sicherung
durchgebrannt

DC-Sicherung:
durchgebrannt
Bei den Modellen 230 V 50

HP oder grofer, 460 V 75 HP

oder grofier ist die DC-

- Aufgrund eines Kurzschlus-

ses am Umrichterausgang
ist der Leistungstransistor

beschadigt.

Prifen Sie, ob zwischen

Prufen Sie den Motor auf
Wicklungskurzschluss
oder Isolationsfehler.
Reparieren/ersetzen Sie
den Umrichter.

’—| | Sicherung durchgebrannt. den Klemmen o,- und U/T1,
- V/T2, W/T3 ein
Kurzschluss vorliegt.
LOPBT Fehler geringer Durchfluss Das Ruckfuhrungssignal ist Prufen Sie den korrekten
. nicht angeschlossen. Anschluss des Ruck-
Fehler geringer Im HLK-Betrieb ist der fiihrungssignals.
Durchfluss Ruckfihrungswert kleiner Prifen Sie, ob der
als der minimale Ruckfuihrungswert kleiner
U,'—’,—“_ Durchflusswert. ist, als der minimale
Durchflusswert (23-51).
HIPBT Fehler hoher Durchfluss Im HLK-Betrieb ist der Prufen Sie, ob das
Ruckflihrungswert grofier Ruckflihrungssignal
Fehler hoher als der maximale fehlerfrei ist.
Durchfluss Durchflusswert. Prifen Sie, ob der
Ruckflihrungswert grofier
’ ’—’l‘—c ist, als der maximale
Durchflusswert (23-48).
LPBFT Fehler geringer Druck Das Ruckfuhrungssignal ist Prifen Sie, ob das
) nicht angeschlossen. Ruckflihrungssignal
Fehler geringer Der Riickfiihrungswert des korrekt angeschlossen
Druck Pumpendrucks ist kleiner und fehlerfrei ist.
als die minimale Prufen Sie, ob der Druck-
Lo Druckgrenze. ruckfuhrungswert kleiner
N l:l - ist, als die minimale
Druckgrenze (23-15).
OPBFT Fehler hoher Druck Der Ruckflhrungswert des Prufen Sie, ob das
Pumpendrucks ist groer Ruckfiihrungssignal
Fehler hoher als die maximale fehlerfrei ist.

Druck Druckgrenze. Prufen Sie, ob der Druck-
| = rickfihrungswert groer
L [ ','—, ": ist, als die maximale

- Druckgrenze (23-12).

LSCFT Fehler geringer Saugdruck Nicht genugend Wasser im Prifen Sie die Wasser-
) Vorratsbehalter flhrt zu menge im Vorratsbe-
Fehler geringer ungeniigendem halter und stellen Sie eine
Saugdruck Saugdruck. ausreichende Wasser-
- Die PID-Regelabweichung versorgung sicher.
ist grofer, als der Grenz- Prufen Sie, ob die PID-
| i wert oder der Strom ist Regelabweichung gréRer
| '—“' "_": kleiner, als der Schwell- ist, als der Grenzwert

wert des Ausgangsstroms.

oder ob der Strom kleiner
ist, als der Schwellwert
des Ausgangsstroms.
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5.3 Warnungen/Selbstdiagnose-Funktion

Tritt eine Warnung auf, wird ein Warncode (blinkend) auf der Bedieneinheit
ausgegeben, aber der Ausgang des Frequenzumrichters wird nicht abgeschaltet. Nach
Beseitigung der Warnungsursache setzt das System den Betrieb im Originalzustand weiter

fort.

Tritt ein Problem bei der Selbstdiagnose auf (beispielsweise bei einer falschen
Parametereinstellung oder wenn zwei

Selbstdiagnosecode auf der

Parameter
Bedieneinheit

ausgegeben, aber

widerspruchlich  sind),
Ausgang des

wird ein

Frequenzumrichters wird nicht abgeschaltet. Bevor die fehlerhafte Parametereinstellung
nicht korrigiert ist, kann der Frequenzumrichter nicht in Betrieb gehen.

Tritt eine Warnung oder ein Problem bei der Selbstdiagnose auf, gibt die Tabelle 5-2
Auskunft Gber mdgliche Ursachen und AbhilfemalRnahmen.

Die blinkende Warnmeldung verschwindet, wenn zu diesem Zeitpunkt die RESET-
Taste betatigt wird. Besteht die Ursache fiur die Warnung oder das Problem der
Selbstdiagnose weiterhin, werden die Warnungen nach 5 Sekunden erneut angezeigt.

Tabelle 5-2 Warnung/Selbstdiagnose und Ursachenbehebung

LED-Anzeige Beschreibung Mogliche Ursachen Behebung
ov Spannung des Leistungskreises: Die Eingangsspan- Prifen Sie die
(blinkt) Die Zwischenkreisspannung nung ist zu hoch. Eingangsspannung.
Uberspannung Ubersteigt den Maximalwert der
OV-Erkennung und der
AV Umrichter stoppt.
'HJ 410 V DC: 230-V-Typ
820 V DC: 460-V-Typ
uv Spannung des Leistungskreises: Die Eingangsspan- Priifen Sie den
(blinkt) Etlyeerzsvgésrgﬂg?légsfﬂegirmglnwgen nung ist zu niedrig. Eingangskreis und
Unterspannung der UV-Erkennung und der Es ist ein kurzzeitiger die Spannungsver-
Umrichter stoppt. Netzspannungsausfall sorgung.
4V, 190 V DC: 230-V-Typ aufgetreten. Prifen Sie den
11 38_0 V DC: 460-V-Typ _ _ Leistungsschalter
L (Die Ansprechschwelle ist mit 07- fiir den Leistungs-
13 einstellbar.) kreis.
_ OH1 Kuhlkérperiiberhitzung: Die Umgebungstem- Priifen Sie die Um-
Kahlkorper- Die Temperatur des Kiihlkérpers peratur ist zu hoch.

Uberhitzung

AVY,

OH |

ist zu hoch.

Ist dieser Fehler innerhalb von

5 Minuten drei Mal aufgetreten,
muss vor dem Ricksetzen des
Fehlers 10 Minuten gewartet
werden.

Der Kuhlltfter arbeitet
nicht.
Die Taktfrequenz-
einstellung ist zu
hoch.

gebungstemperatur
des Umrichters.
Prifen Sie den
KuhllGfter oder den
Kihlkérper auf
Verschmutzung.
Prifen Sie die
Einstellung der
Taktfrequenz.

OH2
(blinkt)
Warnung
Umrichter-
Uberhitzung

ATT
OHc

Warnung Umrichtertberhitzung:
Eine Warnung Uber eine
Umrichteriberhitzung kann tber
die programmierbaren
Eingangsklemmen aktiviert
werden (03-00 bis 03-05=31).

Die programmierbare
Klemme fiir die War-
nung uber die Umrich-
terlberhitzung wurde
durch ein externes
Signal aktiviert.

Prifen Sie die
Umgebungsbedin-
gungen.
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LED-Anzeige

Beschreibung

Mogliche Ursachen

Behebung

(bPI(t) Brehmomﬁnt @Jt;]etrschritten: b Die mechanische Prifen Sie die
in as vom Umrichter ausgegebe- i eati
Drehmoment | ne Drehmoment Uberscl%regtet Belastung ist zu hoch. g\grﬁ)lg(::rl%lsstat% dSer
Uberschritten | den in 08-15 eingestellten . e :
Schwellwert fiir die Dauer der in Prifen Sie die Pa-
4V, 08-16 eingestellten Verzdge- rameter 08-15 und
nl rEU,ngtsz”eit- Egésgzeﬂhen% %er 08-16 auf korrekte
instellun -14=1 wird der i
UL Betrieb fo?tgesetzt. Einstellung.
uT Drehmoment unterschritten: Plétzlicher Wegfall der Prufen Sie die
(blinkt) Das vom Umrichter ausgegebe- Belastung (z. B. durch Applikation oder
Drehmoment | ho Drehmoment unterschreitet einen gerissenen den Betriebsstatus.
unterschritten den in 08-19 eingestellten Antriebsriemen) Prifen Sie die
Schwellwert fur die Dauer der in Parameter 08-19
4Y» 08-20 eingestellten Verzdge- und 08-20 auf
| ',C rungszeit. Entsprechend der korrekte Einstel-
- Einstellung 08-18=1 wird der lung.
Betrieb fortgesetzt.
bb1 (blinkt) Externe Abschaltung Die fir die externe Beseitigen Sie die
Externe (Klemme S1) Abschaltung des Ursachen flr die
Abschaltung Ausgangs  program- externe Abschal-
47V, mierte Eingangsklem- tung.
| h | me wurde aktiviert.
oo o
bb2 (blinkt) Externe Abschaltung
Externe (Klemme S2)
Abschaltung
NALS
bhc
bb3 (blinkt) Externe Abschaltung
Externe (Klemme S3)
Abschaltung
NALS
|
bb 3
bb4 (blinkt) Externe Abschaltung
Externe (Klemme S4)
Abschaltung
' NAY 2
bb4
0o
bb5 (blinkt) Externe Abschaltung
Externe (Klemme S5)
Abschaltung
NALS
l
bb5
bb6 (blinkt) Externe Abschaltung
Externe (Klemme S6)
Abschaltung
4V7»

bbb
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LED-Anzeige Beschreibung Mogliche Ursachen Behebung
Motoruberlast: Die Spannungsein- Prifen Sie die U/f-
oL1 Motoruberlast ist stellung fur die U/f- Regelung und den
Motoriberlast entsprechend der mit Regelung ist zu hoch und Nennstrom des
Parameter 08-05 = xxx1 verursacht eine Motors.
eingestellten Uberlast- Ubererregung. Prifen Sie die Last
1 kennlinie aktiviert. Die Einstellung des und die Betriebs-
i_ Motornennstroms ist dauer des Motors.
falsch (02-01). Prifen Sie die U/f-
Uberlast des Umrichters: Die Motorlast ist zu hoch. Regelung.
Ube?llégt des Es ist eine Uberlastung des Die Spannungseinstel- Prifen Sie den
Umrichters Umrichters aufgetreten, die lung fiir die U/f-Regelung Einsatz eines Um-
kirzer als 4 Minuten war. ist zu hoch und die richters mit héherer
(Dauert die Uberlastung Umrichterleistung ist zu Leistung.
= langer als 4 Minuten, wird niedrig. Prifen Sie die
,' " ,—' diese Warnung automatisch Die Motorlast ist zu hoch. Belastung und die
- - geldscht.) Betriebsdauer des
Motors.
CE Modbus-Kommunikations- Unterbrechung der Prifen Sie alle
(blinkt) fehler: Kommunikationsleitung Anschlisse und die
Kommunikations- | Bej der Einstellung 09-07= 3 - Stopp der Dateniiber- Software-Einstel-
fehler wurde nach 2 Sekunden kein tragung durch den Host lungen seitens des
Kommunikationssignal Clients.
?_V'_) empangen.
(.
Warnung vor Umrichter- Der Umrichterstrom ist zu Prifen Sie die Last
CLB Uberstrom: hoch. und die Betriebs-
Uberstrom Stufe B | Der Umrichterstrom erreicht Die Motorlast ist zu hoch. dauer.
die Stromschutzstufe B.
AYY»

o
o

Wiederanlauf

Der automatische Wiederan-

Die Wartezeit fir den

(blinkt) lauf wurde aktiviert. Die automatische Wieder- D'ﬁ Ar:]zeltgre] Vehr'Ab
AVVVYV 2 A_nz_eige erfolgt so lange, bi_s anlauf in 07-01 ist #0. ISaCusger geit::uer f_ijr
il 11 q!e in 07-01 elngestellte Zeit Die Anzahl der Wiederan- den automatischen
o | 1\‘;\1; dden aLJItorPatlsPQen_ t I;?(;vaersuche in 07-02 ist Wiederanlauf
iederanlauf voruber ist. '
EF1 (blinkt) Externer Fehler Die fiir den externen Beseitigen Sie die
Externgr Fehler | (Kilemme S1) Fehler programmierte Ursache fiir den
\(VV) Eingangsklemme wurde externen Fehler.
7 aktiviert. - Setzen Sie den
'—,'— | Einer der Parameter 03- externen Fehler,
E'F_2 (inn,kt) Extorner Fohior 00 bis 03-05 ist auf 25 dessen Signal am
Externer Fehler (Klemme S2) eingestellt und 08-24 programmierbaren
(S2) (Verhalten bei Aktivierung Digitaleingang
'NATS der Eingangsklemme anliegt, zurlck.
i .Externer Fehler®) auf 0, 1
[ oder 2.
EF3 (blinkt) Externer Fehler
Exterr(mg%;:ehler (Klemme S3)
AVY2
1 |

i




LED-Anzeige Beschreibung Mogliche Ursachen Behebung
EF4 (blinkt) Externer Fehler Die fir den externen Fehler Beseitigen Sie die
Externer Fehler | (Klemme S4) programmierte Eingangs- Ursache fur den
(S4) klemme wurde aktiviert. externen Fehler.
\YY) Einer der Parameter 03-00 - Setzen Sie den
0 |_| bis 03-05 ist auf 25 externen Fehler,
(I eingestellt und 08-24 dessen Signal am
EF5 (bllnkt) Externer Fehler (Verhalten beiAktivierung der programmierbaren
Externer Fehler | (Klemme S5) Eingangsklemme ,Externer Digitaleingang
(S5) Fehler®) auf 0, 1 oder 2. anliegt, zurlck.
NAL
e
o
EF6 (blinkt) Externer Fehler
Externer Fehler | (Klemme S6)
(S6)
AVYY,

N

o

EF9 (blinkt) Fehler

Das Startsignal fir Rechts-

Das Startsignal fir Rechts-

Prifen Sie die

_Rechts-/ und Linksdrehung (2- und Linksdrehung wurde externe Ansteuer-
Linksdrehung Drahtsteuerung) wurde fur gleichzeit aktiviert (siehe logik.
mindestens 0,5 Sekunden auch 2-Draht-Steuerung)
gleichzeitig aktiviert.
Beachten Sie die Einstel-
\V_V’ lung der Bremsmethode in
_ _l_l 07-09.
Ll Nach Behebung des Feh-
lers kehrt der Umrichter in
den Normalstatus zurick.
SEO1 Der Parameterwert liegt Der Parameterwert liegt Prifen Sie die Para-
Bereichs- aulerhalb des aullerhalb des zulassigen metereinstellung.

einstellfehler

Einstellbereichs:

Wenn die Parameter-
einstellung aufRerhalb des
zulassigen Einstell-

Einstellbereichs.

In einigen Fallen hangt die
Parametereinstellung von
der Einstellung eines an-

\_V_V_V s bereichs liegt. deren Parameters ab (z. B.
Cr 02-00>02-01, 00-12<00-13
B [ | oder wenn die Einstellung
00-07 = 1 sowohl fur 00-05,
als auch far 00-06 gilt usw.)
SE02 Fehler der program- Die Fehler der programmierba- Prufen Sie die Para-
Fehler digitale mierbaren digitalen ren digitalen Eingangsklemmen metereinstellung.

Eingangsklemme

Eingangsklemme

(03-00 bis 03-05) sind wie folgt:
B Fir ,Hochlauf und Bremsen
mit digitalem Motorpotentio-
meter® ist nicht jeweils eine
Klemme definiert worden.
(Sie miissen zusammen
eingestellt werden.)

B Fir ,Hochlauf/Bremsen mit
digitalem Motorpotentiome-
ter (08 und 09) und
~Beschleunigungs-/Brems-
funktion deaktivieren“ (11)
sind zusammen Klemmen
definiert worden.

B Fir ,Drehzahlerfassung
1“ (19, ab der maximalen
Frequenz) und ,Drehzahler-
fassung 2“ (34, ab der Soll-
frequenz) sind zusammen
Klemmen definiert worden.
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LED-Anzeige Beschreibung Mogliche Ursachen Behebung
Einstellfehler U/f-Kennlinie Die U/f-Kennlinie erfullt nicht Prufen Sie die
SE03 die folgenden Bedingungen: Einstellung der U/f-
Fehler U/f- 01-02 > 01-12 > 01-06 Parameter.
Kennlinie (Fmax) (Fbase) (Fmid1)
>01-08
4VVy 2 (Fmin)
iz
I [y I
SE05 Fehler PID-Vorgabe Die Parameter 10-00 und 10- Prifen Sie die Werte
Fehler PID- 01 sind beide gleichzeitig auf der Parameter 10-00,
Vorgabe 1(Al1) oder 2 (Al2) 10-01
FRAAR eingestellt.
i
B I
HPErr Einstellfehler der Antriebs- Die Einstellung der Prufen Sie, ob die
Fehler leistung des Umrichters: Antriebsleistung des Einstellung der
Modellauswahl | Die Einstellung der Umrichters (13-00) passt Antriebsleistung des
AVvYvYy » Antriebsleistung des nicht zum Spannungstyp der Umrichters (13-00)
) A, S Umrichters 13-00 passt Hardware. zum Spannungstyp
H,'_','—’— I~ nicht zur Nennspannung. der Hardware passt
— oder nicht.
PI-Einstellfehler des Die Signalauswahl fur den Prifen Sie die
SEO09 Umrichters Impulseingang des Signalauswahl fir
Pl-Einstellfehler Umrichters (03-30) steht in den Impulseingang
Konflikt mit der PID-Vorgabe des Umrichters (03-
4AVVY (10-00 und 10-01). 30) und die PID-
| Vorgabe (10-00 und
_1_J_l 10-01).
FB (blinkt) PID Ruckfuhrungsunter- Das PID-Ruckfiihrungssig- Prifen Sie die PID-
_ PID- brechung: nal, beispielsweise von ein- Ruickfiihrungsme-
Rickflhrungs- | GemaR der Einstellung 10- em Umformer, funktioniert thode auf korrekte
unterbrechung | 1=1 wird der Betrieb fort- nicht oder ist falsch Funktion.
gesetzt, aber die An- angeschlossen. Priifen Sie die
4V, sprechschwelle (10-12) Verdrahtung und den
— und die Wartezeit (10-13) korrekten Betrieb der
I~ fur die PID-Ruckfuhrungs- PID-Ruckfuhrungs-
- fehlererkennung wurden signale.
Uberschritten.
USP Wiederanlaufschutz (USP) USP ist beim Boot-Vorgang Das Startkommando
(blinkt) aktiviert (Aktivierung beim aktiviert (Einstellung Uber ist ausgeschaltet
Wiederanlauf- Boot-Vorgang) digitale programmierbare oder der Rucksetz-
schutz Eingangsklemmen). Der vorgang uber eine
Umrichter nimmt keine Eingangsklemme ist
Startkommandos mehr an. aktiviert.
Bevor die Warninformation + Aktivieren Sie die
nicht beseitigt wurde, kann Klemme zum Fehler-
der Umrichter nicht in Betrieb rucksetzen (einer der
genommen werden. (Bitte Parameter 03-00 bis
beachten Sie die ent- 03-05 ist auf 50
RAT _sprechend_en Anweisurjgen eing_e_stellt.)l oder
— in der Bedienungsanleitung betatigen Sie zum
U'—”'—' 03-00 - 03-05 = 50). Zuriicksetzen die

RESET-Taste auf der
Bedieneinheit.

« Schalten Sie das

USP-Signal aus und
schalten Sie die
Spannungsversor-
gung aus und wieder
ein.

96




LED-Anzeige Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
LOPB Fehler geringer Das Ruckfuhrungssignal ist Prufen Sie den
Fehler geringer Durchfluss nicht angeschlossen. korrekten Anschluss
Durchfluss Im HLK-Betrieb ist der des Ruckfiuhrungs-
Ruckflihrungswert kleiner als signals.
der minimale Durchflusswert. Prifen Sie, ob der
*'V'_'_Y » Ruckfiihrungswert
o kleiner ist, als der
minimale Durch-
flusswert.
HIPBT Fehler hoher Durchflus Im HLK-Betrieb  ist  der Prifen Sie, ob das
Fehler hoher Ruckflihrungswert groRer als Ruckfuhrungssignal
Durchfluss der maximale Durchflusswert. fehlerfrei ist.
Prufen Sie, ob der
PR AADS R[:J.ckfur_lrungswert
H: :_“D grofs_er ist, als der
maximale Durch-
flusswert.
LPBFT Fehler geringer Druck Das Ruckfuhrungssignal ist Prifen Sie, ob das
Fehler geringer nicht angeschlossen. Ruckflhrungssignal
Druck Der Riickfihrungswert des korrekt angeschlossen
Pumpendrucks ist kleiner als und fehlerfrei ist.
AVVY » die minimale Druckgrenze. Prifen Sie, ob der
’l ’D‘l_ ’l: Druckriickfiihrungswert
=L kleiner ist, als die
minimale Druckgrenze
OPBFT Fehler hoher Druck Der Riickfihrungswert des Prifen Sie, ob das
Fehler hoher Pumpendrucks ist grofer als Ruckfuhrungssignal
Druck die maximale Druckgrenze. fehlerfrei ist.
Prufen Sie, ob der
e Druckriickfiinrungswert
i Dl'_ groRer ist, als die maxi-
male Druckgrenze.
LSCFT Fehler geringer Nicht geniigend Wasser im Prifen Sie die Wasser-
Fehler geringer Saugdruck Vorratsbehalter flhrt zu menge im Vorratsbe-
Saugdruck ungenugendem Saugdruck. halter und stellen Sie
Die PID-Regelabweichung ist eine ausreichende
grolRer, als der Grenzwert oder Wasserversorgung
der Strom ist kleiner, als der sicher.
Schwellwert des Ausgangs- Prufen Sie, ob die PID-
*’VCV,_ » stroms. Regelabweichung
l__n_,L groler ist, als der
Grenzwert oder ob der
Strom kleiner ist, als
der Schwellwert des
Ausgangsstroms.
FIRE Aufhebung des Der Brand-Modus ist Keine

Aufhebung des
Brand-Modus

Brand-Modus

aufgehoben

- (Die Aufhebung des

Brand-Modus ist keine

«'!'v v Warnung)
mirrc
SE10 Fehler der ® PUMPE-Betrieb des Umrichters Prifen Sie die Auswahl
PUMPE/HKL- PUMPE/HKL- (23-02)> (23-03). des PUMPE-Betriebs
Einstellfehler Einstellungen des © HKL-Betrieb des Umrichters und die Einstellungen
Umrichters (23-46)> (23-47). von (23-02) und (23-

Y

-
Clw

\/

)4

03).

Prifen Sie die Auswahl
des HKL-Betriebs und
die Einstellungen von
(23-46) und (23-47).
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LED-Anzeige Beschreibung Mégliche Ursachen Behebung
COPUP Unterbrechung bei Unterbrechung der Prifen Sie die korrekte
PUMPE der Kommunikation Kommunikation oder der Einstellung und den

Kommunikations- | mit Mehrfachpumpen Ansteuerung von kaskadierten fehlerfreien Anschluss.
unterbrechung Pumpen.
AVYY 2
rng o
LOPUF
Fehler Parameter- Beachten Sie die
Einstellung Details zur Einstellung
AVYVVY S Fehler bei der Bei der Parametereinstellung ist des Parameters im
’:Y Parametereinstellung ein Fehler aufgetreten. Handbuch.
i Parametereinstellung
ist nicht méglich.
Warnung Prufen Sie die digitale
automatis;:her Ist 07-01 auf 1 ein- Eingangsklemme und
Anlau estellt, ist kein auto- . .- unterbrechen Sie
Sr]natischer Wieder- EiisgaS:]ZrSti:grr]narLaen(g?igg;ﬁlten diese. Nachdem die
anlauf nach dem g : e Verzdgerungszeit (07-
49 ‘r_r'} Einschalten moglich, gﬁt'v'?rﬁ und 9|et'C|r|1tze'tlg ist 07- 05) abgelaufen ist,
Sl:l_ i' so dass diese War- aut 1 eingestetiL schlieRen Sie die
nung angezeigt wird. digitale Eingangs-
klemme wieder an.
ADC Spannungs- B )
fehler Ungewshnlicher Falsche Eingangsspannung, zu Erufen Sleldasl dd
4 YYYY» | Spannungspegel auf héher Storsignalpegel oder Smgr?r?l?rfsggfad:p ¢
F‘d EE‘_ der Steuerplatine fehlerhafte Steuerplatine Stpeuerplaq[ine
EEPROM- Erneut anschlieRen
Speicherfehler und wenn die Warnung
Fehlerhafter EEPROM- wieder aufirit ersetzen
AVYVYY S EEPROM- Schaltkreis Schaltkreises
Speicherfehler - Tritt bei der Parameterpriifung A
EPE nach dem Einschalten auf Lassen Sie den
r Umrichter von einem
autorisierten Handler
Uberpriifen.
Fehler

Steuerplatine Die Steuerplatine ist nicht Kontakli Sie d

4YYVYY 2 Falsche Steuerplatine kompatible zum Gerét oder der ontaxtieren sie den

bdErr

Firmware

Hersteller.
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5.4 Fehler beim Auto-Tuning

Tritt beim Auto-Tuning (Selbsteinstellung der Motordaten) ein Fehler auf, wird auf der

Bedieneinheit der Fehler ,AtErr“ ausgegeben und der Motor stoppt. Die Fehlerinformation

wird in der Fehlerliste (17-11) ausgegeben. Die Ausgangsabschaltung wird nicht aktiviert.

Die Tabelle 5-3 gibt Auskunft iber mégliche Ursachen und Abhilfemalinahmen.

Tabelle 5-3 Fehler beim Auto-Tuning und deren Behebung

Fehler Beschreibung Ursache Behebung
Fehler bei der Eingabe Fehlerhafte Eingabedaten Priifen Sie die Eingabe-
der Motordaten fur Auto-Tuning daten flr das Auto-
Falsches Verhaltnis Tuning (17-00 bis 17-
01 zwischen Motorausgangs- 09).
strom und Motornennstrom Prufen Sie die empfoh-
lene Motorleistung des
Umrichters.
Tuning-Fehler bei der Das Auto-Tuning wurde Prifen Sie die Eingabe-
02 Ermittlung des Wider- innerhalb einer bestimmten daten fir das Auto-
stands R1 zwischen zwei Zeit nicht beendet. Tuning (17-00 bis 17-
Motorwicklungen Das Auto-Tuning-Ergebnis 09).
Tuning-Fehler bei liegt auRerhalb der - Prufen Sie den
03 Induktionsverlusten Parametereinstellung. Motoranschluss.
- . Der Motornennstrom wird Entfernen Sie alle
Tuning-Fehler bei - .
04 Messung des Stator- uberschrltten_. Lasten vom Motor.
: Der dreiphasige Ausgang Lassen Sie den
W|d§rstands R2. , des Umrichters hat eine Umrichter von einem
05 Tuning-Fehler bei Unterbrechung. autorisierten Handler
Gegeninduktivitat Lm iiberpriifen.
07 Erfassungsfehler Totzeit- Priifen Sie die
Kompensation Motorinstallation.
Fehler bei Motorbe- Bei der Beschleunigung des Erhéhen Sie die
schleunigung Motors innerhalb der Beschleunigungszeit
08 (nur bei Auto-Tuning mit vorgegebeben Zeit tritt ein (00-14).
Motordrehung). Fehler auf (00-14=20 s). Entfernen Sie alle
Lasten vom Motor.
Andere Fehler beim + Andere Fehler beim Auto- Prifen Sie den
Auto-Tuning Tuning (auller Fehler ATE- Motoranschluss.
01-ATE-08, wie Prifen Sie die Eingabe-
beispielsweise der Strom daten fiir das Auto-
09 ohne Last ist groRer als Tuning

70 %, der Nennstrom oder
das Drehmoment
Uberschreitet 100 % der
Referenz).
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5.5 Fehler beim Auto-Tuning des PM-Motors

Tritt beim Auto-Tuning des PM-Motors (Selbsteinstellung der PM-Motordaten) ein

Fehler auf, wird auf der Bedieneinheit der Fehler ,IPErr* (Fehler PM-Motor-Tuning)

ausgegeben und der Motor stoppt. Die Fehlerinformation wird in der Fehlerliste (22-22)

ausgegeben. Die Ausgangsabschaltung wird nicht aktiviert. Die Tabelle 5-4 gibt Auskunft

Uber mégliche Ursachen und Abhilfemalinahmen.

Tabelle 5-4 Fehler beim Auto-Tuning des PM-Motors und deren Behebung

Fehler Beschreibung Ursache Behebung
Der Ausgangsstrom Prifen Sie die Eingabe-
Fehler beim Abgleich des des Umrichters gy o Ade-Tuning
01 statischen Magnetpols stimmt nicht mit dem Priifen éie die empfohlene
(statisch) Motornennstrom Motorleistung desp
Uberein. Unrichters.
02
— Reserviert
04
Ungewdhnlisches Prifen Sie, ob Schutz-
05 Zeituberschreitung beim Systemverhalten funktionen aktiviert wurden,
Tuning-Ablauf wahrend des Tuning- die das Auto-Tuning verhin-
Ablaufs dern.
06 Reserviert
Prifen Sie die Eingabe-
Andere Fehler beim Motor- + Andere Tuning- daten flr das Auto-Tuning
07 Tunin Fehler (22-02).
uning Prufen Sie den Motor-
anschluss.
08 Reserviert
Der Ausgangsstrom Prifen Sie die Eingabe-
Der Strom lag wahrend des des Umrichters ?;ztt_ang)ur das Auto-Tuning
09 Tuning-Ablaufs aul3erhalb des stimmt nicht mit dem Priifen éie die emofohlene
zulassigen Bereichs. Motornennstrom Motorleistung desp
Uberein, Umrichters
10 Reserviert
Prifen Sie, ob die Einstel-
Zeituberschreitung beim Falsches Verhaltnis gg?%ﬂgéﬁ;\g rtzlgalglﬁlgt;ztf
11 Parameter-Tuning und der zwischen Spannung

Datenerfassung

und Strom

nicht Gber 100 % liegen.
Prifen Sie den Motor-
anschluss.
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